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Beiblatt zum Datenblatt CTS
(PD0757.2509.12)

Erganzung der Technischen Daten:

Eingeschrankter Ausgangspegel des DECT-Signalgenerators an Buchse RF IN/OUT,
wenn RF IN2 DECT aktiv ist:

DECT-Signalgenerator

Ausgangspegel
RF IN/OUT -100dBm ... -40 dBm
(-80dBm ... -40 dBm wenn RF IN2 DECT aktiv ist)
RFOUT2 DECT -40dBm ... 0dBm

(-20dBm ... 0dBm wenn RF IN2 DECT aktiv ist)
benutzbar bis5 dBm

PD0757.2509.12 A D-10






Beiblatt zum Datenblatt CTS

Zu Seite 12:

GSM-Signalgenerator
Ausgangspegel

RF OUT2 GSM

bei 0 dB ext. Dampfung

Zu Seite 13:
Analoge DECT-ADPCM-Schnittstelle

Allgemeine Daten
Arbeitstemperaturbereich

PD757.2509.12

(PD757.2509.12)

-20 dBm...-75 dBm

(entfallt)

+5°C...+45°C

D-1






Lesen Sie unbedingt vor der ersten
Inbetriebnahme die nachfolgenden

Sicherheitshinweise

Rohde & Schwarz ist standig bemiht, den Sicherheitsstandard seiner Produkte auf dem aktuellsten
Stand zu halten und seinen Kunden ein hdchstmégliches Mal® an Sicherheit zu bieten. Unsere
Produkte und die dafur erforderlichen Zusatzgerate werden entsprechend der jeweils gultigen
Sicherheitsvorschriften gebaut und geprift. Die Einhaltung dieser Bestimmungen wird durch unser
Qualitatssicherungssystem laufend Uberwacht. Dieses Produkt ist gemaR beiliegender EU-
Konformitatsbescheinigung gebaut und geprift und hat das Werk in sicherheitstechnisch einwand-
freiem Zustand verlassen. Um diesen Zustand zu erhalten und einen gefahrlosen Betrieb
sicherzustellen, muss der Anwender alle Hinweise, Warnhinweise und Warnvermerke beachten. Bei
allen Fragen bezuglich vorliegender Sicherheitshinweise steht Innen Rohde & Schwarz jederzeit gerne
zur Verfuigung.

Daruber hinaus liegt es in der Verantwortung des Anwenders, das Produkt in geeigneter Weise zu
verwenden. Dieses Produkt ist ausschlieBlich fur den Betrieb in Industrie und Labor bzw. flr den
Feldeinsatz bestimmt und darf in keiner Weise so verwendet werden, dass einer Person/Sache
Schaden zugefligt werden kann. Die Benutzung des Produkts aulerhalb seines bestimmungsgemalen
Gebrauchs oder unter Missachtung der Anweisungen des Herstellers liegt in der Verantwortung des
Anwenders. Der Hersteller Gbernimmt keine Verantwortung fur die Zweckentfremdung des Produkts.

Die bestimmungsgemale Verwendung des Produktes wird angenommen, wenn das Produkt nach den
Vorgaben der zugehdrigen Bedienungsanleitung innerhalb seiner Leistungsgrenzen verwendet wird
(siehe Datenblatt, Dokumentation, nachfolgende Sicherheitshinweise). Die Benutzung der Produkte
erfordert Fachkenntnisse und englische Sprachkenntnisse. Es ist daher zu beachten, dass die Produkte
ausschlieRBlich von Fachkraften oder sorgfaltig eingewiesenen Personen mit entsprechenden
Fahigkeiten bedient werden. Sollte fur die Verwendung von R&S-Produkten persdnliche Schutzaus-
rustung erforderlich sein, wird in der Produktdokumentation an entsprechender Stelle darauf
hingewiesen.

Symbole und Sicherheitskennzeichnungen

A A AAS RN L

Bedienungs- Vor%icht bei Gefahr des | Warnung! . Achtung!
; Geraten mit . - ’ Schutzleiter- | Erd- Masse- Elektrostatisch
anleitung . elektrischen | heilRe -
einer Masse - anschluss anschluss | anschluss | gefahrdete
beachten Schlages Oberflache
> 18kg Bauelemente
| O O, pp— ~ = N
Versorgungs- Gleich- Gerat durchgehend
spannun Anzeige Gleichstrom | Wechselstrom Wechselstrom durch
EFI)N /AU Sg Stand-by DC AC DC/AC doppelte/verstarkte
Isolierung geschutzt
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Sicherheitshinweise

Die Einhaltung der Sicherheitshinweise dient dazu, Verletzungen oder Schaden durch Gefahren aller
Art moglichst auszuschlieRen. Hierzu ist es erforderlich, dass die nachstehenden Sicherheitshinweise
sorgfaltig gelesen und beachtet werden, bevor die Inbetriebnahme des Produkts erfolgt. Zusatzliche
Sicherheitshinweise zum Personenschutz, die an anderer Stelle der Dokumentation stehen, sind
ebenfalls unbedingt zu beachten. In den vorliegenden Sicherheitshinweisen sind samtliche von Rohde
& Schwarz vertriebenen Waren unter dem Begriff ,Produkt® zusammengefasst, hierzu zahlen u. a.
Gerate, Anlagen sowie samtliches Zubehor.

Signalworte und ihre Bedeutung

GEFAHR weist auf eine Gefahrenstelle mit hohem Risikopotenzial fir Benutzer hin.
Gefahrenstelle kann zu Tod oder schweren Verletzungen fuhren.

WARNUNG  weist auf eine Gefahrenstelle mit mittlerem Risikopotenzial fiir Benutzer
hin. Gefahrenstelle kann zu Tod oder schweren Verletzungen fihren.

VORSICHT  weist auf eine Gefahrenstelle mit kleinem Risikopotenzial flr Benutzer
hin. Gefahrenstelle kann zu leichten oder kleineren Verletzungen fihren.

ACHTUNG weist auf die Mdglichkeit einer Fehlbedienung hin, bei der das Produkt
Schaden nehmen kann.

HINWEIS weist auf einen Umstand hin, der bei der Bedienung des Produkts
beachtet werden sollte, jedoch nicht zu einer Beschadigung des Produkts
fuhrt.

Diese Signalworte entsprechen der im europaischen Wirtschaftsraum Ublichen Definition flr zivile
Anwendungen. Neben dieser Definition kdnnen abweichende Definitionen existieren. Es ist daher
darauf zu achten, dass die hier beschriebenen Signalworte stets nur in Verbindung mit der zugehdrigen
Dokumentation und nur in Verbindung mit dem zugehérigen Produkt verwendet werden. Die
Verwendung von Signalworten in Zusammenhang mit nicht zugehdrigen Produkten oder nicht
zugehodrigen Dokumentationen kann zu Fehlinterpretationen fihren und damit zu Personen- oder
Sachschaden beitragen.

Grundlegende Sicherheitshinweise

1. Das Produkt darf nur in den vom Hersteller
angegebenen Betriebszustanden und

verhitungsvorschriften zu beachten. Das
Produkt darf nur von autorisiertem Fach-

Betriebslagen ohne Behinderung der
Bellftung betrieben werden.

Wenn nichts anderes vereinbart ist, gilt fiir
R&S-Produkte Folgendes:

als vorgeschriebene Betriebslage
grundsatzlich Gehauseboden unten,
IP-Schutzart 2X, Verschmutzungsgrad 2,
Uberspannungskategorie 2, nur in Innen-
raumen verwenden, Betrieb bis 2000 m U.
NN.

Falls im Datenblatt nicht anders angegeben
gilt fir die Nennspannung eine Toleranz
von =10%, fur die Nennfrequenz eine
Toleranz von +5%.

Bei allen Arbeiten sind die ortlichen bzw.
landesspezifischen Sicherheits- und Unfall

1171.0000.41-02.00

personal gedffnet werden. Vor Arbeiten am
Produkt oder Offnen des Produkts ist
dieses vom Versorgungsnetz zu trennen.
Abgleich, Auswechseln von Teilen, War-
tung und Reparatur darf nur von R&S-
autorisierten Elektrofachkraften ausgefiihrt
werden. Werden sicherheitsrelevante Teile
(z.B. Netzschalter, Netztrafos oder Siche-
rungen) ausgewechselt, so diirfen diese
nur durch Originalteile ersetzt werden.
Nach jedem Austausch von sicherheits-
relevanten Teilen ist eine Sicherheits-
prufung durchzufiihren (Sichtpriifung,
Schutzleitertest, Isolationswiderstand-,
Ableitstrommessung, Funktionstest).
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Sicherheitshinweise

Wie bei allen industriell gefertigten Gutern
kann die Verwendung von Stoffen, die
Allergien hervorrufen, so genannte Aller-
gene (z.B. Nickel), nicht generell
ausgeschlossen werden. Sollten beim
Umgang mit R&S-Produkten allergische
Reaktionen, z.B. Hautausschlag, haufiges
Niesen, Bindehautrétung oder Atem-
beschwerden auftreten, ist umgehend ein
Arzt zur Ursachenklarung aufzusuchen.

Werden Produkte / Bauelemente ber den
bestimmungsgemafien Betrieb hinaus
mechanisch und/oder thermisch bearbeitet,
koénnen gefahrliche Stoffe (schwermetall-
haltige Staube wie z.B. Blei, Beryllium,
Nickel) freigesetzt werden. Die Zerlegung
des Produkts, z.B. bei Entsorgung, darf
daher nur von speziell geschultem
Fachpersonal erfolgen. Unsachgemafes
Zerlegen kann Gesundheitsschaden
hervorrufen. Die nationalen Vorschriften zur
Entsorgung sind zu beachten.

Falls beim Umgang mit dem Produkt
Gefahren- oder Betriebsstoffe entstehen,
die speziell zu entsorgen sind, z.B.
regelmaRig zu wechselnde Kihimittel oder
Motorendle, sind die Sicherheitshinweise
des Herstellers dieser Gefahren- oder
Betriebsstoffe und die regional giiltigen
Entsorgungsvorschriften zu beachten.
Beachten Sie ggf. auch die zugehdrigen
speziellen Sicherheitshinweise in der
Produktbeschreibung

Bei bestimmten Produkten, z.B. HF-Funk-
anlagen, kdnnen funktionsbedingt erhéhte
elektromagnetische Strahlungen auftreten.
Unter Berucksichtigung der erhdhten
Schutzwirdigkeit des ungeborenen Lebens
sollten Schwangere durch geeignete
MaRnahmen geschutzt werden. Auch
Trager von Herzschrittmachern kénnen
durch elektromagnetische Strahlungen
gefahrdet sein. Der Arbeitgeber ist ver-
pflichtet, Arbeitsstatten, bei denen ein
besonderes Risiko einer Strahlenexposition
besteht, zu beurteilen und ggf. Gefahren
abzuwenden.

Die Bedienung der Produkte erfordert
spezielle Einweisung und hohe
Konzentration wahrend der Bedienung. Es
muss sichergestellt sein, dass Personen,
die die Produkte bedienen, bezlglich ihrer
korperlichen, geistigen und seelischen

1171.0000.41-02.00

10.

11.

12.

13.

Verfassung den Anforderungen gewachsen
sind, da andernfalls Verletzungen oder
Sachschaden nicht auszuschlieRen sind.
Es liegt in der Verantwortung des
Arbeitgebers, geeignetes Personal fir die
Bedienung der Produkte auszuwahlen.

Vor dem Einschalten des Produkts ist
sicherzustellen, dass die am Produkt
eingestellte Nennspannung und die Netz-
nennspannung des Versorgungsnetzes
Ubereinstimmen. Ist es erforderlich, die
Spannungseinstellung zu andern, so muss
ggf. auch die dazu gehorige Netzsicherung
des Produkts gedndert werden.

Bei Produkten der Schutzklasse | mit
beweglicher Netzzuleitung und Geréate-
steckvorrichtung ist der Betrieb nur an
Steckdosen mit Schutzkontakt und ange-
schlossenem Schutzleiter zulassig.

Jegliche absichtliche Unterbrechung des
Schutzleiters, sowohl in der Zuleitung als
auch am Produkt selbst, ist unzulassig und
kann dazu filhren, dass von dem Produkt
die Gefahr eines elektrischen Schlags aus-
geht. Bei Verwendung von Verlangerungs-
leitungen oder Steckdosenleisten ist sicher-
zustellen, dass diese regelmaRig auf ihren
sicherheitstechnischen Zustand Uberprift
werden.

Ist das Produkt nicht mit einem Netz-
schalter zur Netztrennung ausgeristet, so
ist der Stecker des Anschlusskabels als
Trennvorrichtung anzusehen. In diesen
Fallen ist daflr zu sorgen, dass der Netz-
stecker jederzeit leicht erreichbar und gut
zuganglich ist (Lange des Anschlusskabels
ca. 2 m). Funktionsschalter oder elektro-
nische Schalter sind zur Netztrennung nicht
geeignet. Werden Produkte ohne Netz-
schalter in Gestelle oder Anlagen integriert,
so ist die Trennvorrichtung auf Anlagen-
ebene zu verlagern.

Benutzen Sie das Produkt niemals, wenn
das Netzkabel beschadigt ist. Stellen Sie
durch geeignete SchutzmalRnahmen und
Verlegearten sicher, dass das Netzkabel
nicht beschadigt werden kann und niemand
z.B. durch Stolpern oder elektrischen
Schlag zu Schaden kommen kann.

Der Betrieb ist nur an TN/TT Versorgungs-
netzen gestattet, die mit hdchstens 16 A
abgesichert sind.
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14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

Sicherheitshinweise

Stecken Sie den Stecker nicht in verstaubte
oder verschmutzte Steckdosen. Stecken
Sie die Steckverbindung/-vorrichtung fest
und vollstandig in die dafiir vorgesehenen
Steckdosen-/buchsen. Missachtung dieser
MaRnahmen kann zu Funken, Feuer
und/oder Verletzungen fihren.

Uberlasten Sie keine Steckdosen, Verlan-
gerungskabel oder Steckdosenleisten, dies
kann Feuer oder elektrische Schlage verur-
sachen.

Bei Messungen in Stromkreisen mit Span-
nungen U > 30 V ist mit geeigneten
MaRnahmen Vorsorge zu treffen, dass
jegliche Gefahrdung ausgeschlossen wird
(z.B. geeignete Messmittel, Absicherung,
Strombegrenzung, Schutztrennung, Isolie-
rung usw.).

Bei Verbindungen mit informationstech-
nischen Geraten ist darauf zu achten, dass
diese der IEC950/EN60950 entsprechen.

Entfernen Sie niemals den Deckel oder
einen Teil des Gehauses, wenn Sie das
Produkt betreiben. Dies macht elektrische
Leitungen und Komponenten zuganglich
und kann zu Verletzungen, Feuer oder
Schaden am Produkt fiihren.

Wird ein Produkt ortsfest angeschlossen,
ist die Verbindung zwischen dem Schutz-
leiteranschluss vor Ort und dem Gerate-
schutzleiter vor jeglicher anderer Ver-
bindung herzustellen. Aufstellung und
Anschluss darf nur durch eine Elektro-
fachkraft erfolgen.

Bei ortsfesten Geraten ohne eingebaute
Sicherung, Selbstschalter oder ahnliche
Schutzeinrichtung muss der Versorgungs-
kreis so abgesichert sein, dass Produkte
und Benutzer ausreichend geschutzt sind.

Stecken Sie keinerlei Gegenstande, die
nicht dafiir vorgesehen sind, in die Offnun-
gen des Gehauses. Giellen Sie niemals
irgendwelche Flussigkeiten Uber oder in
das Gehause. Dies kann Kurzschliisse im
Produkt und/oder elektrische Schlage,
Feuer oder Verletzungen verursachen.

Stellen Sie durch geeigneten Uberspan-
nungsschutz sicher, dass keine Uber-
spannung, z.B. durch Gewitter, an das
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23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

Produkt gelangen kann. Andernfalls ist das
bedienende Personal durch elektrischen
Schlag gefahrdet.

R&S-Produkte sind nicht gegen das Ein-
dringen von Wasser geschiitzt, sofern nicht
anderweitig spezifiziert, siehe auch Punkt
1. Wird dies nicht beachtet, besteht Gefahr
durch elektrischen Schlag oder Bescha-
digung des Produkts, was ebenfalls zur
Gefahrdung von Personen fihren kann.

Benutzen Sie das Produkt nicht unter Be-
dingungen, bei denen Kondensation in oder
am Produkt stattfinden kdnnte oder statt-
gefunden hat, z.B. wenn das Produkt von
kalte in warme Umgebung bewegt wurde.

VerschlieRen Sie keine Schlitze und
Offnungen am Produkt, da diese fiir die
Durchliftung notwendig sind und eine
Uberhitzung des Produkts verhindern.
Stellen Sie das Produkt nicht auf weiche
Unterlagen wie z.B. Sofas oder Teppiche
oder in ein geschlossenes Gehause, sofern
dieses nicht gut durchliftet ist.

Stellen Sie das Produkt nicht auf hitze-
erzeugende Geratschaften, z.B. Radiatoren
und Heizlifter. Die Temperatur der
Umgebung darf nicht die im Datenblatt
spezifizierte Maximaltemperatur tber-
schreiten.

Batterien und Akkus dirfen keinen hohen
Temperaturen oder Feuer ausgesetzt
werden. Batterien und Akkus von Kindern
fernhalten. Werden Batterie oder Akku
unsachgemal ausgewechselt, besteht
Explosionsgefahr (Warnung Lithiumzellen).
Batterie oder Akku nur durch den ent-
sprechenden R&S-Typ ersetzen (siehe
Ersatzteilliste). Batterien und Akkus sind
Sondermiill. Nur in dafiir vorgesehene Be-
halter entsorgen. Beachten Sie die landes-
spezifischen Entsorgungsbestimmungen.
Batterie und Akku nicht kurzschlief3en.

Beachten Sie, dass im Falle eines Brandes
giftige Stoffe (Gase, Flissigkeiten etc.) aus
dem Produkt entweichen kénnen, die

Gesundheitsschaden verursachen konnen.

Beachten Sie das Gewicht des Produkts.
Bewegen Sie es vorsichtig, da das Gewicht
andernfalls Rickenschaden oder andere
Korperschaden verursachen kann.
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Sicherheitshinweise

30. Stellen Sie das Produkt nicht auf Ober-

31.

flachen, Fahrzeuge, Ablagen oder Tische,
die aus Gewichts- oder Stabilitatsgriinden
nicht dafiir geeignet sind. Folgen Sie bei
Aufbau und Befestigung des Produkts an
Gegenstanden oder Strukturen (z.B.
Wande u. Regale) immer den Installations-
hinweisen des Herstellers.

Griffe an den Produkten sind eine
Handhabungshilfe, die ausschlieBlich fiir
Personen vorgesehen ist. Es ist daher nicht
zulassig, Griffe zur Befestigung an bzw. auf
Transportmitteln, z.B. Kranen, Gabel-
staplern, Karren etc. zu verwenden. Es liegt
in der Verantwortung des Anwenders, die
Produkte sicher an bzw. auf
Transportmitteln zu befestigen und die
Sicherheitsvorschriften des Herstellers der
Transportmittel zu beachten. Bei Nicht-
beachtung kénnen Personen- oder
Sachschaden entstehen.

1171.0000.41-02.00

32.

33.

Falls Sie das Produkt in einem Fahrzeug
nutzen, liegt es in der alleinigen Verantwor-
tung des Fahrers, das Fahrzeug in sicherer
Weise zu fiihren. Sichern Sie das Produkt
im Fahrzeug ausreichend, um im Falle
eines Unfalls Verletzungen oder Schaden

anderer Art zu verhindern. Verwenden Sie
das Produkt niemals in einem sich bewe-
genden Fahrzeug, wenn dies den Fahr-
zeugfihrer ablenken kann. Die Verant-
wortung fur die Sicherheit des Fahrzeugs
liegt stets beim Fahrzeugfiihrer und der
Hersteller GUbernimmt keine Verantwortung
fur Unfalle oder Kollisionen.

Falls ein Laser-Produkt in ein R&S-Produkt
integriert ist (z.B. CD/DVD-Laufwerk),
nehmen Sie keine anderen Einstellungen
oder Funktionen vor, als in der Dokumen-
tation beschrieben. Andernfalls kann dies
zu einer Gesundheitsgefahrdung fiihren, da
der Laserstrahl die Augen irreversibel
schadigen kann. Versuchen Sie nie solche
Produkte auseinander zu nehmen.
Schauen Sie nie in den Laserstrahl.
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EU-KONFORMITATSERKLARUNG

Zertifikat-Nr.: 98080

Hiermit wird bescheinigt, dal3 der/die/das:

Geratetyp Identnummer Benennung

CTS60 1094.0006.60 Digital Radio Tester
mit den Bestimmungen des Rates der Europaischen Union zur Angleichung der Rechts-
vorschriften der Mitgliedstaaten

- betreffend elektrische Betriebsmittel zur Verwendung innerhalb bestimmter
Spannungsgrenzen (73/23/EWG geandert durch 93/68/EWG)

- Uber die elektromagnetische Vertraglichkeit
(89/336/EWG geéandert durch 91/263/EWG, 92/31/EWG, 93/68/EWG)

Ubereinstimmt.

Die Ubereinstimmung wird nachgewiesen durch die Einhaltung folgender Normen:
EN61010-1: 1993 + A2 : 1995

EN50081-1 : 1992

EN50082-2 : 1995

Anbringung des CE-Zeichens ab: 98

ROHDE & SCHWARZ GmbH & Co. KG
Muhldorfstr. 15, D-81671 Miinchen
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CTS60 Einleitung

1 Einleitung

Der Tester CTS6O ist ein preisgunstiges Instrument, mit dem sich sowohl automatische Funktionstests
als auch ausfuhrliche Servicetests von DECT-Mobiltelefonen (Portable Part PP) und Basisstationen
(Fixed Part FP) durchfuhren lassen. Mit diesem Instrument lassen sich exakte Messungen gemal den
ETSI-Empfehlungen, wie sie in TBR06 beschrieben sind, problemlos durchfihren.

Der CTS60 unterstitzt sechs Sprachen (Englisch, Franzésisch, Deutsch, Italienisch, Spanisch und
Hollandisch). Er ist mit einem TFT-Display ausgestattet, das den CTS60 ausgesprochen
benutzerfreundlich macht.

Mit dem CTS60 stehen zwei Arten von Tests zur Verfligung, der erste ist ein konfigurierbarer,
automatischer Funktionstest, der sogenannte Autotest, der zweite ist ein ausfihrlicher Servicetest, der
sogenannte Manuelle Test.

1.1 Applikationen fir den Autotest

1.1.1 Uberblick

Der CTS60-Autotest bietet im Hinblick auf automatisches Testen einen auf3erst flexiblen Ansatz. Alle im
Autotest zur Verfiigung stehenden Tests sind frei konfigurierbar. Dank dieser Funktionalitat kann ein
kompletter Satz an automatischen Tests definiert werden, entsprechend den Erfordernissen der
jeweiligen Service-Applikation.

Der Hauptzweck des Autotests ist die Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit eines DECT-Gerates vor
der Ubergabe an den Kunden, z.B. beim Verkauf (zur Vertrauenssteigerung durch Vorfiihrung in
Gegenwart des Kunden, dalR das Gerat ordnungsgemal funktioniert), vor oder nach einer Reparatur,
oder im Reklamationsfall. Im letzteren Fall kann sofort Gberprift werden, ob die Beanstandung des
Kunden zutrifft, so da Uberflissiges Einsenden des Mobiltelefons an den Zentralservice vermieden
werden kann, was Zeit und Kosten spart.

1.1.2 Im Autotest konfigurierbare Testschritte

Die folgenden Arten von Tests kdnnen im Autotest konfiguriert werden:

e Aufbau einer Verbindung vom CTS60 aus

e Beenden einer Verbindung vom CTS60 aus

e Messung der Leistungsrampe

e Messung von Modulations- und Frequenzparametern fiir verschiedene Datenmuster
e Messung der Bitfehlerrate

e Messung von Timing-Werten

1.2 Applikationen fir den Manuellen Test

Dieser Teil des CTS60 wurde fir Servicetests und andere Situationen entwickelt, bei denen der
Anwender entscheiden mufR3, welcher Schritt als nachster ausgefuhrt werden soll. Die gewilinschten
Messungen konnen manuell gewahlt werden, z.B. Leistungsrampe, Modulation, Timing oder
Bitfehlerrate. In diesem Testmodus stehen aul3erdem graphische Anzeigen der Leistungsrampe und der
Modulationsdaten zur Verfligung.
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CTS60 Betriebsvorbereitung

2 Betriebsvorbereitung

» Wenn Sie das Gerat aus der Verpackung genommen haben, versdumen Sie nicht, die in der
Zubehdrliste genannten Artikel mit auszupacken.

> Bei einem spateren Transport des Gerates ist dringend zu empfehlen, zum Schutz der Frontplatte
und der Rickwand, die in der Lieferverpackung enthaltenen Schutzkappen zu verwenden. Damit ist
gewahrleistet, dal} die Bedienelemente an der Front- und Riickseite nicht beschadigt werden.

Wichtiger Hinweis:

Im CTS60 ist ein Akku eingebaut, der fiir die Speicherung wichtiger Gerédteparameter sorgt wenn das
Gerét ausgeschaltet ist. Dieser Akku wird wéhrend des Gerétebetriebs automatisch geladen. Damit der
Akku immer ausreichend geladen ist, sollte der CTS60 nicht ldnger als 3 Monate abgeschaltet bleiben.
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Betriebsvorbereitung

CTS60

2.1 Erklarungen zur Front- und Riickansicht

Auf dieser Seite finden Sie die Front- und Rickansicht des Gerétes, jeweils mit kurzen Erklarungen zu

den Bedien- und AnschluRelementen.

TFT-Display
X
® ROHDE&SCHWARZ DIGITAL RADIO TESTER - CTS 60 1094.0006.60
RFIN2 DECT
Empfindlicher @ 50¢ 3
Eingang fur tcamuax A
DECT RF OUT2 DECT
Softkeys zur
Hochpegeliger 504 O Menisteuerung
Ausgang fir
DECT
D E CT wenvup () Hardkey zum
J Wechsel in die
RFIN/OUT DECT nach§th0here
Menuebene
Gemeinsamer 50¢ G
Eingang / Ausgang /D cnuron
fir DECT T ——— a
e

Gerat mit Eingangsspannungschaltung

o o ; Service-Anschlu
I(_;gtrzrggjnr)Netztell (z. B. fur ext. Monitor)

100... 120 V /135 VA Netzschalter ein/aus

200...240 V /160 VA CE

50 ... 60 Hz

(]
L

Lufter
(ungeregelt)

Audio-Eingang (DECT)

RS 232
Tastaturanschlu®
2@ O, S
Q (fur eine externe
PRINTER Tastatur)
e ©
Audio-Ausgang (DECT)

DruckeranschluB fir Testprotokoll

Netzspannungswahlschalter

RS-232-Schnittstelle
(z. B. fur Software-Update,
Service, Fernsteuerung)

Netzanschlu® zur
Spannungs-/Stromversorgung
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CTS60 Betriebsvorbereitung

Gerat mit Weitbereichsspannungseingang

Service-Anschluy

Lufter fir Netzteil (2. B. fiir ext. Monitor)

(geregelt)

MONITOR

Netzschalter ein/aus

100...240V/160V"

50 ... 60 Hz CE

Lifter
(ungeregelt)

Audio-Eingang (DECT)
KEYBOARD

Tastaturanschlu®

(fr eine externe

PRINTER Tastatur)

@ © '
Audio-Ausgang (DECT)

Druckeranschluf fiir Testprotokoll

RS-232-Schnittstelle
NetzanschluR zur (z. B. fiir Software-Update,
Spannungs-/Stromversorgung Service, Fernsteuerung)
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Betriebsvorbereitung CTS60

2.2 Inbetriebnahme

2.21 Gerat aufstellen

Fir Messungen auf dem Labor- oder Arbeitstisch empfiehlt es sich, die Stellfille an der
Gerateunterseite auszuklappen. Dies verbessert den Betrachtungswinkel fir das TFT-Display.

& Fiir einen problemlosen Betrieb des Gerites ist folgendes zu beachten:

e Bellftungsoffnungen nicht verdecken!
e Umgebungstemperatur +5 ... +45 °C.

e Betauung vermeiden. Tritt trotzdem einmal Betauung auf, ist das Gerat vor dem Einschalten
grundlich auszutrocknen.

2.2.2 Gerat ans Netz anschlieRen

> Uberpriifen Sie die Stellung des Netzspannungswahlschalters und stellen Sie diesen ggf. auf die
Ortliche Netzspannung ein.

» Stecken Sie das mitgelieferte Netzkabel in die NetzanschlulBbuchse auf der Geratertickseite und
verbinden Sie den CTS60 mit dem Stromversorgungsnetz.

Gerat mit Eingangsspannungumschaltung

|
100 ...120V/ 135 VA
— 200 ...240 V /160 VA
50 ...60 Hz
|

Gerat mit Weitbereichsspannungseingang

|
100 ... 240 V/ 160 VA
— 50 ...60 Hz
|
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CTS60 Betriebsvorbereitung

223 EMV-SchutzmaBnahmen
Um elektromagnetische Stérungen zu vermeiden, darf das Gerat nur in geschlossenem Zustand mit

allen Abschirmdeckeln betrieben werden. Es dirfen nur geeignete abgeschirmte Signal- und
Steuerkabel (z.B. HF-AnschluRkabel) verwendet werden.

224 Gerat einschalten

Schalten Sie den CTS60 mit dem Netzschalter an der Riickseite ein.

2.2.5 Liste der Optionen

Nach Einschalten des Gerates wird ein Ausgangsmenl angezeigt wahrend das Gerat gespeicherte
Parameter I1&adt und einen Optionstest durchfihrt. Nach einer kurzen Zeit wird eine Liste der
verflugbaren Optionen angezeigt (siehe nachstehendes Menu). Es wird empfohlen, nach dem ersten
Einschalten die Optionen zu prifen um sicher zu gehen, dal} alle installiert sind.

Verfigb. Optionen DECTER
CTS - Bl OCKO

DECT Firmware Yersionn  E3.14G 180295
Software Version %1.00 23.02.93

Liste der eingebauten Optionen

2.2.6 OCXO-Referenzoszillator (Option CTS-B1)

Wenn lhr CTS60 einen OCXO-Referenzoszillator enthalt, beachten Sie bitte, dal’ dieser Oszillator nach
dem Einschalten des Gerates eine Aufwarmzeit von ca. 15 Minuten bendtigt um die volle Prazision zu
erreichen.
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CTS60 Getting Started (Autotest)

3 Autotest

3.1 Uberblick

Der CTS60 in der Betriebsart Autotest ist dank einer klaren MenuUstruktur einfach und komfortabel zu
bedienen.

Wenn Sie noch keine Erfahrung mit dem automatischen Testablauf des CTS60 haben, gibt lhnen
dieses Kapitel einen schnellen Uberblick wie Sie einen automatischen Test konfigurieren und
durchfiihren kénnen.

Im Autotest kdnnen Tests fur Fixed Parts und Portable Parts je nach Bedarf konfiguriert werden. Diese
kénnen dann im CTS60 gespeichert und zu einem spateren Zeitpunkt aufgerufen und durchgefiihrt
werden. Zum Testen der Fixed Parts und Portable Parts gibt es jeweils 10 konfigurierbare Tests. Jeder
dieser Tests kann aus bis zu 50 Testschritten bestehen. Bei der Konfiguration l&ngerer Tests kdnnen
aulBerdem bedingte und nicht bedingte Spriinge verwendet werden.

Nachstehend eine Liste der méglichen Aktionen, die fur einen Testschritt konfiguriert werden kdnnen:
e Frei - diesem Testschritt wurde keine Aktion zugeordnet (Default-Wert)

e Verbindung aufbauen - Aufbau einer Verbindung mit einem Fixed Part oder einem Portable Part,
abhangig vom gewahlten Testmen

e Leistungsrampe - Durchfiihrung einer Leistungsrampenmessung
e HF-Modulation - Durchfiihrung einer HF-Modulationsmessung

e Timing - Durchfiihrung einer Timing-Messung

e Bitfehlerrate - Durchfiihrung einer Bitfehlerratenmessung

e Verbindung beenden - Beenden einer aufgebauten Verbindung

e Pause - Pause wahrend eines Autotests

Fur weitere Informationen zu den einzelnen Menis und Tasten lesen Sie bitte die Menubeschreibungen
in Kapitel 6.
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Getting Started (Autotest)

CTS60

3.2 Konfigurieren eines Autotests
Home CECTIFES Start

Manual I‘:‘Irlfdsuts

Test-
Portable Part objekt
Konfig
Home-Menu
Autotest
Start

RFPI

RFPI
0005227438 Eingabe

— RFPI
Mein [JE] nhahme

| Test-
austahl

Test
01: Schneltest

Test-
eingahe
FP Typ

A

Autotest-Startmen

Testauswahl
M: Schneltest
02 Test M. 1
03: Test Mr. 2
04 Frei
0%: Frei
06 Frei 1t
O7: Frei Test
03 Frei Test
05 Frei 4
——
eingahe

Meni Testauswahl

1094.0006.60

3.2

Schritt 1

Ein paar Sekunden nach dem
Einschalten zeigt der CTS60 das
nebenstehende Home-Meni an.
Das Instrument ist jetzt betriebs-
bereit. Driicken Sie gegebenen-
falls die Taste "Test Modus", um
zwischen Manuellem Test und
Autotest umzuschalten. Dricken
Sie die Taste "Testobjekt", um
das zu testende Gerat auszuwah-
len, entweder Fixed Part oder
Portable Part.

Driicken Sie "Start", um das erste
Autotest-Hauptmeni aufzurufen.

Schritt 2

Jetzt erscheint das Autotest-
Startment. Dricken Sie "Test-
auswahl" um den Test, den Sie
konfigurieren mochten, auszu-
wahlen.

Jetzt erscheint das Meni
"Testauswahl". Driicken Sie die
Tasten Test T und Test |, um
durch die Liste der Tests zu
blattern, bis der Test, den Sie
editieren mochten  erscheint.
Dricken Sie jetzt "Testeingabe”,
um den ausgewahlten Test
einzugeben.
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Getting Started (Autotest)

Autotest Eingabe _—
01: Schneltest
T.
03 HF Modulation
04: Timing 1
03 Bitfehlerrate
06: Pause Einfii
07: Bedingter Sprung IIMGEN
05 Werbindg. beenden
09: Frei Loschen
10: Frei
11: Frei Aktions-
12: Frai austyahl
Meni Autotest Eingabe
Aktionsauswahl LECTEE]
|01 Schneltest
Frei
“Yerbindungzaufhau
Leistungstarmpe
gsrarp Abbruch
HF Maodulation
Tirming 1
Eitfehlerrate Altion
“erbindg. beenden =
Aktion
Pauze 1
Eedingter Sprung
Konfig

Meni Aktionsauswahl

1094.0006.60

3.3

Schritt 3

Jetzt erscheint das Meni
"Autotest Eingabe". Mit Hilfe
dieses Menls konnen Sie einen
bestimmten Test konfigurieren.

Dricken Sie "Name" und geben
Sie einen Namen fiir diesen Test
ein (die Testnummer kann nicht
verandert werden). Dricken Sie
erneut "Name", um den Namen
zu akzeptieren.

Driicken Sie die T | Pfeiltasten,
um nacheinander jeden Test-
schritt auszuwahlen. Driicken Sie
"Aktionsauswahl", um einen
Testschritt zu editieren.

Schritt 4

Jetzt erscheint das Meni
"Aktionsauswahl!". Driicken Sie
"Aktion T" und "Aktion 1", um die
Aktion auszuwéahlen, die Sie filr
diesen Testschritt konfigurieren
mochten.

Sobald eine Aktion ausgewahlt
wurde, kann sie durch Drlcken
von "Konfig" konfiguriert werden.

Hierbei kénnen Sie entsprechen-
de Vorabeinstellungen vorneh-
men oder die Toleranzwerte fur
die OK/Nicht OK-Auswertung des
Tests individuell anpassen.

Drucken Sie "MENU UP", um die
gewahlte Aktion zu akzeptieren
(oder "Abbruch”, dann bleibt die
vorangegangene Selektion un-
verandert).

Schritt 5

Konfigurieren Sie alle Testschrit-
te, um einen kompletten Test zu
erstellen. Dricken Sie dann
solange "MENU UP" bis das
Autotest-Startmenl erneut ange-
zeigt wird.
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3.3 Test des Fixed Part

B v —— B otcom.
@ =
begd| 7 & =
©-|, S
. e/
DECT| & D == =
® )« o
Home CECTIFF
Start
Manual I‘:‘Irlfdsuts

Portable Part

Home-Meni

Autotest GECTER)
RFFI

0005227435

Ja
Test
01: Schrielitest |

eingahe

FP Ty

Ein Fixed Part

Autotest-Startmeni

1094.0006.60

Test-
ohjekt

Konfig

L

Start

RFPI

Eingahe

RFPI

Annahme

Test-

austiahl
———

Test-

HF Con/

FP Typ

Schritt 1

Verbinden Sie eine N-Buchse
(Default: RFIN/OUT) des CTS60
mit einer geeigneten Antenne.

Stellen Sie sicher, dal} das
Testobjekt mit der Kkorrekten
Betriebsspannung (Batterie oder
Netzgerat) versorgt wird und sich
im Service-Modus befindet
(Informationen Uber das Aktivie-
ren des Service-Modus des Fixed
Part erhalten Sie vom Hersteller).

Ein paar Sekunden nach dem
Einschalten zeigt der CTS60 das
nebenstehende Home-Menlu an.
Das Instrument ist jetzt betriebs-
bereit. Driicken Sie die Taste
"Test Modus", um zwischen
Manuellem Test und Autotest
umzuschalten (Autotest wahlen).
Drucken Sie die Taste "Testob-
jekt", um das zu testende Geréat
auszuwahlen (Fixed Part).

Drucken Sie "Start", um das erste
Autotest-Hauptmen aufzurufen.

Schritt 2

Jetzt erscheint das Autotest-
Startmeni. Dricken Sie "Test-
auswahl" um den Test, den Sie
durchfihren moéchten, aufzu-
rufen.
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Testauswahl

M: Schneltest

02 Test M. 1

03: Test Mr. 2

04 Frei

0%: Frei

0F: Frei T

07: Frai __ Test |

03 Frei Test

0% Frei +
—

eingahe
Menl Testauswahl
Autotest
Start

RFPI

RFPI
LT

I RFPI

Annahme

Test
01: Schrelitest |

Test-

Test-

eingahe

FP Typ

Lo

Autotest-Startmeni

Auswahl FP Typ DECTIFF)

[l I fut2  In2idut In2.l’0ut2| HF Con

aUs m Koppler

Ein Fixed Part t

Ein weiterer Fized Part ﬂ

FP Typ
+

Auswahl FP Typ

1094.0006.60

austahl

3.5

Jetzt erscheint das Meni
"Testauswahl". Dricken Sie die
Tasten Test T und Test |, um
durch die Liste der Tests zu
blattern, bis der Test, den Sie
durchfiihren moéchten erscheint.
Dricken Sie jetzt "MENU UP",
um lhre Wahl zu akzeptieren.

Schritt 3

Jetzt erscheint das Autotest-
Startmendi.

Wenn Sie die RFPI des von
lhnen zu testenden Fixed Part
kennen, dricken Sie "RFPI
Eingabe" und geben Sie sie im
Feld RFPI ein. Wéahlen Sie "RFPI
Annahme" (Nein). Dadurch stel-
len Sie sicher, daf3 eine Verbin-
dung mit der zuvor eingegebenen
RFPI aufgebaut wird.

Wenn Sie die RFPI des von
lhnen zu testenden Fixed Part
nicht kennen, driicken Sie "RFPI
Annahme" und wahlen Sie (Ja).
Damit wird die Verbindung mit
der starksten detektierten RFPI
aufgebaut.

Dricken Sie "Auswahl FP Typ",
um in das Menu "Auswahl FP
Typ" zu gelangen.

Wahlen Sie mittels "HF Con" die
von lhnen gewinschte Verbin-
dung der HF-Buchsen.

Mit der Taste "Koppler" (ein)
werden die im Meni "Eingabe FP
Typ" (siehe 6.4.3) gewdhlten
Korrekturwerte mit beriicksichtigt.

Dricken Sie die Tasten "FP Typ
T und "FP Typ 1", um den
gewlnschten Typ auszuwahlen.
Drucken Sie "MENU UP", um die
Auswahl zu akzeptieren.
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Autotest
Start

RFPI

I RFPI

Annahme

Test
01: Schrelitest |

Test-

Test-

eingahe

FP Typ

Lo

Autotest-Startmeni

RFPI
LT

austahl

Autotest LECTER)
Abbruch
[1: Schreltest

Aktion/Parameter lert Ergebniz|
MTP 16.6 dBn QK
Tol-Schetna QK
(031 HF Modulation:
Freq. Offzet -30 kHz Ok
Max. Pos. B-Feld 353 kHz Ok
Max. Meg. B-Feld —-356 kHz Ok
Freg. Crift -16 kHzims Ok
(04 Tirnirg:

Teit-Genauigkeit

| Test lEuft |

Meni Autotest (Test lauft)

1094.0006.60

3.6

Schritt 4

Driicken Sie "Start" im Autotest-
Startmeni, um den Test zu
beginnen.

Wahrend der Test lauft werden
die Testergebnisse fortlaufend im
Fenster angezeigt. Die Spalte
"Aktion/Parameter"  zeigt die
Nummer des Testschritts, die
durchgefiihrte Aktion und den
gemessenen Parameter. Gemes-
sene Werte erscheinen in der
"Werte"-Spalte. Die Spalte "Er-
gebnis" zeigt die Ergebnisse der
Toleranzprifungen, wobei die
gemessenen Werte mit den
konfigurierten Toleranzen vergli-
chen wurden.

Durch Dricken der Taste
"Abbruch" kénnen Sie den Test
jederzeit anhalten.

Fir den Test kann an bestimm-
ten Stellen eine Pause konfi-
guriert worden sein. Driicken Sie
in diesem Fall die Taste "Weiter",
um mit dem Test fortzufahren.
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Autotest Start
|01: Schnelitest | _ Menii
Aktion/Parameter lJert Ergebnis
(01) Werhinder: Seite
Dummy Slot 2
DUty Carrier 0 Seite
+
(021 Leistungsrampe:
MTP 7.9 dBm Ok 1
Tal-Schema Ok Zeile
(030 HF Modulation: Zeile
Freg. Offzet =37 kHz Ok 1
Mazx. Poz. E-Feld 330 kHz 803
Drucke
| Test bestanden. | Heport

Autotest-Ergebnisment

1094.0006.60

3.7

Schritt 5

Sobald der Test abgeschlossen
oder abgebrochen wurde,
erscheint das Autotest-Ergebnis-
meni. Hier werden die Tester-
gebnisse angezeigt, wie sie
wahrend des Testablaufs gezeigt
wurden. Das Gesamtergebnis
des Tests erscheint am unteren
Rand der Anzeige.

Driicken Sie "Seite T, "Seite 1",
"ZeileT", oder "Zeile 1", um durch
die Ergebnisse zu blattern.

Dricken Sie "Drucke Report”, um
ein  Testprotokoll mit den
Ergebnissen auszudrucken.

Driicken Sie "Start Menl", um
zum Autotest-Startmeni zuriick-
zukehren.
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34 Test des Portable Part

— Schritt 1

Verbinden Sie eine N-Buchse
(Default: RFIN/OUT) des CTS60
= mit einer geeigneten Antenne.

@ e Stellen Sie sicher, daB das
! = Testobjekt mit der korrekten
Betriebsspannung (Batterie oder
Netzgerat) versorgt wird und sich
im Service-Modus befindet (Infor-
mationen Uber das Aktivieren des
Service-Modus des Portable Part
erhalten Sie vom Hersteller).

0/ 00onon

E
| 8

Home CECTIRA o Ein paar Sekunden nach dem
Einschalten zeigt der CTS60 das
nebenstehende Home-Meni an.

Manuel Modus Das Instrument ist jetzt betriebs-
bereit. Dricken Sie die Taste

"Test Modus", um zwischen

T Manuellem Test und Autotest
est- s
ohjekt umzuschalten (Autotest wéhlen).

- Driicken Sie die Taste "Testob-

jekt", um das zu testende Geréat

auszuwahlen (Portable Part).

Fixed Part

Konfig . .
Driicken Sie "Start", um das erste
Home-Meni Autotest-Hauptmeni aufzurufen.
.
Autotest — Schritt 2
RFFI ]
Eiﬁggllm Jetzt ergchem} das _Autotest—
— Startmeni. Dricken Sie "Test-
auswahl" um den Test, den Sie
Tet durchfiihren mochten, aufzuru-
01 Schrelitest aI:fJ:hl fen.
Test-
eingahe
PP Typ
T

Autotest-Startmeni
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Testauswahl DECTEF

01 Schnelltest
02: Test k.1

03 Test Wr. 2
04: Frei
05 Frei
06: Frei
O7: Frei
03: Frei
09: Frei
10: Frei

Meni Testauswahl

Autotest

RFPI

0005227438

Test
01: Schneltest

PP Typ

Ein Portable Part

Autotest-Startmeni

Auswahl PP Typ DECTER)

(Rl (11 /0ut2 In2iout In2.l'0ut2|

Ein Portakle Part
Ein weiteres Portable .

Auswahl PP Typ

1094.0006.60

1

Test

Test
+

Test-

eingahe

Start

RFPI
Eingahe

Test-

austahl

Test-

eingahe

HF Con/

PP Typ

HF Con

Koppler

T
PP Typ

PP Typ
+

Jetzt erscheint das Meniu "Test-
auswahl". Dricken Sie die
Tasten Test T und Test |, um
durch die Liste der Tests zu
blattern, bis der Test, den Sie
durchfiihren mochten erscheint.
Dricken Sie jetzt "MENU UP",
um lhre Wahl zu akzeptieren.

Schritt 3

Jetzt erscheint das Autotest-
Startmendi.

Dricken Sie "RFPI Eingabe" und
geben Sie eine RFPI ein, auf die
sich der Portable Part im RFPI-
Feld synchronisieren wird.

Dricken Sie erneut "RFPI
Eingabe", um diese Selektion zu
bestatigen.

Dricken Sie "Auswahl PP Typ",
um den zu testenden PP Typ
aufzurufen. Jetzt erscheint das
Menu "PP Typ".

Dricken Sie die Tasten "PP Typ
T und "PP Typ l", um den
gewunschten Typ auszuwéhlen.

Wahlen Sie mittels "HF Con" die
von lhnen gewinschte Verbin-
dung der HF-Buchsen.

Mit der Taste "Koppler" (ein)
werden die im Menl "Eingabe PP
Typ" (siehe 6.4.4) gewdhlten
Korrekturwerte mit beriicksichtigt.

Dricken Sie die Tasten "PP Typ
™ und "PP Typ 1", um den
gewunschten Typ auszuwéhlen.

Drucken Sie "MENU UP", um die
Auswahl zu akzeptieren.
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Autotest

RFPI

0005227438

Test
01: Schneltest

PP Typ

Ein Portable Part

Autotest-Startmeni

Start

RFPI

Eingahe

Test-

austahl

Test-

eingahe

HF Con/

PP Typ

Abbruch

Autotest CECTIRAS
|01 schneitest

AktioniParameter lert Ergebnis
MTP 0.1 dBn Ok,
Tol-Schetna 031
(031 HF Madulation:

Freq. Offset 0 kHz Ok
Mz, Pos. B—Feld 348 kHz 031
Max. Megy. B-Feld -333 kHz Ok
Fregq. Drift 0 kHzims Ok
(04 Tirnirg:

| Test lauft |

Meni Autotest (Test lauft)

1094.0006.60

3.10

Schritt 4

Driicken Sie "Start" im Autotest-
Startmeni, um den Test zu
beginnen.

Wahrend der Test lauft werden
die Testergebnisse fortlaufend im
Fenster angezeigt. Die Spalte
"Aktion/Parameter"  zeigt die
Nummer des Testschritts, die
durchgefiihrte Aktion und den
gemessenen Parameter.

Gemessene Werte erscheinen in
der "Werte"-Spalte. Die Spalte
"Ergebnis" zeigt die Ergebnisse
der Toleranzprifungen, wobei die
gemessenen Werte mit den
konfigurierten Toleranzen vergli-
chen wurden.

Durch Dricken der Taste
"Abbruch" kénnen Sie den Test
jederzeit anhalten.

Fir den Test kann an be-
stimmten Stellen eine Pause
konfiguriert worden sein. Driicken
Sie in diesem Fall die Taste
"Weiter", um mit dem Test
fortzufahren.
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Autotest

|01: Schnelitest

Aktion/Parameter lert
Freq. Drift -2 kHz/ms
(04 Timitge

Max. Poz Jitter 003 us
Maz. Meg Jitter -084 us
Max Paketverzin. 055 us
Min Paketverzig. =030 us
(03] Bittehlerrate:

Langzeit BER 0 ppm
Langzeit FER 0 ppm

| Tezt abgebrochen.

Autotest-Ergebnisment

1094.0006.60

Schritt 5

Sobald der Test abgeschlossen
oder abgebrochen wurde, er-
scheint das Autotest-Ergebnis-
meni. Hier werden die Tester-
gebnisse angezeigt, wie sie
wahrend des Testablaufs gezeigt
wurden. Das Gesamtergebnis
des Tests erscheint am unteren
Rand der Anzeige.

Driicken Sie "Seite T, "Seite 1",
"ZeileT", oder "Zeile 1", um durch
die Ergebnisse zu blattern.

Dricken Sie "Drucke Report”, um
ein Testprotokoll mit den Ergeb-
nissen auszudrucken.

Driicken Sie "Start Menl", um
zum Autotest-Startmeni zuriick-
zukehren.
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3.5 Hinweise zur Konfigurierung eines Autotests

Beim Konfigurieren eines Autotests sollten die folgenden Punkte beachtet werden:

Tests sollten normalerweise mit "Verbindg. aufbauen" begonnen und mit "Verbindg. beenden"
beendet werden, d.h. es muB3 zuerst eine Verbindung aufgebaut werden, bevor Messungen
durchgefuhrt werden kénnen. Sobald die Messungen abgeschlossen sind, muf3 die Verbindung
beendet werden.

Wenn Sie eine Verbindung mit einem Portable Part aufbauen, mufd der Sync. Typ als manuell oder
automatisch konfiguriert werden. Wenn der Sync. Typ als automatisch konfiguriert ist, dann muf3 die
Sync. Zeit mit einem Wert von 0 bis 10 Sekunden konfiguriert sein; das ist die Frist, die abgewartet
wird bevor der Ruf aufgebaut wird. Wenn der Sync. Typ als manuell konfiguriert ist, dann wird der
Benutzer aufgefordert die "Weiter"-Taste zu driicken, bevor der Test weiterlauft.

MeRaktionen werden genauso konfiguriert wie die manuellen Testaktionen (siehe Kapitel 5,
Manueller Test), mit der Ausnahme, dal} die HF-Pegel fir jede BER-Messung konfiguriert werden
mussen.

Bitte beachten Sie, dal3 der Pegel entsprechend der gewéhlten Kopplung hinreichend grof3 gewahit
wird.

Wenn ein Testschritt als Pause konfiguriert wurde, fahrt der CTS60 erst mit dem Test fort, wenn die
"Weiter"-Taste gedriickt wird oder die Zeitsperre abgelaufen ist.

Die Sprung-Aktion kann konfiguriert werden, um bedingte oder nicht bedingte Schleifen in Tests
einzuftigen. Einzelheiten zur Konfiguration von Schleifen finden Sie im Menii "Konfig Sprung".

Das Autotestprotokoll am Bildschirm und am Drucker enthalt jeweils maximal die letzten 3000 Zeilen
des Tests. Wird diese Schwelle Giberschritten, so werden die ersten Zeilen geléscht.
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4 Manueller Test

4.1 Uberblick

Beim Manuellen Test wahlt der Benutzer durch Aufrufen des entsprechenden MelRmenls den
gewlnschten Test aus. Wenn Sie mit der Manuellen Bedienung des CTS60 noch keine Erfahrung
haben, gibt Ihnen dieses Kapitel einen schnellen Uberblick tiber die an DECT Fixed Parts und Portable
Parts durchgefihrten Tests. Sie werden Schritt fir Schritt durch die manuellen Testmenus gefuhrt.
Wenn Sie zu einem Meni weitere Informationen bendtigen, lesen Sie bitte das Kapitel 6 (Beschreibung
der Menis).

Um sich mit der Manuellen Bedienung des CTS60 und der Vielzahl der Testfunktionen vertraut zu
machen, empfiehlt es sich, die beschriebenen Funktionen am CTS60 mit Hilfe eines DECT Fixed Parts
oder Portable Parts auszuprobieren. Die Anweisungen und Informationen in diesem Kapitel gehen
davon aus, daf? das Testobjekt Uber eine Antenne an den CTS60 angeschlossen ist.

Wichtige Hinweise:
Fixed Parts senden einen Dummy-Bearer auf einem Kanal, der die Radio Fixed Part Identifier (RFPI)
einschliel3t, durch den das Geréat eindeutig gekennzeichnet wird.

Wenn ein Fixed Part getestet wird, simuliert der CTS60 ein Portable Part. Er synchronisiert sich auf den
Dummy-Bearer des Fixed Part und zeigt dann die Kanal- und RFPI-Angaben an. Der CTS60 fordert
dann den Aufbau eines Verkehrskanals mit dem Fixed Part an.

Wenn ein Portable Part getestet wird, simuliert der CTS60 ein Fixed Part. Er sendet einen Dummy-
Bearer auf einem konfigurierten Kanal, mit einer konfigurierten RFPI. Das zu testende Portable Part
synchronisiert sich dann auf diesen Dummy-Bearer. Sobald das Portable Part sich im Testmodus
befindet, kann der CTS60 einen Verkehrskanal zu diesem aufbauen.

Besondere Sorgfalt ist erforderlich, wenn ein Antennenkoppler verwendet wird. Es sollte insbesondere
auf in der Nahe befindliche weitere DECT-Systeme geachtet werden, um sicherzustellen, dal3 die am
CTS60 fur die Dummy- und Traffic-Bearer konfigurierten Kanale diese Systeme nicht storen.

Nehmen Sie nur jeweils Fixed Part oder Portable Part in Betrieb, um zu vermeiden, daf3 sich das DUT
anstelle des CTS auf sein eigenes Fixed Part oder Portable Part aufsynchronisiert oder von diesem
gestort wird.
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4.2 Test des Fixed Part

=
s
=
=
=
=
uuuuu =
)l
ECT]
Home Start
Test
Modus

Portable Part

Home-Menu
Synchronisierung DECTEE
Dumrmy Slot:. . =
Durarny Carrier: _—
Traffic Slot 0 0005227438
UGS EEHET 0| Detektierte RFPI
0

rem [ -]
HF Pegel - 40.0 dBEm

Synchron.
FF Typ

[Ein Fixed Part |

Meni Synchronisierung

1094.0006.60

Konfig

Verbinden

RFPI
ingahe
RFPI
nnahme

HF Con/
FP Typ

Konfig

Schritt 1

Verbinden Sie die gewilinschte N-
Buchse des CTS60 mit einer
geeigneten Antenne.

Stellen Sie sicher, dal das
Testobjekt mit der korrekten
Betriebsspannung (Batterie oder
Netzgerat) versorgt wird und sich
im Service-Modus befindet (Infor-
mationen Uber das Aktivieren des
Service-Modus des Fixed Part
erhalten Sie vom Hersteller).

Ein paar Sekunden nach dem
Einschalten zeigt der CTS60 das
nebenstehende Home-Menl an.
Das Instrument ist jetzt betriebs-
bereit. Dricken Sie die Taste
"Test Modus", um zwischen
Manuellem Test und Autotest
umzuschalten (Manueller Test
wahlen). Dricken Sie die Taste
"Testobjekt", um das zu testende
Gerat auszuwahlen (Fixed Part).

Dricken Sie "Start", um "Syn-
chronisierung”, das erste Haupt-
menl des Manuellen Tests,
aufzurufen.

Schritt 2

Nachdem im Home-Meniu die
Start-Taste  gedrickt  wurde,
erscheint das Menu "Synchro-
nisierung”. Der CTS60 wartet
jetzt darauf sich auf ein Fixed
Part zu synchronisieren (im
gelben Feld blinkt der Text
"Synchronisierung”). Der Text
"Warte auf FP Synchronisierung"
erscheint in einem grinen Feld
am unteren Rand der Anzeige.

Das zu testende Fixed Part mufR
nun im Testmodus eingeschaltet
werden. Wie man das macht
hangt von der Art des verwen-
deten Fixed Part ab. Wenden Sie
sich zwecks weiterer Informa-
tionen an den Hersteller.
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Synchronisierun .

b g Yerhinden

Durnmy Slotr_ . 5} RFPI e

Durrny Carrier: o RFPI

Tratfic Siot: 0 0005227438 | | Eingahe

gafﬁc gﬁf';”e;: g Detektierts RFFI F
arrier SET

HF Pegek - 40.0 dBm 005227438 | Annahime

FP Typ

[EinFizedPart | I-IIZTJCTDJE

_ Kunfig

Meni Synchronisierung

Konfig Sync. Nachstes
Feld

Traffic Slat .
Traffic Carrier 1]
HF Pegel - 400 dBm
Carrigr Offzet 1] +
Antenne 1]

T

1
Moz | Loophack EEEEEGE Echao Default

Meni Konfig Sync.

1094.0006.60

Sobald sich der CTS60 erfolg-
reich auf das Fixed Part synchro-
nisiert hat, verschwindet die
Meldung "Synchronisierung"”. Der
Text "Mit Taste "Verbinden"
Gesprach zum FP aufbauen”
erscheint im grinen Feld am
unteren Rand der Anzeige.

Zu diesem Zeitpunkt zeigen die
Felder Dummy Slot und Dummy
Carrier die Werte des vom Fixed
Part gesendeten Carriers und die
Radio Fixed Part Identifier (RFPI)
des Fixed Part erscheint im Feld
"Detektierte RFPI". Falls die
detektierte RFPI nicht mit dem im
Feld RFPI angezeigten Wert
Ubereinstimmt, dricken Sie die
Taste "RFPI Annahme", um den
Wert zu tbernehmen.

Schritt 3

Driicken Sie im Menu "Synchroni-
sierung" die Taste "Konfig", bevor
Sie die Verbindung aufbauen.

Hier sollte der Traffic-Zeitschlitz
konfiguriert werden, damit ge-
wahrleistet ist, dal er sich vom
Dummy-Zeitschlitz unterscheidet.
Der HF-Sendepegel des CTS60
sollte auf einen entsprechenden
Wert gesetzt werden. Falls
erforderlich, mussen Sie den
gewtunschten Carrier Offset und
die Antenne einstellen. Wahlen
Sie anschlieBend den fur die
Verbindung gewlnschten Be-
triebsmodus ("Loopback”, "Nor-
mal", oder "Echo"). Bitte be-
achten Sie, daR der gewahlte
Betriebsmodus in einigen Menis
bestimmt welche MeRwerte an-
gezeigt werden.
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Synchronisierun .

b g Verbinden
Dumm\j.- S|Dt:- . a REFI —
Durrny Carrier: o RFPI
Tratfic Slat: 0 Eingabe
gaffic '%‘;';”B;: g Detektierts RFFI F

arrier Offzet:
HF Pegek - 40.0 dBm nnahme
FP Typ
Ein Fixed Part "ll:'I:JCT";‘;

_ Kunfig
Meni Synchronisierung
Verbind. erstellt Verbindg.

heenden

WTP 741 dBm | Traffic Slot Leistung
Leistungsrampe ak 0
Fregq. Offzet - B4 kHz | Traffic Carrier

HF Mod

Max. Pos. B-Feld Mod.| + 364 kHz 1]

Maixc. Meg, B—Feld Mod| - 363 kHz | e Fagel Timin

— 40.0 dBm 4
BER

Burzt-Anzahl Burst-

4|  Anzahl

Menl Verbind. erstellt
Verbind. erstellt Verbindg.

heenden

WTP 741 dBm | Traffic Slot Leistung
Leistungsrampe ak 0
Fregq. Offzet - B4 kHz | Traffic Carrier

HF Mod

Max. Pos. B-Feld Mod.| + 364 kHz 1]

Maixc. Meg, B—Feld Mod| - 363 kHz | e Fagel Timin

— 40.0 dBm 4
BER

Burzt-Anzahl Burst-

4|  Anzahl

Menl Verbind. erstellt

1094.0006.60
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Schritt 4

Kehren Sie zum Menl "Synchro-
nisierung" zuriick und warten Sie
bis der CTS60 sich mit dem
Fixed Part synchronisiert hat.

Dricken Sie "Verbinden" im
Menu "Synchronisierung”, um die
Verbindung aufzubauen.

Jetzt erscheint das Meni
"Verbind. erstellt".

Dies ist das zentrale MeBmenu.
Es zeigt einen Uberblick Uber die
Leistungsrampen- und Modula-

tionsmessungen. Ausfihrliche
Ergebnisse der Sender- und
Empfangermessungen  kdnnen

angezeigt werden, in dem die
entsprechenden Messungen auf-
gerufen und gestartet werden.

Schritt 5

Die Verbindung kann jederzeit
durch Dricken der Tasten
"Verbindg. beenden” oder
"MENU UP" im Meni "Verbind.
erstellt" beendet werden. Der
CTS60 kehrt dann zum Menl
"Synchronisierung" zurtick.
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CTS60
4.3 Test des Portable Part
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[Ein Portable Part | g‘;‘%ﬂ:

_ Kunfig

Meni Synchronisierung
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Schritt 1

Verbinden Sie die gewilinschte N-
Buchse des CTS60 mit einer
geeigneten Antenne.

Stellen Sie sicher, dal das
Testobjekt mit der korrekten
Betriebsspannung (Batterie oder
Netzgerat) versorgt wird und sich
im Service-Modus befindet (Infor-
mationen Uber das Aktivieren des
Service-Modus des Portable Part
erhalten Sie vom Hersteller).

Ein paar Sekunden nach dem
Einschalten zeigt der CTS60 das
nebenstehende Home-Menl an.
Das Instrument ist jetzt betriebs-
bereit. Dricken Sie die Taste
"Test Modus", um zwischen
Manuellem Test und Autotest
umzuschalten (Manueller Test
wahlen). Dricken Sie die Taste
"Testobjekt", um das zu testende
Gerat auszuwahlen (Portable
Part).

Dricken Sie "Start", um "Syn-
chronisierung”, das erste Haupt-
menu des Manuellen Tests, auf-
zurufen.

Schritt 2

Nachdem im Home-Menu die
Start-Taste  gedriickt  wurde
erscheint das Meni "Synchroni-
sierung”. Der Text "Bitte warten
bis PP synchron., mit "Verbinden"
Gesprach zum PP aufbauen”
erscheint in einem grinen Feld
am unteren Rand der Anzeige.

Das zu testende Portable Part
mufd nun im Testbetrieb einge-
schaltet werden. Wie man das
macht hangt von der Art des
verwendeten Fixed Part ab.
Wenden Sie sich zwecks weiterer
Informationen an den Hersteller.

D-3



Getting Started (Manueller Test)

CTS60
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Schritt 3

Dricken Sie im Menu "Synchro-
nisierung" die Taste "Konfig",
bevor Sie die Verbindung auf-
bauen.

Hier sollten die Traffic- und
Dummy-Zeitschlitze  konfiguriert
werden, damit gewdhrleistet ist,
daf sie nicht gleich sind. Der HF-
Sendepegel des CTS60 sollte auf
einen  entsprechenden  Wert
gesetzt werden. Falls erforderlich
missen Sie den gewunschten
Carrier Offset einstellen. Wéahlen
Sie anschlieBend den fir die
Verbindung gewinschten Be-
triebsmodus ("Loopback”, "Nor-
mal", oder "Echo"). Bitte be-
achten Sie, daR der gewahlte
Betriebsmodus in einigen Menis
bestimmt, welche MeRwerte
angezeigt werden.

Schritt 4

Kehren Sie zum Menl "Synchro-
nisierung" zuriick und warten Sie
bis das Portable Part sich mit
dem CTS60 synchronisiert hat.
Drucken Sie "Verbinden" im
Menl "Synchronisierung”, um die
Verbindung aufzubauen.

Jetzt erscheint das Meni
"Verbind. erstellt".

Dies ist das zentrale Mel3men.
Es zeigt einen Uberblick iiber die
Leistungsrampen- und Modula-
tionsmessungen. Ausfihrliche
Ergebnisse der Sender- und
Empfangermessungen  kdnnen
angezeigt werden, in dem die
entsprechenden Messungen se-
lektiert und gestartet werden.
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Verbind. erstellt
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Schritt 5

Die Verbindung kann jederzeit
durch  Drucken der Tasten
"Verbindg. beenden" oder
"MENU UP" im Menu "Verbind.
erstellt"” beendet werden. Der
CTS60 kehrt dann zum Menu
"Synchronisierung" zurtick.
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CTS60

4.4 Sendermessungen
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Burst-Anzahl Burst-
4 Anzahl

Meni Verbind. erstellt
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Im Meni "Verbind. erstellt"
werden Traffic-Zeitschlitz und
Traffic Carrier der aktuellen Ver-
bindung sowie der HF-Sende-
pegel des CTS60 angezeigt.
Falls ein Portable Part getestet
wird erscheint hier auch dessen
PMID.

Sie kénnen in diesem Meni die
fur alle Sendermessungen ver-
wendete Anzahl der Bursts
konfigurieren.

Dieses Menl zeigt eine Zusam-
menfassung einiger  wichtiger
Sendermessungen:

NTP, Leistungsrampen-Toleranz-
prufung, Frequenz-Offset und die
maximale positive und negative
B-Feld-Modulation.

Ergeben die Messungen Werte
aulRerhalb der Toleranzen, wer-
den diese in rot angezeigt. Die
Toleranzen fur diese Messungen
werden im Konfigurationsmeni
fur die entsprechende Messung
eingestellt.
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Leistungsrampe CECTIFF Sonstige Nach Auswahl von "Leistungs-
+ [dE] Ganzer Burst  —+ [T rampe" mit der Taste "Leistung",
0| 2 Staigande erscheint das Meni "Leistungs-
10 Flanke rampe".
=20 . .
_an HF Mod Hier wird der Burst des Test-
_anl ” e objekts grafisch angezeigt.
‘zg Traffic Slat 0 Timing Mit der Taste "Ansicht" kénnen
_mf' Traffic Carrier 0 L., verschiedene Ansichten der Leis-
NTP 185 dEm BER tungsrampe aufgerufen werden.
0 50 100150 200 250 300 350 400 Konfi Wenn die Rampe auRerhalb der
onTig . . . .
UL m) o Toleranzen liegt, wird dies im

Toleranzbalken am unteren Rand

Menl Leistungsrampe o .
9 P der Anzeige in rot angezeigt.

Die gelbe Box in der Mitte der
Rampe zeigt Details der momen-
tanen Messung. Das Gesamter-
gebnis der Leistungsrampen-To-
leranzprifung wird als "Bestan-
den" oder "Nicht bestanden" an-
gezeigt. Es werden auch die
momentanen  Messungen fir
Traffic-Zeitschlitz, Carrier und
NTP angezeigt.

Wenn die NTP-Messung aul3er-
halb der Toleranzen liegt, wird
dies in rot angezeigt. Die Tole-
ranzen fur die Rampe und NTP
werden im Konfigurationsmeni
Leistungsrampe eingestellt (drik-
ken Sie "Konfig", um dieses
Menu aufzurufen).
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CTS60

HF Modulation DECTIFF
son Ganzer Burst Stop
kHz
0 Leistung
_Egg Ansicht
-3 EIT 452 Preamble
Freq Offset 13 kHz —
Max. Pos. B-Feld + 347 kHz Timing
Mz, Meg. E-Feld - 349 kHz
Freg. Drift - 2 kHz!/m= BER
¥-tield = Z-figld -—

Datentyp FIG31 Konfig

Mend HF Modulation

Timin CECTIFF
g Stop
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1 L L L 1
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219 ppm —

HF Mod

Maix. Pos Jitter 000 s

Max. Meg Jitter - 002 ps

BER

Konfig

Meni Timing (Fixed Part)
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Nach Auswahl von "HF Modu-
lation" mit der Taste "HF Mod" er-
scheint das Menu "HF Modu-
lation".

Hier wird die Modulation des HF-
Bursts des Testobjekts gezeigt.

Mit der Taste "Ansicht" konnen
verschiedene Ansichten der Mo-
dulationskurve aufgerufen wer-
den.

Messungen fur Frequenz-Offset,
maximale positive und negative
B-Feld-Modulation, Frequenzdrift
und X=Z-field-Vergleich werden
ebenfalls angezeigt. Falls
gemessene Werte aufRerhalb der
Toleranzen liegen, werden diese
in rot angezeigt. Toleranzen fir
diese Werte werden im
Konfigurationsmenu "HF-
Modulation" eingestellt (driicken
Sie "Konfig", um dieses Meni
aufzurufen).

Der Datentyp am unteren Rand
des Mends ist das zum und vom
Testobjekt gesendete Datenmus-
ter.

Nach Auswahl von "Timing" mit
der Taste "Timing" wird das
Meni Timing angezeigt.

In diesem Menu werden abhéan-
gig vom gewahlten Testobjekt
unterschiedliche Messungen an-
gezeigt. Wenn das gewahlte
Testobjekt ein Fixed Part ist, wird
das nebenstehende Meni ange-
zeigt. Hier werden die Timing-
Genauigkeit (sowohl als Wert als
auch als Balken) sowie der
maximale positive und negative
Jitter angezeigt. Falls gemessene
Werte aul3erhalb der Toleranzen
liegen, werden diese in rot
angezeigt. Toleranzen fur diese
Werte werden im  Konfigu-
rationsmeni "Timing" eingestellt
(driicken Sie "Konfig", um dieses
Menu aufzurufen).
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Timing

Maz. Pos Jitter
Maix, Meg Jitter

018 us
-042 ps

Max. Paketverzog.

Min. Paketverzag.

016 ps
- 004 ps

C:ECTIRA]
Stop
Leistuny
HF Mod
BER
Konfig

Meni Timing (Portable Part)
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Wenn das gewaéhlte Testobjekt
ein Portable Part ist, erscheint
das nebenstehende Menu. Hier
werden maximaler positiver und
negativer Jitter sowie die maxi-
male und minimale Paketverzo-
gerung angezeigt. Falls gemes-
sene Werte auf3erhalb der Tole-
ranzen liegen, werden diese in rot
angezeigt. Toleranzen fur diese
Werte werden im  Konfigu-
rationsmeni "Timing" eingestellt
(driicken Sie "Konfig", um dieses
Menu aufzurufen).
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CTS60

4.5 Empfangermessungen
Bitfehlerrate EEE
top

MeRwerte Momentane “oreinst. —

I: | | 5] | 10} Leistung
HF Mod

Matnent. BER 0 pprm

Matnent. FER 0 ppm Timing
Langzeit BER Oppm | HF Peoel

Langzeit FER: 0 pptn - 400 cBm| HF Pegel

Konfig

Meni Bitfehlerrate
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Nach Auswahl von "BER" mit
Taste "BER" erscheint das Menl
"Bitfehlerrate”.

Am oberen Rand des Menus
werden der Zahler der momen-
tanen MeRBwerte und die zuvor
voreingestellte Anzahl der Mef3-
werte angezeigt.

Sie kénnen in diesem Menl auch
den HF-Sendepegel des CTS60
einstellen, um dessen Auswir-
kungen auf die Rahmen- und
Bitfehlerraten bewerten zu koén-
nen.

Es sind die Momentan- und
Langzeitmessungen von Rah-
men- und Bitfehlerrate sichtbar.
Falls gemessene Werte auler-
halb der Toleranzen liegen,
werden diese in rot angezeigt.
Toleranzen fur diese Werte
werden im BER-Konfigurations-
meni eingestellt (dricken Sie
"Konfig", um dieses Meni
aufzurufen).
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5 HF-Anschlufd

5.1 HF-Anschlul? des Testobjekts tber einen Antennenkoppler

Die Hersteller von DECT-Geraten risten das Gerat normalerweise nicht mit einer HF-Buchse aus,
daher ist das Anschlief3en einer Antenne gewohnlich die einzige Méglichkeit DECT-Gerate zu testen.

Um genaue, reproduzierbare Messungen zu erhalten, mu3 mit einer genau definierten Dampfung
gearbeitet werden. Fur jeden vom Benutzer definierten Typ fir Fixed Parts und Portable Parts kénnen
eigene Eingangs- und Ausgangsdampfungswerte konfiguriert werden.

Der Ausgangsdampfungswert wird beim Einstellen des HF-Sendepegels am CTS60 benutzt. Der am
CTS60 eingestellte HF-Pegel ist der tatsdchlich vom Testobjekt empfangene Leistungspegel, unter
Berucksichtigung der Dampfung.

Die Eingangsdampfung wird auf Leistungsmessungen angewendet um zu gewahrleisten, dal3 diese
korrekt auch unter Beriicksichtigung der Kopplerddmpfung berechnet werden.

Hinweis:
Es ist entscheidend sinnvolle Dampfungswerte anzugeben, da diese nicht nur interne Berechnungen
sondern auch die Einstellungen von Verstarkern und Dampfungsgliedern beeinflussen.

Bei der Verwendung von Kopplern ist ebenfalls auf die zuldssigen HF-Pegelbereiche der
angeschlossenen Buchsen zu achten.
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6 Beschreibung der Menis

6.1 MenuUstruktur

6.1.1 Uberblick tiber die Menistruktur

Die gesamte Mendstruktur ist in vier Gruppen eingeteilt (siehe Mentibaum):

1. Menlus die unmittelbar nach dem Einschalten angezeigt werden, d.h. die Logo-Anzeige, das
Optionsmenu und das Home-Meni. Vom Home-MenlU aus konnen alle anderen drei Gruppen
erreicht werden.

2. Mens fir den Manuellen Test, einschlieBlich der Konfigurationsmenis fur den Manuellen Test.

3. Menudis fir den Autotest, einschlief3lich der Konfigurationsmends fir den Autotest.

4. Konfigurationsmenis fur das ganze System.

6.1.2 Status-Anzeigen

Diese erscheinen am oberen Ende eines jeden Menus. Hier wird der Netztyp ("DECT") angezeigt. Der
GAP-Modus ist mit dem im Test befindlichen Gerat (Testobjekt) verbunden. Wird der GAP-Modus
ausgewahlt, so wird ("GFP" oder "GPP") entsprechend des ausgewahlten Testobjektes angezeigt. Wird
der GAP-Modus nicht ausgewabhlt, so zeigt die Status-Anzeige nur das Testobjekt an ("FP" oder "PP").
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CTS60 Beschreibung der Menus

6.2 Editieren von Feldern

Am CTS60 missen viele Werte konfiguriert werden. Die meisten Konfigurationsmeniis haben mehrere
variable Felder. Hier wird die unten beschriebene Methode zum Editieren mehrerer Felder benutzt, mit
der Sie von einem Feld zum nachsten gehen und die Werte konfigurieren kénnen. Einige Menis haben
nur ein konfigurierbares Feld. Diese haben gewd6hnlich eine Eingabetaste neben dem Feld, mit der das
Feld editiert werden kann. Diese Werte werden mittels der unten beschriebenen Methode zum Editieren
eines einzelnen Feldes konfiguriert.

6.2.1 Editieren mehrerer Felder
Eingabe FP Typ Nachstes
et Feld
EEin weiterer Fixed Part |
‘-
PHID EBESD
Eirg. Démpf. 1 0.0 o6 -+
Ausg. Dampf. 1 00 dB
Eing. Démpf. 2 00 de 1
Ausg. Dampf. 2 0.0 B
+
Abbruch

Dieses Menl ist ein Beispiel fur das Editieren mehrerer Felder. Das aktive Eingabefeld ist immer rot
markiert. Bei Feldern, in die Zahlen oder Zeichen eingegeben werden (z.B. "Name" oder
"Eingangsdampfung") erscheint das rote Symbol Edit ( ). Bei Feldern, bei denen der Wert aus einer
Liste ausgewahlt wird (z.B. "Dummy bei Traffic") wird die Liste mit einem roten Rahmen markiert.

Das zu andernde Zeichen oder die zu &ndernde Ziffer ist durch einen Cursor markiert. Mit den
Pfeiltasten nach links und rechts ("<", ">") wird der Cursor in die entsprechende Richtung bewegt. Mit
den Pfeiltasten nach oben und unten ("M, "\") wird der markierte Wert erhoht oder verringert. Bei
alphabetischen Zeichen wird durch Driicken der Pfeiltasten in alphabetischer Reihenfolge zum néachsten
oder vorherigen Zeichen geschaltet. Bei Nummern wird durch Driicken der Pfeiltasten nach oben oder
nach unten gezahit.

Mit der Taste "Nachstes Feld" wird der Cursor ins nachste Feld gesetzt, das editiert werden soll.

Alle in den Feldern eines Meniis vorgenommenen Anderungen werden gespeichert, wenn das Meni
durch Driicken der Taste "MENU UP" verlassen wird.

Es gibt zwei Versionen dieser Art von Menl. Eine mit der Taste "Abbruch” und eine mit der Taste
"Default".

Mit Taste "Abbruch"
Wenn die Taste "Abbruch" gedriickt wird, wird das Menii verlassen ohne die Anderungen in den Feldern
Zu speichern.

Mit Taste "Default"”

Wenn die Taste "Default" gedriickt wird, werden alle Felder des Meniis wieder auf ihre Default-Werte
eingestellt, ohne das Menl zu verlassen.
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6.2.2 Editieren eines einzelnen Feldes
Autotest P
RFFI

EDIT] 005227435 +

-+

Test
01: Schnelitest |t

+
PP Typ

nicht
Ein Portahle Part Enrr

Dieses Menii ist ein Beispiel fiir das Editieren eines einzelnen Feldes.

Das aktive Eingabefeld ist mit dem Symbol Edit ( Bll ) markiert. Durch Driicken der neben dem Feld
befindlichen Taste (im obigen Beispiel "RFPI Eingabe") wird das Feld aktiviert. Das zu andernde
Zeichen oder die zu &ndernde Ziffer ist mit einem Cursor markiert. Das Feld wird durch die rechts davon
befindliche Taste zum Editieren aktiviert. Dadurch erscheinen die im obigen Menl gezeigten
Editiertasten.

Mit den Pfeiltasten nach links und rechts ("<", "=>") wird der Cursor in die entsprechende Richtung
bewegt. Mit den Pfeiltasten nach oben und unten ("N, ") wird der markierte Wert erhéht oder
verringert. Bei alphabetischen Zeichen wird durch Driicken der Pfeiltasten in alphabetischer Reihenfolge
zum nachsten oder vorherigen Zeichen geschaltet. Bei Nummern wird durch Driicken der Pfeiltasten
nach oben oder nach unten gezahlt.

Durch Dricken der Taste "Ok" wird der eingegebene Wert bestétigt. Das Eingabefeld wird somit
deaktiviert.

Durch Driicken der Taste "nicht andern" wird das Feld wieder auf seinen urspriinglichen Wert gesetzt.
Damit ist das Feld nicht mehr aktiv.

1094.0006.60 6.4 D-5



CTS60 Beschreibung der Menus

6.3 Home-Menu

Home
Start

Test
Modus

GAP
Modus

Test
ohjekt

Konfig I

Dies ist das Home-Menii des Systems. Es wird nach dem Start des Systems gedffnet und wenn die
Menus fur den Manuellen Test, die Autotest- oder die Konfigurationsmendis verlassen werden. Vom
Home-Menu aus sind alle Teile des Systems zu erreichen (siehe Meniibaum).

ECEN =g Portable Part

Start

Durch Dricken dieser Taste wird, abhéngig vom gewahlten Testmodus, entweder der Manuelle Test
oder der Autotest aktiviert. Nachdem diese Taste betétigt wurde, wird das entsprechende Meni
geoffnet.

Test Modus
Durch Driicken dieser Taste wird der Testmodus ausgewahlt, dies kann der Manuelle Test oder der
Autotest sein. Der ausgewahlte Test wird durch Driicken der Taste "Start" aktiviert.

GAP-Modus

Ist der GAP-Modus "Aus", so reagiert der CTS wie gewohnlich. Ist der GAP-Modus "Ein", kann Autotest
nicht gewahlt werden. Das Testobjekt muf3 nicht unbedingt im Test Modus sein, um eine Verbindung
aufbauen zu kdnnen.

Testobjekt

Mit dieser Taste wird das Testobjekt, entweder ein Fixed Part oder ein Portable Part, fir den Test
gewahlt. Das hier gewahlte Testobjekt erscheint in diesem und allen weiteren Meniis als Status-Anzeige
am oberen Rand der Anzeige.

Konfig
Diese Taste aktiviert das Meni "Konfig. Auswahl".

MENU UP
Diese Taste hat in diesem Menu keine Funktion.
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6.4 Auswahl und Konfiguration der Typen

Der CTS60 unterstitzt die Definition von Typen von Fixed Parts und Portable Parts. Diese kénnen fir
ein bestimmtes Testobjekt mit spezifischen Werten konfiguriert werden. Der Typ kann dann vor der
Durchfiihrung eines bestimmten Tests ausgewahlt werden. Die voreingestellten Werte werden dann bei
der Durchfiihrung des Tests verwendet.

6.4.1 MenU Auswahl FP Typ oder Auswahl PP Typ

Auswahl FP Typ CECTIFF) Auswahl PP Typ DECTIER)

[EIRN |1 /Cut2  InZiout In2.l’0ut2| HF Con

QIR 11 /0ut2 In2iCout In2.|'Out2| HF Con

aUs m Koppler aus Koppler
Ein Fixed Part Ein Portakle Part 1
Eit eiterer Fized Part FP Typ Ein weiteres Portable . PP Typ

FP Typ PP Typ
+ +

Mit diesen Meniis kann ein Fixed Part Typ oder Portable Part Typ ausgewahlt werden. Alle in der Liste
enthaltenen Typen erscheinen in alphabetischer Reihenfolge.

HF Con

Mit dieser Taste kann die gewlinschte Kombination fur den HF-Ein- und Ausgang gewahlt werden.
Output2 unterstitzt grolRere Ausgangspegel. Input2 hingegen erlaubt empfindliche Messungen an sehr
kleinen HF-Eingangspegein.

Koppler
Mit dieser Taste kann die Berticksichtigung eines Kopplers aktiviert werden.

Wenn der Parameter "ein" gewahlt wird, dann wird der entsprechende Dampfungswert des gewahlten
PP- bzw. FP-Typs verwendet.

FP/PP Typ M, FP/PP Typ WV
Mit diesen Tasten kdnnen Sie durch die Liste der konfigurierten Typen blattern. Der gegenwartig
gewahlte Typ wird durch einen horizontalen Balken markiert.

MENU UP
Diese Taste bestatigt die aktuell markierte Auswahl.
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6.4.2 Menu Konfig FP Typ oder Konfig PP Typ

i ECTIFA i ECTIF

Konfig FP Typ Einfilgen Konfig PP Typ Einfilgen
Laschen Laschen
Editieren Editieren

Ein Fixed Part 1 Ein Portable Part
Ein weiterer Fixed Part FP Typ Ein weiteres Portabls . |IELLELE Y
FP Typ PP Typ

+ +

In diesen Menis kann die Liste fir Fixed Parts oder Portable Parts konfiguriert werden.
Typendefinitionen kdénnen eingefligt, geldéscht oder veradndert werden. Alle in der Liste enthaltenen
Typen werden in alphabetischer Reihenfolge angezeigt. Dieses Meni kann nur durch Driicken der
Taste "Konfig" im Home-Menu und Auswahl von "Konfig FP Typ" oder "Konfig PP Typ" in der
angezeigten Liste aufgerufen werden.

Einflgen
Mit dieser Taste kann ein neuer Fixed Part Typ oder Portable Part Typ in die Liste eingefligt werden.
Damit entsteht ein neuer Listeneintrag, der anschlieRend editiert werden kann.

Ldschen
Mit dieser Taste kann das aktuell markierte Fixed Part oder Portable Part aus der Liste geldscht
werden.

Editieren
Mit dieser Taste kdnnen der Name und die Werte des aktuell markierten Typs eingegeben werden.

FP/PP Typ M, FP/PP Typ WV
Mit diesen Tasten kdnnen Sie durch die Liste der angezeigten Typen blattern. Der aktuell ausgewahlte
Typ wird durch einen waagrechten Balken markiert.

MENU UP
Mit dieser Taste kehren Sie zum vorherigen Menu zurtick.
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6.4.3 Meni Eingabe FP Typ

Eingabe FP Typ Nichstes
Marme Feld
AIFixed part |

-
PHID EBESD
Packet Type PP32Z -

T
Dampiung: Conind Conin.2 i
Eing. 00dB 00dBE
Ausg, 0.0 dB 0.0dE Abbruch

In diesem Meni werden die Werte fur einen ausgewdahlten FP Typ konfiguriert.

Das erste Eingabefeld ist der Typname. Sie kdnnen eine bis zu 30 Zeichen lange, alphanumerische
Zeichenfolge eingeben.

Die MAC-Identitat eines Portable Part, die vom zu testenden Fixed Part erwartet wird, mu3 im Feld
"PMID" eingegeben werden. Die meisten Fixed Parts akzeptieren im Testmodus jede PMID, jedoch
kann die dem Fixed Part entsprechende PMID eines Portable Part falls erforderlich im Meni "Verbind.
erstellt" des Portable Part Tests abgelesen werden.

Der Packet Type definiert den Typ des Paketes, der fiur Leistungsrampen- und HF-
Modulationsmessungen vorausgesetzt wird. P32Z ist ein Paket mit 16 Bit fir die Preamble- und
Synchronisationsfelder des Bursts. PP32Z ist ein Paket mit 32 Bit fur die Preamble- und
Synchronisationsfelder des Bursts, d.h. verlangerter Preamble.

Die Werte fir Eingangs- und Ausgangsdampfung kénnen ebenfalls eingegeben werden. Diese
spezifizieren die Eigenschaften des Kopplers, mit dem das Fixed Part an den CTS60 angeschlossen
wurde und werden zur Berechnung der Leistungspegel benutzt.

Der am CTS60 konfigurierte HF-Sendepegel entspricht dem tatsachlichen Empfangspegel am Fixed
Part, unter Berticksichtigung der Ausgangsdampfung. Dies bedeutet, da’ der tatséachlich vom CTS60
gesendete HF-Pegel ber dem angezeigten Wert liegt, abhangig von der Ausgangsdampfung.

Die Eingangsdampfung wird auf die Leistungsmessungen angewendet, um zu gewahrleisten, dal3 diese
unter Berticksichtigung der Kopplerdampfung korrekt berechnet werden.

Abbruch
Mit dieser Taste werden alle Werte auf die im Werk eingestellten Defaultwerte zurtickgesetzt.

MENU UP
Mit dieser Taste kehren Sie zum vorherigen Menl zurtick.
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6.4.4 Meni Eingabe PP Typ

Eingabe PP Typ Nichstes
Mame Feld
ortable part | .
Durarny bei Traffic Ja

el 000003FFOO00 -+
[BK] 003041105008

QF 00GFOFO00000

GMUE 03030303 T
Packet Type 32

Dampiung: Conind i
Eing. 00dB 00dBE

Ausg, 0.0 dB 0.0dE Abbruch

In diesem Menu werden die Werte fiir einen ausgewahlten PP Typ konfiguriert.

Das erste Eingabefeld ist der Typname. Sie kdnnen eine bis zu 30 Zeichen lange, alphanumerische
Zeichenfolge eingeben.

Das Feld "Dummy bei Traffic" gibt an, ob nach dem Verbindungsaufbau ein Dummy-Bearer gesendet
werden soll. Dies ist bei einigen Portable Parts erforderlich, um die Synchronisation zu erhalten.
Zulassige Werte fir dieses Feld sind "Nein", um den Dummy-Bearer nach dem Verbindungsaufbau zu
entfernen, oder "Ja", um den Dummy-Bearer nach dem Verbindungsaufbau zu belassen.

Die Felder "QO0", "Q3", und "Q6" definieren Werte fir die vom CTS60 wahrend des PP-Tests
gesendeten Q-Pakete der MAC-Ebene. Jedes ist als eine Serie hexadezimaler Werte definiert, die einer
Q-Paket-Meldung entsprechen, die jedoch nicht alle an die Signalisierung gesendet werden. Weitere
Informationen zu diesen Meldungen finden Sie im ETSI-Standard ETS 300 -175 Teil 3.

Der Packet Type definiert den Typ des Paketes, der fiur Leistungsrampen- und HF-
Modulationsmessungen vorausgesetzt wird. P32Z ist ein Paket mit 16 Bit fir die Preamble- und
Synchronisationsfelder des Bursts. PP32Z ist ein Paket mit 32 Bit fur die Preamble- und
Synchronisationsfelder des Bursts, d.h. verlangerter Preamble

Die Werte fir Eingangs- und Ausgangsdampfung kénnen ebenfalls eingegeben werden Diese
spezifizieren die Eigenschaften des Kopplers, mit dem das Portable Part an den CTS60 angeschlossen
wurde und werden zur Berechnung der Leistungspegel benutzt.

Der am CTS60 konfigurierte HF-Sendepegel entspricht dem tatsachlichen Empfangspegel am Portable
Part, unter Berlcksichtigung der Ausgangsdampfung. Dies bedeutet, da’ der tatséachlich vom CTS60
gesendete HF-Pegel ber dem angezeigten Wert liegt, abhangig von der Ausgangsdampfung.

Die Eingangsdampfung wird auf die Leistungsmessungen angewendet, um zu gewahrleisten, dal3 diese
unter Berticksichtigung der Kopplerdampfung korrekt berechnet werden.

Abbruch
Mit dieser Taste werden alle Werte auf die im Werk eingestellten Defaultwerte zurtickgesetzt.

MENU UP
Mit dieser Taste kehren Sie zum vorherigen Menl zurtick.
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6.5 Autotest-Menus

6.5.1 Autotest-Startment (Fixed Part Tests)

CECT|FR]
Autotest e

RFPI

RFPI
7

T RFPI

Annahme
Test
01: Schnelitest

| Test-
austsahl

Test-
eingahe
FP Typ

o

Dieses Menu erscheint nachdem der Autotest im Home-Meni aktiviert wurde, sofern es sich beim
Testobjekt um ein "Fixed Part" handelt.

Start
Mit dieser Taste wird der Autotest gestartet.

RFPI Eingabe
Mit dieser Taste kann die eingegebene RFPI editiert werden. Wenn "RFPI Annahme" auf "Nein" steht
(siehe unten), synchronisiert sich der CTS60 nur auf ein Fixed Part mit dieser RFPI.

RFPI Annahme

Mit dieser Taste wird der wahrend eines Autotests verwendete Synchronisationstyp gesteuert. Wenn
"RFPI Annahme" auf "Nein" steht, wird sich der CTS60 nur auf ein Fixed Part synchronisieren, dessen
RFPI dem mit "RFPI Eingabe" eingegebenen Wert entspricht. Wenn "RFPI Annahme" auf "Ja" steht,
benutzt der CTS60 den eingegebenen RFPI-Wert nicht fir die Synchronisation. Stattdessen
synchronisiert sich der CTS60 mit dem jeweiligen Fixed Part, das als momentan sendend detektiert
wird.

Testauswahl
Mit dieser Taste kann einer von 10 verschiedenen automatischen FP-Tests ausgewahlt und eingegeben
werden.

Testeingabe
Mit dieser Taste kann der ausgewahlte Test konfiguriert werden.

HF-Con/ FP Typ
Mit dieser Taste kann die gewtinschte Kombination der HF-Connectoren und das zu testende Fixed Part
ausgewahlt werden.

MENU UP
Mit dieser Taste kehren Sie zum vorherigen Menl zurtick.
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6.5.2 Autotest-Startment (Portable Part Tests)
Autotest EmE
RFPI

RFPI
A

Test
M Schrelltest

Test-
auswiahl

Test-
eingabhe
PP Typ

WS

Dieses Menu erscheint nachdem der Autotest im Home-Meni aktiviert wurde, sofern es sich beim
Testobjekt um ein "Portable Part" handelt.

Start
Mit dieser Taste wird der Autotest gestartet.

RFPI Eingabe
Mit dieser Taste kann die eingegebene RFPI editiert werden. Diese RFPI wird benutzt, wenn ein
Dummy-Bearer zum zu testenden Portable Part gesendet wird.

Testauswahl
Mit dieser Taste kann einer von 10 verschiedenen automatischen PP-Tests ausgewahlt und eingegeben
werden.

Testeingabe
Mit dieser Taste kann der ausgewahlte Test konfiguriert werden.

HF-Con/ FP Typ
Mit dieser Taste kann die gewiinschte Kombination der HF-Connectoren und das zu testende Portable
Part ausgewahlt werden.

Auswahl PP Typ
Mit dieser Taste kann das zu testende Portable Part ausgewahlt werden.

MENU UP
Mit dieser Taste kehren Sie zum vorherigen Menu zurtick.
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6.5.3 Autotest-Ment Testauswabhl
Testauswabhl DECTER

: Schnelltest

02: Test Mr. 1

03: Test Wr. 2

04: Frei

05: Frei

06: Frei T

07: Frei _Test |

0&: Frei Test

0% Frei 4
——

eingahe

Mit diesem Menl kann einer der jeweils 10 konfigurierbaren Fixed Part oder Portable Part Tests
ausgewahlt werden. Welche Testreihe konfiguriert werden kann, hangt vom momentan ausgewahlten

Testobjekt ab.

Test M, Test v

Mit diesen Tasten kdnnen Sie durch die Liste der konfigurierbaren Tests blattern. Der aktuell

ausgewahlte Test wird durch einen waagrechten Balken markiert.

Testeingabe

Mit dieser Taste kann der ausgewahlte Test konfiguriert werden.

MENU UP

Mit dieser Taste wird der aktuell in diesem Menu ausgewdahlte Test gespeichert und Sie kehren zum

vorherigen Meni zurlick.
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6.5.4 Autotest-MenU Testeingabe

Autotest Eingabe DECTIFEY
Name
01 Werbindungsauthau
02 Leiztungsrampe 1
03 HF Modulation
04: Tirning 1
05: Bitfehlerrate
06: Pausze L
07: Bedingter Sprung Einfiigen
08: Yerbindy. beenden
DS Frei Liaschen
10: Frei
el Aktions-
12 Frei austyahl

Mit diesem MenU wird ein ausgewahlter Test konfiguriert. Jeder Test kann aus bis zu 50 Testschritten
bestehen, die jeweils mit einer Reihe von verschiedenen Aktionen konfiguriert werden kénnen.

Name
Mit dieser Taste kann der Testname eingegeben werden. Dieser kann bis zu 26 Zeichen lang sein (die
Testnummer kann nicht eingegeben werden).

¢l ¢

Mit diesen Tasten kdnnen Sie in der Liste der Testschritte blattern. Der aktuell ausgewahlte Testschritt
wird durch einen waagrechten Balken markiert. Die Liste der Testschritte lauft weiter, wenn Sie sich zu
einem derzeit nicht sichtbaren Testschritt bewegen.

Einfigen

Mit dieser Taste wird ein neuer Testschritt an der aktuell markierten Stelle eingefligt. Hierbei handelt es
sich um einen "freien" Testschritt. Alle Testschritte an und unterhalb dieser Stelle werden um einen
Schritt nach unten verschoben.

Loéschen
Mit dieser Taste wird der aktuell markierte Testschritt geldscht. Alle Testschritte unterhalb dieses
Testschritts werden um einen Schritt nach oben verschoben.

Aktionsauswahl
Mit dieser Taste kann eine Aktion fuir den aktuellen Testschritt ausgewahlt werden.

MENU UP
Mit dieser Taste kehren Sie zum vorherigen Menu zurtick.
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6.5.5 Autotest-Menlu Auswahl Aktion

Aktionsauswahl
|01: Schneltest |
Frei
Yerhindungsauthau
Leistungsrampe
gsrame Abbruch
HF Modulation
Tirnirig
Bitfehlerrate Alction
“erbindy. beenden .
Aktion
Pauze 1
Bedingter Sprung
Konfig

Mit diesem Menu wird eine Aktion fir den aktuell gewahlten Testschritt ausgewahlt. Die folgenden
Aktionen stehen zur Verfigung:

e Frei - keine Aktion definiert (Defaultwert fir neue Testschritte).

e Verbindung aufbauen - Aufbau einer Verbindung mit einem Fixed Part oder einem Portable Part
(abhangig vom gewahlten Testobjekt).

Leistungsrampe - Durchfiihrung einer Leistungsrampenmessung.

HF-Modulation - Durchfiihrung einer HF-Modulationsmessung.

Timing - Durchflihrung einer Timing-Messung.

Bitfehlerrate - Durchfiihrung einer BER-Messung.

Verbindg. beenden - Beenden der Verbindung.

Pause - Pause fir einen festen Zeitraum oder bis die Taste "Weiter" gedriickt wird (siehe Menl
"Autotest lauft")

e Bedingter Sprung - Spezifizieren des bedingten Sprungs (siehe Meni "Konfig Sprung").

Abbruch
Mit dieser Taste werden alle vorgenommenen Anderungen geldscht und es erscheint das Menii
"Autotest Eingabe".

Aktion M, Aktion W
Mit diesen Tasten kénnen Sie durch eine Liste wahlbarer Aktionen blattern. Die aktuell ausgewahlte
Aktion wird durch einen waagrechten Balken markiert.

Konfig

Mit dieser Taste kann die Aktion konfiguriert werden. Jede Aktion kann fir jeden Testschritt mit ihren
eigenen Einstellungen konfiguriert werden. Dies bedeutet, dal3 ein Test viele verschiedene Testschritte
mit der gleichen Aktion haben kann, die jeweils anders konfiguriert wurde. Beispielsweise kénnten
mehrere Leistungsrampentests konfiguriert sein, jeder mit einem anderen Template, oder mehrere
BER-Messungen, jede mit einem anderen HF-Pegel. Diese Taste erscheint nur wenn die Aktion
konfiguriert werden kann. Bei den Aktionen Frei, Verbindg. Beenden oder Pause erscheint diese Taste
nicht.

MENU UP

Mit dieser Taste wird die im momentan gewéhlten Testschritt markierte Aktion gespeichert, und Sie
kehren zum vorherigen Meni zuriick.

1094.0006.60 6.14 D-5



CTS60 Beschreibung der Menus

6.5.6 MenU Autotest lauft
Autotest DECTIFF)
Abbruch
|01: Schnelitest |
AktionsParameter lJert Ergebnis]
MTP 16.6 B [el34
Tol-Schema Ok
(030 HF Modulation:
Freg. Offset =30 kHz O
Mz, Pos. B-Feld I3 kHz QK
Max. Meg. B-Feld -356 kHz Ok
Freg. Drift -16 kHzims O
(D4 Tirning:

Feit-Genauigkeit

| Test laut |

Dieses Menu erscheint wenn der Autotest lauft. Die Ergebnisse eines jeden Schritts des Autotests
werden angezeigt. In der Spalte "Aktion/Parameter" des Meniis erscheinen die Nummer des
Testschritts, die momentan durchgefihrte Aktion und eine Liste der fir jede Aktion gemessenen
Parameter. MeRwerte werden in der Wertespalte angezeigt und die Ergebnisspalte zeigt das
bestanden-/nicht bestanden-Ergebnis fir jede Messung, je nachdem ob die Werte innerhalb oder
auB3erhalb der Toleranzen liegen.

Abbruch
Mit dieser Taste wird der aktuelle Test abgebrochen und es erscheint das Autotest-Ergebnismen.

Weiter
Diese Taste erscheint nur, wenn ein bestimmter Testschritt dies erforderlich macht. Durch Driicken
dieser Taste wird der nachste Testschritt unverziglich ausgefuhrt.

MENU UP
Diese Taste hat in diesem Meni keine Funktion.
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6.5.7 Autotest-Ergebnisment
Autotest EEEE  Sart
|01: Schnelitest | _ Menii
Fktion/Pararmeter lert Ergebhis| +
(01) “Werbinden: Seite
Dummy Slot 2 —_——
Curmtmy Carrier i Seite
+
(02) Leistungsrampe:
MTP 7.9 dBrn Ok +
Tal-Schema Ok Feile
(031 HF Madulatiors Zeile
Freg. Offset =37 kHz Ok
Marx. Pos. E-Feld 350 kHz QK
Drucke
| Test bestanden. | Report

Sobald die Messung abgeschlossen ist oder abgebrochen wurde erscheint das Autotest-Ergebnismeni
(wie oben gezeigt). Von diesem Menl aus kdnnen Sie zum Autotest-Startmenl zuriickkehren, durch die
Testergebnisse blattern oder ein Testprotokoll ausdrucken. Die Meldung am unteren Rand der Anzeige
zeigt das Gesamtergebnis des Tests. Hier erscheint entweder "Test bestanden”, wenn alle Tests
erfolgreich durchgefihrt wurden oder "Test nicht bestanden”, wenn einer der Tests nicht erfolgreich

durchgefuhrt wurde, oder "Test abgebrochen" wenn der Test vorzeitig abgebrochen wurde.

Start Menu

Mit dieser Taste kehren Sie zum Autotest-Startmeni zurtck.

Seite M, Seite V¥

Mit diesen Tasten kdnnen Sie seitenweise durch die Testergebnisse blattern.

Zeile M, Zeile Vv

Mit diesen Tasten kdnnen Sie zeilenweise durch die Testergebnisse blattern.

Drucke Report

Durch Driicken dieser Taste wird ein komplettes Testprotokoll an einen angeschlossenen Drucker

geschickt.

MENU UP

Mit dieser Taste kehren Sie zum vorherigen Menu zurtick.
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6.6 Menus des Manuellen Tests

6.6.1 MenU Synchronisierung (Fixed Part Tests bei GAP-Modus)

Synchronisierung

Verhinden

Durnrry Slot:

Durnrny Catrier: FAIRE

PARK
Tratfic Siat DOTN4EADZR | | pig o

0
1
0

Tratfic Carrier: 0| Detektierte PARK
0
Iyl

Cartier Offsst [ ootoscapzs] | ,PRRK
001 04ERDZE nhahiie

HF Pegel: - 200 dB
IPLI

onooonooon| Anmelden

FP Typ

Default FP Type "ll:'l—',(%"!:';

_ Kunfig

Dieses Menu erscheint, wenn der Manuelle Test zum Testen eines Fixed Part aktiviert ist und der GAP-
Modus "Ein" ist. Der CTS60 versucht, sich mit einem Fixed Part, der folgende Eigenschaften hat, zu
synchronisieren:

1. Der Fixed Part sendet gerade einen Dummy Bearer mit der gleichen PARK (Private Access Rights
Key) wie im Feld "PARK" spezifiziert.

2. Ein Portable Part mit der IPUI (International Portable User Identifier) wie im Feld "IPUI" angezeigt,
wird einem Fixed Part zugeordnet (Hinweis: Falls erforderlich, kann die Zuordnung durch den CTS
vorgenommen werden. Dies wird spéater noch ausfihrlicher beschrieben).

Ist der CTS60 nicht auf einen Fixed Part synchronisiert, wird eine gelb blinkende Box mit der Meldung
"Synchronisierung" angezeigt. Gleichzeitig erscheint am unteren Rand der Anzeige die Meldung "Warte
auf FP Synchronisierung". Sobald der CTS60 synchronisiert ist, erlischt die gelb blinkende Box und am
unteren Rand der Anzeige erscheint die Meldung "Mit Taste 'Verbinden' Gesprach zum FP aufbauen”.

Das Feld "Detektierte PARK" auf der rechten Seite der Anzeige wird mit der PARK des Fixed Part
aktualisiert, der das derzeit starkste Signal sendet. Die konfigurierte PARK befindet sich Uber dem Feld
der detektierten PARK auf der rechten Seite der Anzeige. Der CTS 60 wird versuchen, sich auf diese
PARK zu synchronisieren und eine Verbindung aufzubauen. Der ausgewahlte Fixed Part Typ steht unter
dem Feld IPUI auf der rechten Seite der Anzeige. Dieser definiert verschiedene konfigurierte
Einstellungen, die fir das zu testende Fixed Part spezifisch sind.

Am oberen linken Rand des Meniis werden wichtige Einstellungen des Manuellen Tests angezeigt, wie:

Zeitschlitz und Carrier des Dummy-Bearers, auf den derzeit synchronisiert wird.

Zeitschlitz und Carrier, auf den der CTS 60 zum Aufbau eines Traffic Bearer konfiguriert ist.
der zur Modifizierung aller Dummy- und Traffic-Carrier-Nummern benutzte Carrier Offset.
der Sendepegel des CTS60 in dBm.

Verbinden
Durch Dricken dieser Taste wird der CTS60 versuchen, eine Verbindung mit einem Fixed aufzubauen,
dessen PARK der konfigurierten PARK entspricht.

Unterschied zwischen anderen Modi und GAP-Modus: der Fixed Part muf3 sich nicht im Test befinden.

Beachten Sie, daRR die Zeitschlitze fir Traffic- und Dummy-Bearer unterschiedlich sein missen, damit
eine Verbindung aufgebaut werden kann (weitere Details finden Sie im Kapitel "Menu Konfig Sync"). Da
die meisten Fixed Parts den Dummy-Zeitschlitz und Carrier andern, stellen Sie sicher, daf3 sich der
konfigurierbare Traffic-Zeitschlitz und Carrier von den detektierten Dummy-Zeitschlitz- und Tragerein-
stellungen unterscheidet.

1094.0006.60 6.17 D-5



Beschreibung der Menus CTS60

Verbinden Uber einen eingehenden Anruf

Zwei Portable Parts PP1 und PP2 sind einem zu testenden Fixed Part zugeordnet. Entspricht die
konfigurierte IPUI des CTS der IPUI des PP1 und ist die aktuelle PARK des CTS die PARK des im Test
befindlichen Fixed Parts, baut ein Anruf von PP2 nach PP1 eine Verbindung zwischen Fixed Part und
CTS auf.

PARK Eingabe (Private Access Rights Key)
Durch Driicken dieser Taste kann der konfigurierte PARK-Wert eingegeben werden.

PARK Annahme
Durch Driicken dieser Taste wird der Wert der detektierten PARK zur konfigurierten PARK kopiert.

Anmelden
Durch Dricken dieses Softkeys wird ein weiteres Meni angezeigt, in dem die Zuordnung des Fixed Part
gestartet werden kann, falls erforderlich.

HF Con/FP Typ
Durch Drucken dieser Taste ist es moglich die Kombination der Stecker, den Zustand des Kopplers und
den Typ des im Test befindlichen Fixed Part auszuwéhlen.

Konfig
Durch Driicken dieser Taste kdnnen die vom Meni "Synchronisierung” verwendeten Werte konfiguriert
werden.

MENU UP
Diese Taste driicken, um zum vorhergehenden Menu zuriickzukehren.
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6.6.1.1 Zuordnung des Fixed Part

Das folgende Meni erscheint, wenn der Softkey “Subscribe”, wie in Kaptitel 6.6.1 beschrieben, gedriickt
wird:

Synchronisierung Subscr
starten
Dwgenitny Slot: 1]

Dummy Carrier: IR

1
Traffic Slot: ] 00104ERD28

Jliaticlcarien 0 Detektisrte PARK
Carrier Offset: o

HF Pegeb - 20.0 dBm 00104EAD28
IFLI

IPUI
=N

Access Code

Edit
N000FFFF AC

Folgende Softkey-Tasten stehen zur Verfligung.

Subscr starten
Durch Dricken dieses Softkeys wird der Zuordnungsvorgang gestartet. Der Prifling, in diesem Falle der
Fixed Part muf3 sich schon im Zuordnungs-Modus befinden und zuordnungsbereit sein.

IPUI Eingabe (International Portable User Identifier)

Durch Driicken dieser Taste kann der konfigurierte IPUI-Wert eingegeben werden. Bei einem
Zuordnungsversuch wird der CTS bei der Simulation des Portable Part wahrend des
Zuordnungsvorgangs diese Identitat annehmen. Wenn jedoch der zu testende Fixed Part schon einem
bekannten Portable Part zugeordnet ist, kann die IPUI dieses Portable Parts einfach in das Feld
eingetragen werden ohne den ZuordnungsprozelR zu starten. Einige im Test befindliche Fixed Parts
akzeptieren nur Zuordnungen von bestimmten Portable Parts. Die jeweilige Dokumentation enthalt
Hinweise zur Klarung dieses Punktes.

Edit AC

Durch Dricken dieser Taste kann der konfigurierte Access Code editiert werden. Dieser Access Code
entspricht genau der Benutzer-PIN des Priflings, die typischerweise 4-stellig ist. Das Feld zur Eingabe
des Access Codes sieht eine 8-stellige Pin-Eingabe vor. Falls die PIN nur 4-stellig ist, missen die
restlichen 4 Zeichen des Access-Code-Feldes ihren Default-Wert FFFF behalten. Der hier eingetragene
Access Code muf} als PIN von dem zu testenden Fixed Part akzeptierbar sein.

Zuriick

Mit dieser Taste kehren sie zu dem in Kapitel 6.6.1 beschriebenen Meniu "Synchronisierung" (GAP
Mode Fixed Part Tests) zuriick, von wo aus gegebenenfalls eine Verbindung mit dem Fixed Part
hergestellt werden kann
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6.6.1.2 Zuordnen des Fixed Parts

Nachdem der Zuordnungsvorgang gestartet wurde, erscheint das folgende Menu. Zu diesem Zeitpunkt
muf} der im Test befindliche Fixed Part bereits so konfiguriert sein, daf3 er die Zuordnung und muf3 auf
dieses Ereignis warten.

Falls dieser Vorgang nicht genau befolgt wird, sind die Ergebnisse unvorhersehbar und der
Zuordnungsprozel ist wahrscheinlich nicht erfolgreich.

Synchronisierung Subscr
. abbrechen
Churritriyy Slot-_ _ ] B
Dummy Carrier: 1
Traffic Shot: 0
VTR TR 0| petektierts PARK
0

Carrier Offzet:
HF Pegeb - 20.0 dBm 00104EAD28
IPL

000000000

Access Code
[ OODOFFFF]|

Falls die Zuordnung gelingt, wechselt das Menu automatisch zu dem im vorherigen Kapitel 6.6.1.1
beschriebenen Meni und der Fixed Part zeigt an, daf3 die Zuordnung wie beschrieben abgeschlossen
wurde.

{ Subsctibing J

Es gibt zahlreiche Grunde dafir, daf3 eine Zuordnung mi3lingen kann. Einige der wahrscheinlichsten
Erklarungen werden im folgenden genannt.

e Es kann vorkommen, daf3 der Dummy-Zeitschlitz und - Trager, zusammen als Dummy Bearer
bezeichnet, die von dem im Test befindlichen Fixed Part gesendet werden und der benutzer-
konfigurierte Zeitschlitz und Trager nicht zusammenpassen. Dies passiert leicht, wenn vorher eine
Verbindung mit dem gleichen zu testenden Fixed Part aufgebaut war. Der im Test befindliche Fixed
Part kann manchmal seinen Dummy Bearer Uber denselben Zeitschlitz und Trager Ubertragen, der
vorher fur den Traffic Bearer der letzten Verbindung benutzt wurde. Wenn dieses Problem auftritt,
missen der benutzer-konfigurierte Traffic-Zeitschlitz und -Trager auf andere, passende Werte
gesetzt werden.

e Der HF-Ausgangspegel des CTS ist mdglicherweise zu niedrig gewahlt und kann so von dem im
Test befindlichen Fixed Part nicht korrekt interpretiert werden.

e Die benutzer-definierte IPUI kann fur den zu testenden Fixed Part nicht akzeptierbar sein.
Uberprifen Sie in der entsprechenden Dokumentation die Giltigkeit der benutzten IPUI.

e Der Access Code ist moglicherweise ungeeignet fiur den zu testenden Fixed Part. Die
entsprechende Dokumentation gibt an, welche Access Codes fiir den im Test befindlichen Fixed
Part benutzt werden kdnnen.

Die Zuordnung kann jederzeit durch Driicken des Softkeys “Subscr abbrechen” abgebrochen werden.
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6.6.2 Menu Synchronisierung (Portable Part Tests bei GAP-Modus)

isi DECTIGPP)
Synchronisierung —
Churritriyy Slot_ _ 1] PERIC —
Dummy Carrier: PARK
Traffic Slot: — 00104ERD23 Eingabe
Tratfic Catrier: -— —
Carrier Offset: 1]
HF Pegel — 20,0 dBm

IFLI
nooononoond | Anmelden

PP Typ

Default PP Type I'IIJ'I_',[-:I-';:‘;

_ Kunﬁg

Dieses Menii erscheint, wenn der Manuelle Test zum Testen eines Portable Part aktiviert und der GAP-
Modus "Ein" ist.

Am rechten oberen Rand der Anzeige wird die konfigurierte (Private Access Rights Key) dargestellt. Der
CTS60 sendet diese PARK. Damit sich der Portable Part auf den CTS60 synchronisiert, muf3 er einem
Fixed Part mit dieser PARK zugeordnet sein.

Anm.:Falls erforderlich, kann der CTS zur Zuordnung eines Portable Part benutzt werden, was spéater in
diesem Kapitel beschrieben wird.

In der Mitte der rechten unteren Halfte der Anzeige wird die konfigurierte IPUI (International
Portable User Identifier) des zu testenden Portable Parts angezeigt.

Am unteren rechten Rand der Anzeige wird der ausgewahlte Portable Part dargestellt. Dieser
definiert verschiedene konfigurierte Einstellungen, die fir den zu testenden Portable Part
spezifisch sind.

Am oberen linken Rand des Menus werden wichtige Einstellungen des Manuellen Tests
angezeigt, wie:

e Zeitschlitz und Carrier des Dummy-Bearers, der aktuell gesendet wird
e der zur Modifizierung aller Dummy- und Traffic-Carrier-Nummern benutzte Carrier Offset
e der Sendepegel des CTS60 in dBm.

Verbinden
Durch Driicken dieser Taste ruft der CTS60 den Portable Part an. Wenn der Portable Part ausgehangt
wird, versucht der CTS60 eine Verbindung aufzubauen

Anm.: 1. Ein Verbindungsaufbau ist nur méglich, wenn der Portable Part ausgehéngt ist.
2. Unterschied zwischen anderen Modi und GAP-Modus: der Portable Part mufd sich nicht im
Test Mode befinden.

PARK Eingabe (Private Access Rights Key)
Durch Driicken dieser Taste kann der konfigurierte PARK-Wert eingegeben werden.

Anmelden
Durch Driicken dieser Taste erscheint ein weitere Meni in dem die Zuordnung des Portable Part
gegebenenfalls gestartet werden kann.

HF Con/PP Typ
Durch Driicken dieser Taste ist es mdglich, die Kombination der Stecker, den Zustand des Kopplers
und den Typ des im Test befindlichen Portable Parts auszuwéhlen.

Konfig
Durch Driicken dieser Taste kdnnen die vom Meni "Synchronisierung” verwendeten Werte konfiguriert
werden.

MENU UP
Diese Taste driicken, um zum vorhergehenden Menu zuriickzukehren.
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6.6.2.1 Zuordnung des Portable Part

Das folgende Menu erscheint, wenn der “Subscribe”-Softkey, wie in Kapitel 6.6.2 beschrieben, gedriickt
wird.

Synchronisierung Subscr
starten
Dwgenitny Slot: 1]

Dummy Carrier: IR

Traffic Slot: =
Tratfic Catrier: ==
Carrier Offset: 1]
HF Pegel — 20,0 dBm

IPLII

IPUI
=N

Access Code

Edit
N000FFFF AC

Folgende Softkey-Tasten stehen zur Verfligung.

Subscr starten
Durch Drucken dieses Softkeys wird der Zuordnungsvorgang gestartet. Der Prifling, in diesem Falle der
Portable Part muR3 sich schon im Zuordnungs-Modus befinden und zuordnungsbereit sein.

IPUI Eingabe (International Portable User Identifier)

Durch Dricken dieser Taste kann der konfigurierte IPUI-Wert eingegeben werden. Die Eingabe in
dieses Feld ist typischerweise nur erforderlich, wenn die IPUI des zu testenden Portable Parts bekannt
ist und bereits dem Fixed Part, der vom CTS simuliert werden soll, zugeordnet ist. Falls eine Zuordnung
versucht werden soll, sollte dieses Feld unverandert bleiben. Fir den Fall, dal3 die Zuordnung
erfolgreich durchgefiihrt wird, wird es automatisch zu einem spateren Zeitpunkt aktualisiert.

Edit AC

Durch Driicken dieser Taste kann der konfigurierte Access Code eingegeben werden. Dieser Access
Code entspricht genau einer Benutzer-PIN, die fur die Eingabe wahrend des Zuordnungsvorgangs des
zu testenden Portable Parts erforderlich ist. Diese PIN ist typischerweise 4-stellig. Das Feld zur Eingabe
des Access Codes sieht jedoch eine 8-stellige PIN-Eingabe vor. Falls die PIN nur 4-stellig ist, missen
die restlichen 4 Zeichen des Access-Code-Feldes ihren Default-Wert FFFF behalten.

Das im Test befindliche Portable Part akzeptiert mdglicherweise nicht alle PIN-Kombinationen. Dieser
Punkt sollte im Zweifel in der entsprechenden Dokumentation geklart werden.

Zuriick

Mit dieser Taste kehren sie zu dem in Kapitel 6.6.2 beschriebenen Meniu "Synchronisierung” (GAP
Mode Portable Part Tests) zuriick, von wo aus gegebenenfalls eine Verbindung mit dem Portable Part
hergestellt werden kann.
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6.6.2.2 Zuordnen des Portable Part

Nachdem der Zuordnungsvorgang gestartet wurde, erscheint das folgende Menu. Zu diesem Zeitpunkt
muf} der im Test befindliche Portable Part bereits so konfiguriert sein, dal’ er die Zuordnung akzeptiert
und muR auf dieses Ereignis warten.

Falls dieser Vorgang nicht genau befolgt wird, sind die Ergebnisse unvorhersehbar und der
Zuordnungsprozel ist wahrscheinlich nicht erfolgreich.

Synchronisierung Subscr
. abbrechen
Churritriyy Slot-_ _ 1] ARk
Dummy Carrier: u]
Traffic Slot: ===
Tratfic Catrier: ==
Carrier Offset: 1]
HF Pegel: - 20.0 ciBm
IPLI
{ J 00oooooooo
Subsctibing
Access Code
OODOFFFF]|

Falls die Zuordnung gelingt, wechselt das Menl automatisch zu dem im vorherigen Kapitel 6.6.2.1
beschriebenen Menl und der Portable Part zeigt an, dall die Zuordnung wie beschrieben
abgeschlossen wurde Das IPUI-Feld im selben Meni wird mit der Idenditat des neu zugeordneten, zu
testenden Portable Parts aktualisiert

Es gibt zahlreiche Grunde dafir, daf3 eine Zuordnung mi3lingen kann. Einige der wahrscheinlichsten
Erklarungen werden im folgenden genannt.

e Der HF-Ausgangspegel des CTS ist moglicherweise zu niedrig gewahlt und kann so von dem im
Test befindlichen Portable Part nicht korrekt interpretiert werden.

® Die benutzer-definierte PARK kann flr den zu testenden Portable Part nicht akzeptierbar sein.
Uberprifen Sie in der entsprechenden Dokumentation die Gultigkeit der fir den zu testenden
Portable Part benutzten PARK.

e Die auf dem im Test befindlichen Portable Part eingetragene PIN passt mdglicherweise nicht zu
dem im vorherigen Menu beschriebenen konfigurierbaren Access Code.

e Die auf dem im Test befindlichen Portable Part eingetragene PIN ist mdglicherweise ungeeignet fur
den zu testenden Portable Part. Uberpriifen Sie in der entsprechenden Dokumentation welche PINs
fur den im Test befindlichen Portable Part benutzt werden dirfen.

Die Zuordnung kann jederzeit durch Driicken des Softkeys “Subscr abbrechen” abgebrochen werden.
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6.6.3 Meni Verbind. erstellt (Fixed Part Tests)

Verbind. erstellt Verhindg.
heenden
Traffic Slot .
MTP 7.1 dBm - Leistung
Leistungsrarmpe ak
Freg. Offzet - B4 kHz | Traffic Carrier

HF Mod
Mgz, Pog, B-Feld Mod,| + 364 kHz 0

Maie. e, B-Feld Mod| - 369 kHz | e Fegel
Timing
- 400 dBtn

BER

Burst-Anzahl Burst-
4 Anzahl

Das Menu "Verbind. erstellt" erscheint nachdem eine Verbindung zwischen dem CTS60 und dem Fixed
Part auf dem Verkehrskanal erstellt wurde. Dieses Menii ist das zentrale Meni fur den CTS60 im
Manuellen Testmodus.

Wahrend er die Verbindung zum Fixed Part aufrecht erhalt, fiihrt der CTS60 verschiedene Messungen
des gesendeten Signals durch und zeigt die Ergebnisse in diesem Menl an. Die folgenden Ergebnisse
werden auf der linken Seite des Menlis angezeigt:

e NTP (Normal Transmit Power; mittlere Sendeleistung)
e Leistungsrampe OK/Fehler

e Frequenz-Offset (nur bei Loopback-Test)

e maximale positive B-Feld-Modulation

e maximale negative B-Feld-Modulation

Ergebnisse, die auRerhalb der konfigurierten Toleranzen liegen werden in rot angezeigt.

Detailliertere Messungen kénnen ebenfalls von diesem Meni aus gestartet werden. Leistungsrampen-,
HF-Modulations- und Timing-Messungen kénnen gewahlt werden, mit denen der Sender des Fixed Part
getestet wird. Alle fur diese Messungen konfigurierten Toleranzen werden auch auf die in diesem Meni
angezeigten MeRwerte angewendet. Um den Empfanger des Fixed Part zu testen, kénnen die
Bitfehlerratenmessungen (BER-Messungen) gewahlt werden.

Auf der rechten Seite des Menus werden die Zeitschlitz- und Carrier-Werte der momentanen Traffic-
Verbindung mit dem Fixed Part, der Sendepegel des CTS60 und die Burstanzahl, Uber die die
angezeigten MeRergebnisse gemittelt werden, angezeigt. Der Wert fur die Burstanzahl kann von diesem
Menl aus konfiguriert werden.

Die Verbindung kann jederzeit durch ein am CTS60 ausgelostes "Verbindg. beenden” oder als Resultat
eines Verlusts der Traffic-Verbindung mit dem Fixed Part (gewohnlich aufgrund schlechter
Signalqualitéat oder durch Ausschalten der Stromzufuhr zum Fixed Part) beendet werden. In beiden
Fallen kehrt der CTS60 zum Menu "Synchronisieren" zuriick, von wo aus eine neue Verbindung erstellt
werden kann.

Verbindg. beenden
Mit dieser Taste wird die Verbindung vom CTS60 beendet.

Leistung
Mit dieser Taste wird die Leistungsrampenmessung gewahlt.
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HF Mod
Mit dieser Taste wird die HF-Modulationsmessung gewahlt.

Timing
Mit dieser Taste wird die Timing-Messung gewahilt.

BER
Mit dieser Taste wird die Bitfehlerratenmessung gewabhilt.

Burstanzahl

Mit dieser Taste kann die Burstanzahl, tiber die die Messung erfolgt, konfiguriert werden.

MENU UP
Mit dieser Taste kehren Sie zum vorherigen Menl zurtick.
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6.6.4 Meni Verbind. erstellt (Portable Part Tests)

Verbind. erstellt Verhindg.
heenden
Traffic Slot .
TP ISR 2] Leistung
Leistungzrampe ok
Freg. Offzet - 10 kHz | Traffic Carrier

HF Mod
Mgz, Pos, B-Feld Mod,| + 343 kHz 0

Maie. Weg. B-Feld Mod| - 349 kHz | e Fegel

—a00dEm | 1ming

PHIC
EA1E4 BER
Burst-Anzahl Burst-

4 Anzahl

Das Menu "Verbind. erstellt" erscheint nachdem eine Verbindung zwischen dem CTS60 und dem
Portable Part auf dem Verkehrskanal erstellt wurde. Dies ist das zentrale MenlU des CTS60 fir den
Manuellen Test.

Wahrend er die Verbindung zum Portable Part aufrecht erhalt, fihrt der CTS60 verschiedene
Messungen des gesendeten Signals durch und zeigt die Ergebnisse in diesem Menu an. Die folgenden
Ergebnisse werden auf der linken Seite des Meniis angezeigt:

e NTP (Normal Transmit Power; mittlere Sendeleistung)
e Leistungsrampe OK/Fehler

e Frequenz-Offset (nur bei Loopback-Test)

e maximale positive B-Feld-Modulation

e maximale negative B-Feld-Modulation

Ergebnisse, die auRerhalb der konfigurierten Toleranzen liegen werden in rot angezeigt.

Detailliertere Messungen kénnen ebenfalls von diesem Meni aus gestartet werden. Leistungsrampen-,
HF-Modulations- und Timing-Messungen kénnen gewahlt werden, mit denen der Sender des Fixed
Parts getestet wird. Alle fir diese Messungen konfigurierten Toleranzen werden auch auf die in diesem
Menl angezeigten MeRwerte angewendet. Um den Empfanger des Fixed Part zu testen, kénnen die
Bitfehlerratenmessungen (BER-Messungen) gewdahlt werden.

Auf der rechten Seite des Menis werden die Zeitschlitz- und Carrier-Werte der aktuellen Traffic-
Verbindung mit dem Fixed Part, der Sendepegel des CTS60, die PMID des zu testenden Portable Part
und die Burstanzahl, tiber die die angezeigten Mel3ergebnisse gemittelt werden, angezeigt. Der Wert fir
die Burstanzahl kann von diesem Menu aus konfiguriert werden.

Die Verbindung kann jederzeit durch ein am CTS60 ausgeléstes "Verbindg. Beenden" oder als Resultat
eines Verlusts der Traffic-Verbindung mit dem Fixed Part (gewohnlich aufgrund schlechter
Signalqualitéat oder durch Ausschalten der Stromzufuhr zum Fixed Part) beendet werden. In beiden
Fallen kehrt der CTS60 zum Menu "Synchronisieren" zuriick, von wo aus eine neue Verbindung erstellt
werden kann.

Verbindg. beenden
Mit dieser Taste wird die Verbindung vom CTS60 beendet.

Leistung
Mit dieser Taste wird die Leistungsrampenmessung gewahlt.
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HF Mod
Mit dieser Taste wird die HF-Modulationsmessung gewahlt.

Timing
Mit dieser Taste wird die Timing-Messung gewahilt.

BER
Mit dieser Taste wird die Bitfehlerratenmessung gewabhilt.

Burstanzahl

Mit dieser Taste kann die Anzahl der Bursts, Uber die die Messung erfolgt, konfiguriert werden.

MENU UP
Mit dieser Taste kehren Sie zum vorherigen Menl zurtick.
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6.6.5 Menu Leistungsrampe
Leistungsrampe s Leistungsrampe s
L [oB] Ganzer Burst —+[BIT] 4 L [oB] Ganzer Burst —+[BIT] P
0|2 Steigende 0=
-10 Flanke -10 J —I_ e
-20 -20
-30 HF Mod -30
=40 [~ ak ol =40 ak
= Traffic Slat 0O Timing = Traffic Slat 0O Zuriick
= Tratfic Cartisr O k‘ E— = Tratfic Cartisr O
=T NTP 188 dBm BER =it NTP - 28 dBm
0 50 100150 200 250 300350 400 . 0 50 100150 200 250 300350 400
mm ] Konfig mm 1]

In dieser Anzeige wird die Leistungsrampe des vom Testobjekt gesendeten Signals als Zeitfunktion
angezeigt. Die Toleranzenvorgabe fir die Leistungsrampe wird ebenfalls angezeigt. Diese darf nicht
Uberschritten werden. Die Vorgabe (template) und die errechnete NTP berlcksichtigen den
konfigurierten Pakettyp (P32Z oder PP327).

In der Mitte der Leistungsrampenkurve erscheint eine gelbe Box mit weiteren Informationen zur
Messung. Diese erscheint in allen Leistungsrampenansichten.

Das erste Feld der gelben Box zeigt das Gesamtergebnis der Leistungsrampe. Sobald die gemessene
Leistung die Vorgabe auch nur einmal Uberschreitet, gilt dies als "Fehler". Der Test gilt auBerdem als
nicht bestanden, wenn die durchschnittliche Leistung nicht innerhalb der konfigurierten Toleranzgrenzen
liegt. In den unteren Feldern werden Zeitschlitz und Carrier des aktuellen Traffic-Bearer und die
MeRwerte der mittleren Sendeleistung (NTP) angezeigt. Wenn die NTP die konfigurierten Toleranzen
Uberschreitet, werden die Werte in rot angezeigt.

Der Balken unterhalb der Leistungsrampenkurve gibt an wo die Leistung unter oder Uber der Vorgabe
liegt. In allen Bereichen, in denen die Leistung die Vorgabegrenzen Uberschreitet, wird der
entsprechende Balkenabschnitt in rot markiert.

Sonstige

Mit dieser Taste erscheint ein weiteres Menl, in dem die Messung gestartet oder gestoppt werden
kann. Sie kdnnen auRerdem die Leistungsrampe zum Vollbild vergréRern, was eine bessere Beurteilung
der Leistungskurve erméglicht.

Steigende Flanke/Mittlerer Teil/Fallende Flanke/Ganzer Burst

Mit dieser Taste kdnnen verschiedene Ansichten der Leistungsrampe aufgerufen werden. Die zur
Verfligung stehenden Ansichten sind, die steigende Flanke, der mittlere Teil, die fallende Flanke und
der ganze Burst. Der Tastentext gibt an, welche Ansicht als ndchste erscheint, sobald die Taste
gedruckt wird.

HF Mod

Mit dieser Taste wird die HF-Modulationsmessung gewahlt.
Timing

Mit dieser Taste wird die Timing-Messung gewahilt.

BER
Mit dieser Taste wird die Bitfehlerratenmessung gewabhilt.
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Konfig
Mit dieser Taste kdnnen Sie das Konfigurationsmen fur die Leistungsrampe aufrufen.

Stop/Weiter
Mit dieser Taste stoppen Sie die Leistungsrampenmessung oder lassen sie weiterlaufen. Der Tastentext
ist entweder "Stop" oder "Weiter", abhangig davon ob die Messung derzeit angehalten ist oder nicht.

Zoom

Mit dieser Taste koénnen Sie die Anzeige zum Vollbild vergréRBern. Der aktuell angezeigte
Leistungsrampenabschnitt wird zum Vollbild vergro3ert. Bitte beachten Sie, dal’ Sie nur durch Dricken
der Taste "MENU UP" wird zur normalen Anzeige zuriickschalten kénnen.

Zurick
Mit dieser Taste kehren Sie zum Hauptmeni Leistungsrampe zurick.

MENU UP
Mit dieser Taste kehren Sie zum vorherigen Men zurtick.
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6.6.6 MenlU HF Modulation

500
kHz

0

-500
kHz

HF Modulation mE
Ganzer Burst P
Leistung
Ansicht
-38 BIT 462 Preamble
Freq. Offzet +13 kHz
Max. Pos. B-Feld + 347 kHz Timing
Max. Meg. B-Feld - 348 kHz
Fredq. Drift - 2 kHzims BER
¥~field = Z-field -—
Datentyp FIG31 Konfig

In diesem Meni wird das modulierte Signal, das der CTS60 vom Testobjekt empféangt, als Zeitfunktion
angezeigt. AuRerdem werden die MelRwerte fur Frequenz-Offset, maximale positive und negative B-

Fel

d-Modulation, Frequenzdrift und ein X=Z-field-Vergleich angezeigt. Sobald eine dieser Messungen

auBRerhalb der konfigurierten Toleranzen liegt, wird der Wert in rot angezeigt. Die folgenden MelRwerte
werden angezeigt:

Im

Den Frequenz-Offset erhalt man durch Vergleich des Durchschnittswerts des demodulierten Signals
im B-Feld, fur die konfigurierte Burstanzahl, mit der erwarteten Carrier-Frequenz. Diese Messung ist
nur im Loopback-Modus giiltig.

Die maximalen positiven und negativen B-Feld-ModulationsmefR3werte sind die Spitzenwerte der Uber
das B-Feld gemessenen Modulationsabweichung. Diese werden als Abweichungen vom Frequenz-
Offset-MeRRwert angegeben.

Die Frequenzdrift ist die Frequenzvariation tGber der Lange eines Bursts. Die Frequenzdrift kann nur
mit Hilfe von Datenmustern, die mit "Null-Eins-Folgen" enden, gemessen werden, d.h "FIG31" und
"01010101". Diese Messung ist nur im Loopback-Modus mdglich.

Das X-field = Z-field vergleicht die Werte dieser beiden CRCs (CRC = zyklische Blockpriifung). Sind
diese fir irgendeinen Burst der konfigurierten Anzahl an Bursts nicht gleich, so ist das Mel3ergebnis
"FEHLER". Sonst ist das Melergebnis "OK". Die Messung ist nur giltig, wenn das ausgewahlte
Datenmuster "PSRBS" ist.

Loopback-Modus wird der aktuell im B-Feld an das Testobjekt gesendete Datentyp am unteren Rand

der Anzeige angezeigt. Diese Daten werden vom Testobjekt an den CTS60 zuriickgesendet (looped
back) und in der Modulationskurve angezeigt. MeBwerte fiir Frequenz-Offset und Frequenzdrift werden
nur in diesem Modus angezeigt, da sie "looped back"-Daten erfordern. Im Echo- und Normalmodus

ers

cheinen diese beiden MelRwerte als ungiltig und der Datentyp wird nicht angezeigt.

Stop/Weiter

Mit

Lei
Mit

dieser Taste kann die Messung gestoppt und erneut gestartet werden.

stung
dieser Taste wird die Leistungsrampenmessung gewahlt.

Ansicht Preamble/A-Feld/B-Feld/Ganze Kurve

Mit
um

dieser Taste konnen Sie zwischen den verschiedenen Ansichten der HF-Modulationskurven
schalten. Die gezeigten Bereiche sind die Einleitung, das A-Feld, das B-Feld und die ganze Kurve.

Der Tastentext gibt an, welche Ansicht der Modulationskurve als néchste erscheint sobald die Taste
gedruckt wird.

Timing

Mit

dieser Taste wird die Timing-Messung gewahlt.
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BER
Mit dieser Taste wird die Bitfehlerratenmessung gewabhilt.

Konfig
Mit dieser Taste kdnnen Sie das Konfigurationsmeni fur die HF-Modulationsmessung aufrufen.

MENU UP
Mit dieser Taste kehren Sie zum vorherigen Menl zurtick.
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6.6.7 Ment Timing (Fixed Part)

Timin CECTIFFS
g Stop
—10 ppm 0 ppm +10 ppm
1 L L L 1
Zeit-Genaigkeit | ] | Leistung
219 ppm —

HF Mod

Max. Pos Jitter 000 ps

Maz. Meg Jitter - 002 ps

BER

Konfig

Dieses Meni zeigt die am Fixed Part durchgefiihrten Timing-Messungen. Falls einer der MeRwerte
auBerhalb seiner Toleranzen liegt, wird er in rot angezeigt. Die folgenden MelRergebnisse werden
angezeigt:

e Timing-Genauigkeit ist die Genauigkeit des Zeitraums der konfigurierten Anzahl von Bursts bezogen
auf die Referenzzeit im CTS60. Diese Messung wird sowohl als Wert als auch in Form eines
Balkens angezeigt.

e Maximaler positiver Jitter ist der maximale positive Zeitraum zwischen zwei aufeinander folgenden
Bursts abziiglich des durchschnittlichen Zeitraums.

e Maximaler negativer Jitter ist der maximale negative Zeitraum zwischen zwei aufeinander folgenden
Bursts abziiglich des durchschnittlichen Zeitraums.

Stop/Weiter
Mit dieser Taste kann die Messung gestoppt und erneut gestartet werden.

Leistung
Mit dieser Taste wird die Leistungsrampenmessung gewahlt.

HF Mod
Mit dieser Taste wird die HF-Modulationsmessung gewahlt.

BER
Mit dieser Taste wird die Bitfehlerratenmessung gewabhilt.

Konfig
Mit dieser Taste kdnnen Sie das Konfigurationsmeni fur die Timing-Messung aufrufen.

MENU UP
Mit dieser Taste kehren Sie zum vorherigen MenU zurtick.
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6.6.8 Menu Timing (Portable Part)

Timin DECTED

g Stop
Leistuny
HF Mod

Max. Poz Jitter 018 us

Max. Meg Jitter -012pus

Max. Paketverzig. 046 ps

Min. Paketverzao. - 004 uz BER
Konfig

Dieses Menu zeigt die am Portable Part durchgefuihrten Timing-Messungen. Falls einer der MeRwerte
auB3erhalb seiner Toleranzen liegt, wird er in rot angezeigt. Die folgenden MefRergebnisse werden

angezeigt:

e Maximaler positiver Jitter ist der maximale positive Zeitraum zwischen zwei aufeinander folgenden

Bursts abziiglich des durchschnittlichen Zeitraums.

e Maximaler negativer Jitter ist der maximale negative Zeitraum zwischen zwei aufeinander folgenden

Bursts abziiglich des durchschnittlichen Zeitraums.

e Maximale Paketverzégerung ist der maximale Zeitraum zwischen den Bursts des CTS60 (der als
Fixed Part sendet) und den Bursts vom im Test befindlichen Portable Part, abziglich 5 ms (halber

Rahmen).

e Minimale Paketverzdogerung ist der Mindestzeitraum zwischen den Bursts des CTS60 (der als Fixed
Part sendet) und den Bursts vom im Test befindlichen Portable Part, abzuglich 5 ms (halber

Rahmen).

Stop/Weiter
Mit dieser Taste kann die Messung gestoppt und erneut gestartet werden.

Leistung
Mit dieser Taste wird die Leistungsrampenmessung gewahlt.

HF Mod
Mit dieser Taste wird die HF-Modulationsmessung gewahlt.

BER
Mit dieser Taste wird die Bitfehlerratenmessung gewabhilt.

Konfig

Mit dieser Taste kdnnen Sie das Konfigurationsmeni fur die Timing-Messung aufrufen.

MENU UP
Mit dieser Taste kehren Sie zum vorherigen MenU zurtick.
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6.6.9 Menu Bitfehlerrate

Bitfehlerrate DECTIFF)
Stop
MeRerte Momentane “oreinst. —
I: | | 5 | 10| Leistung
HF Mod
Morment. BER 0 g
Moment. FER 0 pam Timing
Lanozeit BER Oppm| HF Peosl
Langzeit FER 0 ppm - 400dBm| HF Pegel
Konfig

Dieses Meni zeigt die Ergebnisse der Bitfehlerratenmessung. Im Gegensatz zu anderen Tests wird der
Bitfehlerratentest dazu benutzt die Eigenschaften des Empfangers des Testobjekts zu messen. Als
Datenmuster wird eine zufallsverteilte Zahlenfolge gesendet (CCITT 0.153 Folge mit Periode 2"-1
gemall CTRO06). Die empfangenen Bits werden mit den gesendeten Bits verglichen. Die Bitfehlerrate
(BER) ergibt sich aus der Zahl der als fehlerhaft erkannten Bits verglichen mit der Zahl der insgesamt
empfangenen Bits. Wenn jedoch mindestens 25% aller Bits eines Rahmens als fehlerhaft erkannt
werden, dann handelt es sich hierbei um einen Rahmenfehler. Die fehlerhaften Bits werden nicht in der
BER sondern in der Rahmenfehlerrate (FER) gezahlt. Die Rahmenfehlerrate ist das Verhéltnis von
fehlerhaften Rahmen zu empfangenen Rahmen.

Am oberen Rand der Anzeige zeigt die Box "MeRwerte" die Nummer des momentan gemessenen
Samples an. Links davon wird das momentan gemessene Sample als Balken angezeigt. Rechts davon
zeigt das Feld "Voreinstellung" die Gesamtzahl der Samples, die zur Berechnung eines jeden
Langzeitwerts benutzt werden. Dieser Wert kann im Konfigurationsmenl BER konfiguriert werden.

Darunter zeigen die Felder "Momentane BER" und "Momentane FER", auf der linken Seite der Anzeige,
die momentanen Werte fur diese Messungen an. Die Berechnung der Werte fir "Langzeit BER" und
"Langzeit FER" basiert auf den momentanen Werten, die tber die voreingestellte Burstanzahl gemittelt
werden. Werte die auRerhalb der Toleranzen liegen werden in rot angezeigt.

Am unteren rechten Rand des Menus gibt das Feld "HF Pegel" den fur diese Messung konfigurierten
Sendepegel des CTS60 an. Dieser Wert ist speziell fir die BER-Messungen konfiguriert und
unterscheidet sich vom HF-Pegel im Meni "Verbind. erstellt".

Stop/Weiter
Mit dieser Taste kann die Messung gestoppt und erneut gestartet werden.

Leistung
Mit dieser Taste wird die Leistungsrampenmessung gewahlt.

HF Mod
Mit dieser Taste wird die HF-Modulationsmessung gewahlt.

Timing

Mit dieser Taste wird die Timing-Messung gewahilt.

HF Pegel

Durch Drucken dieser Taste kann der Sendepegel des CTS60 fur BER-Messungen konfiguriert werden.

Der HF-Pegel wird sobald er geédndert wird an die Hardware gesendet. Dadurch kénnen die
Auswirkungen auf die BER- und die FER-Messungen in Echtzeit Uberwacht werden.

Konfig
Mit dieser Taste kdnnen Sie das Konfigurationsment fur die Bitfehlerratenmessung aufrufen.

MENU UP
Mit dieser Taste kehren Sie zum vorherigen Menl zurtick.
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6.7 Konfigurationsmenus fur Autotest und Manuellen Test

6.7.1 Menu Konfig. Synchronisierung (Fixed Part)

Konfig Sync. Nichstes
Feld

Traffic St EDIT g .
Traffic: Carrigr 0
HF Pegel = 40,0 dBm
Carrier Offset 0 i
Antenne 0

T

+
Moz Loopback R Echa Default

Dieses Menu wird zur Festlegung der Konfiguration fir das Menu "Synchronisierung” benutzt, wenn
Fixed Parts getestet werden sollen.

Traffic Slot und Carrier definieren den Zeitschlitz und die Carrier-Nummer des beim Verbindungsaufbau
benutzten Traffic-Bearer. Zulassige Werte fir den Traffic-Zeitschlitz sind 0-11. Zuldssige Werte fur den
Traffic Carrier sind 0 bis 9. Die Zeitschlitze fir Traffic- und Dummy-Bearer dirfen nicht identisch sein,
wenn der Verbindungsaufbau erfolgreich sein soll. Werden benachbarte Zeitschlitze gewahlt (z.B. 5 und
6 oder 11 und 0) wird die Verkehrsverbindung nur dann erfolgreich erstellt, wenn Traffic- und Dummy-
Bearer die gleiche Kanalnummer haben.

Der HF-Pegel ist die Sendeleistung des CTS60. Der Einstellbereich ist abhéngig von der verwendeten
Kombination der HF-Connectoren: IN1/OUT1: -100 dBm bis -40 dBm; IN1/OUT2: -40 bis 0 dBm;
IN2/OUT2: -20 bis 0 dBm. Die Schrittweite betrégt 0,1 dBm. Bitte beachten Sie, dal’ der tatséchliche
Ausgangspegel auf den fir das gewahlte Portable Part konfigurierten Ausgangsdampfungswert
abgeglichen wird (siehe Konfigurationsmeni FP Typ).

Der Carrier Offset ist der auf alle konfigurierten Carrier-Nummern angewendete Offset-Wert. Dies kann
jede ganze Zahl von 3 bis -22 sein. Dadurch kénnen erweiterte Kanéle benutzt werden, wodurch Fixed
Parts auch auR3erhalb des Bandes getestet werden kénnen.

Der Antennenwert ist die Antennennummer, die der CTS60 benutzen soll, wenn er eine Verbindung
aufbaut. Die Antennennummer ist als ein Wert zwischen 0 und 7 definiert.

Der Moduswert gibt den Modus an, mit dem die Verbindung erstellt wird:

e Loopback: Das Fixed Part wird auf Loopback-Modus eingestellt, damit vom CTS60 gesendete Daten
unverandert zurlickgesendet werden. Das ist eine Voraussetzung fir die Bitfehlerraten- und einige
Modulationsmessungen.

e Normal: In diesem Modus wird kein Loopback der Daten durchgefihrt.

e Echo: Vom Fixed Part an den CTS60 gesendete Tonsignale werden um eine Sekunde verzdgert und
dann an das Fixed Part zuriickgesendet.

Default
Mit dieser Taste werden alle Werte auf die im Werk eingestellten Default-Werte zuriickgestellt.

MENU UP
Mit dieser Taste kehren Sie zum vorherigen MenU zurtick.
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6.7.2 Meni Konfig. Synchronisierung (Portable Part bei GAP-Modus)

Konfig Sync. Niichstes
Feld
Durmrny =Slot u]
. +

Dummy Carrier EDIT E
HF Pegel = 40.0 dBrm
Carrigr Offset a +

T

+
Madus | ELNC | Default

Anm.: im GAP-Modus sind nur die Verbindungsmodi "Normal" und "Echo" verfugbar. Dies gilt sowohl fur
Test Modi bzgl. Fixed Part und Portable Part.

Dieses Meni wird zur Festlegung der Konfiguration fir das Meni "Synchronisierung” benutzt, wenn
Portable Parts getestet werden sollen.

Dummy Slot und Carrier definieren, wahrend das Menu "Synchronisieren” angezeigt wird, den
Zeitschlitz und die Carrier-Nummer des gesendeten Dummy. Die Werte fur Traffic Slot und Carrier
definieren den Zeitschlitz und die Carrier-Nummer des beim Verbindungsaufbau benutzen Traffic-
Bearer. Zulassige Werte fur den Traffic-Zeitschlitz sind 0-11. Zulassige Werte fur den Traffic Carrier
sind 0 bis 9. Die Zeitschlitze fur den Traffic- und den Dummy-Bearer diurfen nicht identisch sein.
Benachbarte Zeitschlitze (z.B. 5 und 6 oder 11 und 0) sind nur dann zulassig, wenn Traffic- und
Dummy-Bearer die gleiche Kanalnummer haben.

Der HF-Pegel ist die Sendeleistung des CTS60. Der Einstellbereich ist abhéngig von der verwendeten
Kombination der HF-Connectoren: IN1/OUT1: -100 dBm bis -40 dBm; IN1/OUT2: -40 bis 0 dBm;
IN2/OUT2: -20 bis 0 dBm. Die Schrittweite betrdgt 0,1 dBm. Bitte beachten Sie, dal’ der tatséchliche
Ausgangspegel auf den fir das gewahlte Portable Part konfigurierten Ausgangsdampfungswert
abgeglichen wird (siehe Konfigurationsmenu PP Typ).

Der Wert "Carrier Offset" ist der auf alle konfigurierten Carrier-Nummern angewendete Offset-Wert.
Dies kann jede ganze Zahl von 3 his -22 sein. Dadurch kdnnen erweiterte Kanale benutzt werden,
wodurch Portable Parts auch auf3erhalb des Bandes getestet werden kénnen (siehe die nachfolgende
Kanal-/Frequenz-Tabelle).

Der Moduswert gibt den Modus an, mit dem die Verbindung erstellt wird:

e Loopback: Das Portable Part wird auf Loopback-Modus eingestellt, damit vom CTS60 gesendete
Daten unverandert zurtickgesendet werden. Das ist eine Voraussetzung fur die Bitfehlerraten- und
einige Modulationsmessungen.

e Normal: In diesem Modus wird kein Loopback der Daten durchgefihrt.

e Echo: Vom Portable Part an den CTS60 gesendete Tonsignale werden um eine Sekunde verzégert
und dann an das Porable Part zuriickgesendet.

Default
Mit dieser Taste werden alle Werte auf die im Werk eingestellten Default-Werte zuriickgestellt.

MENU UP
Mit dieser Taste kehren Sie zum vorherigen Men zurtick.
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Kanal-/Frequenz-Tabelle

Die folgende Tabelle zeigt die Zuordnung von DECT-Kanalnummern zu Frequenzen in Abhangigkeit
des Kanaloffsets.

Bei einem Kanal-Offset von -17 beispielsweise entspricht der DECT-Kanal 0 einer Frequenz von
1926,720 MHz und der Kanal 9 einer Frequenz von 1911,168 MHz.

Kanal

0

1

2

3

4

5

6

7

8

9

Offset

-22,0

1935,360

1933,632

1931,904

1930,176

1928,448

1926,720

1924,992

1923,264

1921,536

1919,808

-21,5

1934,496

1932,768

1931,040

1929,312

1927,584

1925,856

1924,128

1922,400

1920,672

1918,944

-21,0

1933,632

1931,904

1930,176

1928,448

1926,720

1924,992

1923,264

1921,536

1919,808

1918,080

-20,5

1932,768

1931,040

1929,312

1927,584

1925,856

1924,128

1922,400

1920,672

1918,944

1917,216

-20,0

1931,904

1930,176

1928,448

1926,720

1924,992

1923,264

1921,536

1919,808

1918,080

1916,352

-19,5

1931,040

1929,312

1927,584

1925,856

1924,128

1922,400

1920,672

1918,944

1917,216

1915,488

-19,0

1930,176

1928,448

1926,720

1924,992

1923,264

1921,536

1919,808

1918,080

1916,352

1914,624

-18,5

1929,312

1927,584

1925,856

1924,128

1922,400

1920,672

1918,944

1917,216

1915,488

1913,760

-18,0

1928,448

1926,720

1924,992

1923,264

1921,536

1919,808

1918,080

1916,352

1914,624

1912,896

-17,5

1927,584

1925,856

1924,128

1922,400

1920,672

1918,944

1917,216

1915,488

1913,760

1912,032

-17,0

1926,720

1924,992

1923,264

1921,536

1919,808

1918,080

1916,352

1914,624

1912,896

1911,168

-16,5

1925,856

1924,128

1922,400

1920,672

1918,944

1917,216

1915,488

1913,760

1912,032

1910,304

-16,0

1924,992

1923,264

1921,536

1919,808

1918,080

1916,352

1914,624

1912,896

1911,168

1909,440

-15,5

1924,128

1922,400

1920,672

1918,944

1917,216

1915,488

1913,760

1912,032

1910,304

1908,576

-15,0

1923,264

1921,536

1919,808

1918,080

1916,352

1914,624

1912,896

1911,168

1909,440

1907,712

-14,5

1922,400

1920,672

1918,944

1917,216

1915,488

1913,760

1912,032

1910,304

1908,576

1906,848

-14,0

1921,536

1919,808

1918,080

1916,352

1914,624

1912,896

1911,168

1909,440

1907,712

1905,984

-13,5

1920,672

1918,944

1917,216

1915,488

1913,760

1912,032

1910,304

1908,576

1906,848

1905,120

-13,0

1919,808

1918,080

1916,352

1914,624

1912,896

1911,168

1909,440

1907,712

1905,984

1904,256

-12,5

1918,944

1917,216

1915,488

1913,760

1912,032

1910,304

1908,576

1906,848

1905,120

1903,392

-12,0

1918,080

1916,352

1914,624

1912,896

1911,168

1909,440

1907,712

1905,984

1904,256

1902,528

-11,5

1917,216

1915,488

1913,760

1912,032

1910,304

1908,576

1906,848

1905,120

1903,392

1901,664

-11,0

1916,352

1914,624

1912,896

1911,168

1909,440

1907,712

1905,984

1904,256

1902,528

1900,800

-10,5

1915,488

1913,760

1912,032

1910,304

1908,576

1906,848

1905,120

1903,392

1901,664

1899,936

-10,0

1914,624

1912,896

1911,168

1909,440

1907,712

1905,984

1904,256

1902,528

1900,800

1899,072

-9,5

1913,760

1912,032

1910,304

1908,576

1906,848

1905,120

1903,392

1901,664

1899,936

1898,208

-9,0

1912,896

1911,168

1909,440

1907,712

1905,984

1904,256

1902,528

1900,800

1899,072

1897,344

-8,5

1912,032

1910,304

1908,576

1906,848

1905,120

1903,392

1901,664

1899,936

1898,208

1896,480

-8,0

1911,168

1909,440

1907,712

1905,984

1904,256

1902,528

1900,800

1899,072

1897,344

1895,616

-7,5

1910,304

1908,576

1906,848

1905,120

1903,392

1901,664

1899,936

1898,208

1896,480

1894,752

-7,0

1909,440

1907,712

1905,984

1904,256

1902,528

1900,800

1899,072

1897,344

1895,616

1893,888

-6,5

1908,576

1906,848

1905,120

1903,392

1901,664

1899,936

1898,208

1896,480

1894,752

1893,024

-6,0

1907,712

1905,984

1904,256

1902,528

1900,800

1899,072

1897,344

1895,616

1893,888

1892,160

-55

1906,848

1905,120

1903,392

1901,664

1899,936

1898,208

1896,480

1894,752

1893,024

1891,296

-5,0

1905,984

1904,256

1902,528

1900,800

1899,072

1897,344

1895,616

1893,888

1892,160

1890,432

-4,5

1905,120

1903,392

1901,664

1899,936

1898,208

1896,480

1894,752

1893,024

1891,296

1889,568

-4,0

1904,256

1902,528

1900,800

1899,072

1897,344

1895,616

1893,888

1892,160

1890,432

1888,704
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Kanal

0

1

2

3

4

5

6

7

8

9

Offset

-3,5

1903,392

1901,664

1899,936

1898,208

1896,480

1894,752

1893,024

1891,296

1889,568

1887,840

-3,0

1902,528

1900,800

1899,072

1897,344

1895,616

1893,888

1892,160

1890,432

1888,704

1886,976

-2,5

1901,664

1899,936

1898,208

1896,480

1894,752

1893,024

1891,296

1889,568

1887,840

1886,112

-2,0

1900,800

1899,072

1897,344

1895,616

1893,888

1892,160

1890,432

1888,704

1886,976

1885,248

-1,5

1899,936

1898,208

1896,480

1894,752

1893,024

1891,296

1889,568

1887,840

1886,112

1884,384

-1,0

1899,072

1897,344

1895,616

1893,888

1892,160

1890,432

1888,704

1886,976

1885,248

1883,520

-0,5

1898,208

1896,480

1894,752

1893,024

1891,296

1889,568

1887,840

1886,112

1884,384

1882,656

0,0

1897,344

1895,616

1893,888

1892,160

1890,432

1888,704

1886,976

1885,248

1883,520

1881,792

0,5

1896,480

1894,752

1893,024

1891,296

1889,568

1887,840

1886,112

1884,384

1882,656

1880,928

1,0

1895,616

1893,888

1892,160

1890,432

1888,704

1886,976

1885,248

1883,520

1881,792

1880,064

15

1894,752

1893,024

1891,296

1889,568

1887,840

1886,112

1884,384

1882,656

1880,928

1879,200

2,0

1893,888

1892,160

1890,432

1888,704

1886,976

1885,248

1883,520

1881,792

1880,064

1878,336

2,5

1893,024

1891,296

1889,568

1887,840

1886,112

1884,384

1882,656

1880,928

1879,200

1877,472

3,0

1892,160

1890,432

1888,704

1886,976

1885,248

1883,520

1881,792

1880,064

1878,336

1876,608
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6.7.3 Mentu Konfig. Synchronisierung (Portable Part flr Autotest)

Konfig Sync. Nachstes
Feld

Durmrmy Shat EQNT ~

Durnrny Carrier

Traffic Slot

Traffic Carrier +

HF Pegel

Carrier Offzet 1

Sync. Typ Manual Automat.

Sync. Zeit 4= +

Moz Loopback R Echa Default

Dieses Menu wird zur Festlegung der Konfiguration fir das Menu "Synchronisierung” benutzt, wenn
Portable Parts im Autotest getestet werden sollen.

Die Werte "Sync. Typ" und "Sync. Zeit" bestimmen die Art, wie auf die Synchronisierung des Portable
Part gewartet wird. Wenn der "Sync. Typ" auf "manuell" steht, wird der Benutzer aufgefordert die Taste
"Weiter" zu dricken, nachdem das Portable Part sich synchronisiert hat. Wenn der "Sync. Typ" auf
"automatisch" steht, wartet der CTS60 die voreingestellte Anzahl von Sekunden, bevor er die
Verbindung aufbaut. Zeitwerte von 0 bis 10 Sekunden kdénnen konfiguriert werden.

Im Ubrigen entspricht dieses Meni dem Meni Konfig. Synchronisierung (Portable Part), Abschnitt 6.7.2.
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6.7.4 Menil Konfig. Leistungsrampe
Konfig Leistung Nichstes
Feld

Tol-Schema c
(ref)

MTP

Bursts B (abs) 25 pld "

Mir, MTP 200 dBm | Clrel 40 0B

Maie. NTP 250 dBm | D (rel) 10dB
E (rei) —10dB +
F (rel) -B0dB

Default

In diesem Menu wird die Konfiguration fur die Leistungsrampenmessung definiert. Das Toleranz-
Schema erscheint am oberen Rand der Anzeige. Die verschiedenen Bereiche des Toleranz-Schemas
sind mit den Buchstaben B bis F gekennzeichnet. Die Toleranzen fur diese Bereiche werden unter dem
Toleranz-Schema angezeigt. Der Grenzwert B wird als ein absoluter Pegel in uW angegeben. Die
Grenzwerte C bis F werden in dB angegeben und definieren die Pegel relativ zur mittleren
Sendeleistung.

AuRer dem Toleranz-Schema werden auch die Grenzwerte fir die mittlere Sendeleistung (NTP) des
Testobjekts definiert. Diese werden als absolute Werte in dBm angegeben und definieren die
Grenzwerte fur die NTP, als Mittelwert tGiber einen Burst.

Die Burstanzahl (1 bis 200), tber die der NTP-Wert gemittelt wird, kann ebenfalls in diesem Menu
konfiguriert werden. Das Diagramm zeigt jedoch nur einen Burst. Der hier eingestellte Wert gilt fur die

MeRmeniis "Verbind. erstellt", "Leistungsrampe" und "HF-Modulation".

Default
Mit dieser Taste werden alle Werte auf die im Werk eingestellten Default-Werte zuriickgestellt.

MENU UP
Mit dieser Taste kehren Sie zum vorherigen MenU zurtick.

1094.0006.60 6.40 D-5



CTS60 Beschreibung der Menus

6.7.5 Mentu Konfig. HF-Modulation (Auswahlbare Frequenzdrifteinheiten)
Konfig HF Mod. Nachstes
Feld

Datentyp | p=rES [JEEg) 01010101 00001111 |

-
Burst-Anzah ELT
Max. Freq. Offset + 50 kHz -+
Min. + B-Feld +253 kHz
Marx. + BE-Feld +403 kHz +
Max. Freq, Drift + 13 kHz!mz
Fre. Drift Einheit | [Jgedlite kHz zlot n

Default

Dieses Menii wird dazu benutzt, die Konfiguration fir die HF-Modulationsmessung zu definieren.

Das erste Feld gibt den an das Testobjekt gesendeten Datentyp an. Die folgenden Typen stehen zur
Wahl:

e "PSRBS": Pseudo Random Bit Sequence, zufallsverteilte Zahlen &hnlich der Daten, die im realen
Betrieb gesendet werden.

e "FIG31": Dieses Datenmuster eignet sich am besten fur die Modulationsmessung. Die Auswahl
dieses Datentyps ist eine Voraussetzung fir die Durchfiihrung der Frequenzdriftmessung.

e "01010101™ Dies ist die Datenfolge mit dem geringsten Frequenzhub.

e "00001111" Diese Datenfolge wird von CODECs als Stille interpretiert. Driftmessungen sind nicht
maoglich.

Die Burstanzahl (1 bis 200), tber die der NTP-Wert gemittelt wird, kann ebenfalls in diesem Menu
konfiguriert werden. Das Diagramm zeigt jedoch nur einen Burst. Der hier eingestellte Wert gilt fur die
MeRmenus "Verbind. erstellt", "Leistungsrampe" und "HF-Modulation".

AuRerdem kénnen auch die folgenden Toleranzen konfiguriert werden:
e Max. absoluter Wert fur das Frequenz-Offset.
e Min. absolute Werte fur die B-Feld-Modulation.

e Max. absolute Werte fur die B-Feld-Modulation.
e Max. absolute Werte fir die Frequenzdrift.

Die Einheiten, in denen die Frequenzdriftmessung und die Toleranzgrenzen angezeigt werden, kdnnen
ausgewahlt werden. Die folgenden Einheiten stehen fiir den Manuellen und den Autotest zur Verfigung:

e kHz/ms
e kHz/slot

kHz 1 kHz
Das Verhaltnis beider Einheiten ist gegeben durch 1 =

ms 24 ot

Die Defaulteinstellung fur die Freq. Drift Einheiten ist kHz/ms.

Default
Mit dieser Taste werden alle Werte auf die im Werk eingestellten Default-Werte zuriickgestellt.

MENU UP
Mit dieser Taste kehren Sie zum vorherigen Menl zurtick.
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6.7.6 Menu Konfig. Timing (Fixed Part)

Konfig Timing Nichstes
Feld

Burst-Anzat EDIT k]
Zeit-Genauigkeit 5.0 ppm +
Max. Poz Jitter 1.0 ps
Max. Meg Jitter - 1.0us -+

T

+

Default

Dieses Menu wird dazu benutzt, die Konfiguration fir die Timing-Messung von Fixed Parts zu
definieren.

Die Burstanzahl (2 bis 1000), tber die der Timing-Wert gemittelt wird, kann in diesem Men konfiguriert
werden.

AuRerdem kénnen auch die folgenden Toleranzen konfiguriert werden:
e Max. Wert fir die Timing-Genauigkeitsmessung.
e Max. Wert fUr positiven Jitter.

e Max. Wert fir negativen Jitter.

Default
Mit dieser Taste werden alle Werte auf die im Werk eingestellten Default-Werte zuriickgestellt.
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6.7.7 Menu Konfig. Timing (Portable Part)

Konfig Timing Nichstes
Feld

Burst-Anzahl EqIT] i +
Max. Pos Jitter 1.0 us
Max. Meg Jitter - 10ps -+
Max. Paketverzig. 20ps
Min. Paketverzdg. -20ps 1

1

Default

Dieses Meniu wird dazu benutzt, die Konfiguration fur die Timing-Messung von Portable Parts zu
definieren.

Die Burstanzahl (2 bis 1000), tber die der Timing-Wert gemittelt wird, kann in diesem Men konfiguriert
werden.

AuRerdem kénnen auch die folgenden Toleranzen konfiguriert werden:
e Max. Wert fr positiven Jitter.

e Max. Wert fUr negativen Jitter.

e Max. Wert fiir die Paketverzégerung.

e Min. Wert fur die Paketverzégerung.

Default
Mit dieser Taste werden alle Werte auf die im Werk eingestellten Default-Werte zuriickgestellt.

MENU UP
Mit dieser Taste kehren Sie zum vorherigen Menl zurtick.
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6.7.8 Konfig. BER (Manueller Test)

Konfig BER Nachstes
Feld

Rahmen (Bursts) Zeit -

Schritt [Em 1cﬂj| | 100 |
-’
Moment. BER 5000 pprm
Moarment. FER 50000 ppm
Langzeit BER 1000 pprm t
Langzeit FER 10000 ppm
Hub 283 kHz +
Sl Decoding on
Def ault

Dieses Menu wird dazu benutzt, die Toleranzen fir die Bitfehlerratenmessung im Manuellen Test zu
definieren.

In diesem Meniu kann die Burstanzahl im Messungsfenster konfiguriert werden. Dieser Wert kann
zwischen 1 und 30 000 000 liegen. Neben diesem Wert wird das Zeitfenster angezeigt, das dies
versinnbildlicht.

Die folgenden Toleranzen kénnen ebenfalls konfiguriert werden:
e Maximaler Wert fur die momentane Bitfehlerrate.

e Maximaler Wert fir die momentane Rahmenfehlerrate.

e Maximaler Wert fir die mittlere Langzeit-Bitfehlerrate.

e Maximaler Wert fur die mittlere Langzeit-Rahmenfehlerrate.

Das SW Decoding-Optionsfeld schaltet die BER-Messung in den Softwaredekodierungsmodus. Der
Softwaredekodierungsmodus verhindert Kompatibilitditsprobleme der Hardwaredecodierung. Er ist
verlaBlicher aber langsamer als der Hardwaredecodierungsmodus. Die Defaulteinstellung fir
SW-Decoding ist OFF.

Default
Mit dieser Taste werden alle Werte auf die im Werk eingestellten Default-Werte zuriickgestellt.

MENU UP
Mit dieser Taste kehren Sie zum vorherigen Menl zurtick.
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6.7.9 Konfig. BER (Autotest)

Konflg BER Hachstes
Feld

Rabtnen (Burstz) Teit -

Schritt O 1cﬂj| | 100
Y
Moaoment. BER 5000 ppm
Motnent. FER 0000 pprm
Langzsit BER 1000 ppn t
Langzeit FER 10000 pprm
Huby 288 kHz 4
Sl Decoding on
Default

Dieses Menu wird dazu benutzt, die Toleranzen fir die Bitfehlerratenmessung im Autotest zu definieren.

In diesem Meniu kann die Burstanzahl im Messungsfenster konfiguriert werden. Dieser Wert kann
zwischen 1 und 30 000 000 liegen. Neben diesem Wert wird das Zeitfenster angezeigt, das dies
versinnbildlicht.

Die folgenden Langzeit-Toleranzen kénnen ebenfalls konfiguriert werden:

e Maximaler Wert fir die mittlere Langzeit-Bitfehlerrate.

e Maximaler Wert fur die mittlere Langzeit-Rahmenfehlerrate.

AuBerdem kann in diesem Menu der HF-Sendepegel des CTS60 wahrend dieses Testschritts
konfiguriert werden.

Das SW Decoding-Optionsfeld schaltet die BER-Messung in den Softwaredekodierungsmodus. Der
Softwaredekodierungsmodus verhindert Kompatibilititsprobleme der Hardwaredecodierung. Er ist
verlaBlicher aber langsamer als der Hardwaredecodierungsmodus. Die Defaulteinstellung fir
SW-Decoding ist OFF.

Default
Mit dieser Taste werden alle Werte auf die im Werk eingestellten Default-Werte zuriickgestellt.

MENU UP
Mit dieser Taste kehren Sie zum vorherigen Menl zurtick.
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6.7.10 Konfig. Sprung (nur fur Autotest)

Konfig Sprung Nichstes
Feld
Zeilennummer (| [1] +

Schieifenanz. M

Eedingung

-+

| michtok ok M ‘ t

+

Default

In diesem Men kann eine bedingte Schleife des Autotests konfiguriert werden.

Mit Hilfe der Zeilennummer wird der zu tberspringende Testschritt konfiguriert.

Das Feld Schleifen-Anzahl (N) wird von der Bedingung N-mal benutzt, um die Anzahl der
auszuftihrenden Schleifen festzulegen. Es kann nur aufgerufen werden, wenn "N-mal" als "Bedingung"
gewahlt wurde.

In der Box "Bedingung” wird die Bedingung fur die Durchfiihrung der Schleife konfiguriert. Die folgenden
Arten von Bedingungen koénnen definiert werden:

"Immer": Springe immer zur konfigurierten Zeilennummer.

"Nicht OK": Springe nur zur konfigurierten Zeilennummer, wenn der vorherige Testschritt nicht
bestanden wurde.

"OK": Springe nur zur konfigurierten Zeilennummer, wenn der vorherige Testschritt bestanden
wurde.

"N-mal": N-mal zur konfigurierten Zeilenummer springen. N ist der im Feld "Schleifen-Anzahl"
konfigurierte Wert.

Default
Mit dieser Taste werden alle Werte auf die im Werk eingestellten Default-Werte zuriickgestellt.

MENU UP
Mit dieser Taste kehren Sie zum vorherigen Menl zurtick.
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6.8 Allgemeine Konfigurationsmenus

6.8.1 Konfig. - Auswabhl

Konfig. Auswahl E Konfig. Auswahl DECTED
ustsahl Aususahl
Dratum 7 Zeit
'"' Sprache '"'

FP Typ _— Tastatur
PP Typ i PaliLort i
Leistungsrampe — Hormrmentar
fidhleduiation Sonstige Sonstige
Tiring Messung
BER

Optionen I Optionen I

Dieses Meni ist das Auswahlmeni zur Konfigurierung des CTS60; auf fast alle Konfigurationsmens,
die von anderen Teilen des CTS60 aus verflgbar sind, kann auch von hier aus zugegriffen werden. Die
aufzufihrenden Konfigurationsmeniis kénnen aufgerufen werden, indem Sie sie zuerst markieren und
dann die Taste "Auswahl" driicken. Vorhandene Optionen kénnen mit der Taste "Optionen" angezeigt
werden.

Der Zugang zu diesem Menu kann paRwortgeschitzt werden (siehe Menl "Konfig. PaBwort"). Wenn
der PaRwortschutz aktiviert ist, ist der Zugang zu diesem Menil nur nach der korrekten Eingabe des
Palwortes moglich.

Hinweis:

Bei einigen der messungsbezogenen Menils wird durch das im Home-Menil ausgewahlte Testobjekt
bestimmt, welches Menii erscheint. Beispielsweise erscheinen unterschiedliche Timing-Konfigu-
rationsmenus, je nachdem ob Fixed Part oder Portable Part gewahlt wurde.

Auswahl
Mit dieser Taste wird das gewahlte Konfigurationsmeni aufgerufen.

7

Mit diesen Tasten kénnen Sie durch die angezeigte Liste der Konfigurationsmenis blattern. Der
momentan ausgewahlte Typ wird durch einen waagrechten Balken markiert.

Sonstige
Mit dieser Taste wird zwischen den beiden Listen der Konfigurationsmentis hin und her geschaltet.

Optionen
Mit dieser Taste werden die zur Verfigung stehenden Hardware- und Software-Optionen angezeigt.
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6.8.2 Konfig. Datum/Uhrzeit

Konfig Datum/Zeit Nichstes
Feld
Draturn — Februar - 19485
Feit |12 : 52 +
-’
?
+

In diesem Menu kénnen das Datum und die Uhrzeit des Systems geéndert werden.

MENU UP

Mit dieser Taste werden das konfigurierte Datum und die Uhrzeit gespeichert, anschlieend wird das
Menu "Konfig. Auswahl" erneut angezeigt.
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6.8.3 Konfig. Sprache

Config. Language
eutse +
Englizh Language
Language
1

In diesem Menl kann die Sprache des Systems gewahlt werden. Alle in den Menis gezeigten Texte
werden in der ausgewahlten Sprache angezeigt.

Sprache M, Sprache W
Mit diesen Tasten kdnnen Sie durch die Liste der Sprachen blattern. Die momentan gewéhlte Sprache

wird durch einen waagrechten Balken markiert.
MENU UP

Mit dieser Taste wird die markierte Sprache gespeichert, anschlielend wird das Menl "Konfig.
Auswahl" erneut angezeigt.
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6.8.4 Konfig. Pal3wort
Konfig PaBwort

aus Paf3uiort

PaRvort
dndern

In diesem Meni kann der PaRwortschutz der Konfigurationsmenis aktiviert und deaktiviert werden.
Wird die Taste "PaBwort &ndern" gedriickt, kann auRerdem ein neues PalRwort eingegeben werden.

PalRwort
Mit dieser Taste kann der PaRwortschutz ein- oder ausgeschaltet werden. Wenn bereits ein Pal3wort
vorhanden ist, dann muf3 dies eingegeben werden, bevor diese Einstellung geéndert werden kann.

PaRwort &ndern

Mit dieser Taste kann ein bestehendes PalRwort gedndert oder ein neues PalRwort eingegeben werden.
Wenn bereits ein Palwort vorhanden ist, dann mul3 dies eingegeben werden, bevor diese Einstellung
geandert werden kann.
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6.8.5 PalRworteingabe

PaBwort
eingeben
xxx0_ _

Neues PaBwort
bestéatigen

*xxxl_ _

Das linke Meni erscheint, wenn die Taste "PaRwort &ndern" im Meni "Konfig. PaBwort" gedriickt wird.
Das PaRwort besteht aus sechs Ziffern, die durch Driicken der Tasten "1" bis "6" eingegeben werden.
Die gewahlten Ziffern erscheinen bei der Eingabe nicht als Ziffern, sondern als Sternchen in der
Anzeige. Sobald alle sechs Ziffern des Paldworts eingegeben wurden, erscheint das rechte Menu, damit
das Palwort erneut eingegeben werden kann. Damit wird kontrolliert, dal das erste PalRwort korrekt
eingegeben wurde. Das Menu kann nur verlassen werden, wenn alle sechs Stellen zweimal eingegeben
wurden oder wenn die Taste "MENU UP" gedriickt wird. Im letzteren Fall bleibt das urspriingliche

PalRwort unverandert.
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6.8.6 RS232

Konfig. RG232

Baudrate [0 33400 |
Datenbits 7 I +

stophit= | [ NN NENE 2 —
Paritét

Pratakall Hein sondiEoft R

Anzeige Aus T

EE Nichstes
Feld

gerade  unger. -+

Default

In diesem Meni kann der serielle Port fir Fernsteuerung konfiguriert werden. Au3erdem kann hier der
Anzeigetyp, der fur die Fernsteuerung benutzt wird, konfiguriert werden.

Die folgenden RS-232-Standardeinstellungen kdnnen in diesem Menl konfiguriert werden:

Baudrate,

Anzahl der zu verwendenden Datenbits (7 oder 8),

Anzahl der Stopbits (1 or 2),

Zu verwendende Paritatsprufung (Kein, gerade oder unger.),
FluRsteuerungsprotokoll, das benutzt werden soll (Kein, Xon/Xoff, oder CTS/RTS).

Der im Fernsteuerungsbetrieb verwendete Anzeigetyp kann ebenfalls definiert werden:

Aus: ein leeres Menu wird im Fernsteuerungsbetrieb angezeigt.

Befehl: alle Fernsteuerbefehle werden so angezeigt wie sie vom seriellen Port empfangen werden.

Jedes Ergebnis wird ebenfalls angezeigt.
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6.8.7 Menu Kommentar

Kommentar ok

EDIT I

t

4

nicht
dndern

In diesem Meni kann ein Kommentar eingegeben werden, der als erste Zeile im Kommentarfeld des
Autotest-Testprotokolls erscheint. Dieser

Kommentar kann eine bis zu 56 Zeichen lange,
alphanumerische Zeichenfolge sein.
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6.8.8 Menu Konfig. Tastatur

Konfig. Tastatur
Deutsch
o '
English Tastatur
Frangais
talisno Tastatur
Mederlands

Espafiol

In diesem Menu wird festgelegt, welche landesspezifische externe Tastatur an den CTS60
angeschlossen ist.

Tastatur A, Tastatur Vv
Mit diesen Tasten konnen Sie durch die Liste der landesspezifischen Tastaturen blattern. Die
momentan gewahlte Tastatur wird durch einen waagrechten Balken gekennzeichnet.

Menu up (Hardkey)

Mit dieser Taste wird die markierte Tastatur gespeichert, anschlieRend wird das Menl "Konfig. Auswahl"
erneut angezeigt.
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6.8.9 Konfig. sichern

Konfig. sichern LECTIFP 1
2
3
4
5

Mit diesem Menl kann die aktuelle Konfiguration des Gerates gesichert werden. Fir CTS60 ist zu
beachten, dal3 dies nicht flr den Autotest zutrifft.

1,2,3,4,5
Auswahl einer von fiinf méglichen Konfigurationen, die gespeichert werden kénnen.

Menu up
Ruckkehr zum vorherigen Men(.
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6.8.10 Konfig. laden

Konfig. laden DECTIFP )
2
3
4
5

Default

Mit diesem Menl kann eine vorher gesicherte Geratekonfiguration geladen werden. Mit diesem Menu
kénnen ebenfalls Werkseinstellungen geladen werden. Fur CTS60 ist zu beachten, dal’ dies nicht fur

den Autotest zutrifft.

1,2,3,45

Laden einer der funf gespeicherten Konfigurationen.

Default
Laden der Werksgrundeinstellungen.

Menu up
Ruckkehr zum vorherigen Men.
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7 Autotest-Druckerprotokoll

7.1 Uberblick

Vom Autotest-Ergebnismenti aus kann ein Testprotokoll der angezeigten Ergebnisse ausgedruckt
werden. In den nachfolgenden Abschnitten werden die verschiedenen Teile des Testprotokolls
ausfuhrlich beschrieben.

Der Kopf am oberen Rand der ersten Seite beschreibt Einzelheiten des Tests und der Konfiguration. Auf
Folgeseiten erscheint ein kleinerer Kopf. Am Ende des Testprotokolls, nach dem letzten MeRergebnis,
wird eine Ful3zeile mit dem Gesamtergebnis des Tests gedruckt.

Da der Autotest konfigurierbar ist, kdnnen Autotestaktionen in beliebiger Reihenfolge durchgefiihrt
werden und jeder Testschritt kann mehrmals ausgefiihrt werden, wenn bedingte Spriinge benutzt
werden. Mit der Ausnahme von "Verbindg. Beenden", "Pause" und "Sprung" wird jeder Aktion im
Protokoll ein eigener Abschnitt gewidmet. Diese Abschnitte werden in der Reihenfolge ausgedruckt, in
der die Testschritte durchgefiihrt werden. Jeder Abschnitt gibt die Nummer des durchgefiihrten
Testschrittes an.

Wichtiger Hinweis:

Das Gesamtergebnis des Tests ist "Test nicht bestanden”, sobald nur einer der einzelnen Testsschritte
fehlerhaft war.
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7.2 Kopf- und Ful3zeile

7.2.1 Kopfzeile, erste Seite (Fixed Part)

DECT FP Test Protokoll: 01l: Standardtest

Datum: 03/03/1998 Uhrzeit: 13:02 Page: 1 von 10

Test Station:

Rohde & Schwarz CTS60

Bemerk. : Dieser Test sollte erfolgreich verlaufen

FP Typ: Ein Fixed Part

RFPI: 0005227438 Packet Type: P322
RFPI Annahme: Ja

PMID: FEDCB

Eing. Dampf.: 0.0 dB

Ausg. Dampf.: 0.0 dB

Dieser Kopf erscheint auf der ersten Seite eines jeden Autotest-Testprotokolls fir ein Fixed Part. Die
erste Zeile gibt an, daR dies ein Testprotokoll fir ein Fixed Part ist und enthalt auch die Nummer und
den Namen des Tests.

Datum und Uhrzeit
Datum und Uhrzeit des Tests.

Seite
Die Nummer der aktuellen Seite und die Gesamtzahl der Seiten des Testprotokolls.

Teststation
Name und Hersteller des Testgerats, mit dem dieses Testprotokoll erstellt wurde.

Kommentar
Der im Konfigurationsmeni eingegebene Kommentar.

FP Typ
Name des im Autotest-Startmen( gewahlten FP Typs.

RFPI

Dieses Feld gibt an welche RFPI fir diesen Test benutzt wurde. Dies ist entweder die im Autotest-
Startmenl eingegebene RFPI, sofern RFPI Annahme als "Ja" konfiguriert wurde oder die detektierte
RFPI, wenn RFPI Annahme als "Nein" konfiguriert wurde.

RFPI Ubernahme
Der im Feld RFPI Annahme des Autotest-Startmentis konfigurierte Wert.

PMID
Die fur den gewahlten FP Typ konfigurierte PMID.

Eingangs- und Ausgangsdampfung
Die fuir den gewahlten FP Typ konfigurierte Eingangs- und Ausgangsdampfung.

Packet Type
Wie in der gewahlten Konfiguration fir den FP-Typ festgelegt.
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7.2.2 Kopfzeile, erste Seite (Portable Part)

DECT PP Test Protokoll: 01l: Standardtest

Datum: 03/03/1998 Uhrzeit: 13:02 Seite: 1 von 10
Test Station: Rohde & Schwarz CTS60

Bemerk. : Dieser Test sollte erfolgreich verlaufen
PP Typ: Ein Portable Part

RFPI: 0005227438 Packet Type: P322
Dummy bei Traffic: Nein Q3: 000003FF0000
Eing. Dampf.: 0.0 dB Q6: 003041108008
Ausg. Dampf.: 0.0 dB Q6: 006FOF000000

QMUX: 03060306

Dieser Kopf erscheint auf der ersten Seite eines jeden Autotest-Testprotokolls fir ein Portable Part. Die
erste Zeile gibt an, daR® dies ein Testprotokoll fir ein Portable Part ist und enthalt auch die Nummer und
den Namen des Tests.

Datum und Uhrzeit
Datum und Uhrzeit des Tests.

Seite
Die Nummer der aktuellen Seite und die Gesamtzahl der Seiten des Testprotokolls.

Teststation
Name und Hersteller des Testgerats, mit dem dieses Testprotokoll erstellt wurde.

Kommentar
Der im Konfigurationsmenii eingegebene Kommentar.

PP Typ
Name des im Autotest-Startmenl gewahlten PP Typs.

RFPI
Dieses Feld gibt an, welche RFPI fir diesen Test benutzt wurde. Dieser Wert wurde im Autotest-
Startmen eingegeben.

Dummy bei Traffic
Gibt an, ob nach dem Verbindungsaufbau ein Dummy, wie in der Konfiguration des gewahlten PP Typs
definiert, gesendet wurde.

Eingangs- und Ausgangsdampfung

Die fir den gewahlten PP Typ konfigurierte Eingangs- und Ausgangsdampfung der verwendeten
Connectoren.

Q0, Q3, Q6, QMUX
Die in der Konfiguration des gewahlten PP-Typs definierten Q-Pakete.

Packet Type
Wie in der gewahlten Konfiguration fir den PP-Typ festgelegt.
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7.2.3 Standard-Kopfzeile

DECT PP Test Protokoll: 01l: Standardtest

Datum: 03/03/1998 Uhrzeit: 13:02 Seite: 2 von 10

Dieser Kopf erscheint auf der zweiten und allen Folgeseiten eines jeden Autotest-Testprotokolls fur ein
Portable Part oder ein Fixed Part. Die erste Zeile gibt an, daf? dies ein Testprotokoll fiir ein Portable Part
oder ein Fixed Part ist und enthalt auch die Nummer und den Namen des Tests.

Datum und Uhrzeit
Datum und Uhrzeit des Tests.

Seite
Die Nummer der aktuellen Seite und die Gesamtzahl der Seiten des Testprotokolls.

724 Ful3zeile, Testergebnis

| Gesamt Testergebnis: Bestanden

Das Testergebnis wird am Ende eines jeden Autotest-Testprotokolls ausgedruckt. Diese FulR3zeile
enthalt das Gesamtergebnis des Tests. Der Text ist der gleiche wie der am unteren Rand des Autotest-
Ergebnismeniis angezeigte Text. Hier steht entweder "Bestanden", "Nicht bestanden" oder
"Abgebrochen".
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7.3 Mel3ergebnisse

7.3.1 Verbind. aufbauen (Fixed Part)

(01) Verbinden:

| \
| HF Pegel: -40.0 dBm Detekt. RFPI: 0005227438 |

| Carrier Offset: 2 Dummy Slot: 2
| Antenne: 0 Dummy Carrier: 0 |

Modus : Loopbac Traffic Slot: 4

d back f££f1 1
Traffic Carrier: 0
f£fi i

| !

Dieser Abschnitt des Protokolls erscheint, wenn die Aktion "Verbind. aufbauen” in einem Fixed Part-Test
gewahlt wird. Die erste Zeile enthalt die Nummer des Testschritts, in Klammern, gefolgt von der

durchgefiihrten Aktion, in diesem Fall Verbind. aufbauen.

HF Pegel
Der fir diesen Testschritt konfigurierte Sendepegel des CTS60 in dBm.

Carrier Offset
Das fur diesen Testschritt konfigurierte Carrier Offset.

Antenne
Die fir diesen Testschritt konfigurierte Antennennummer des Fixed Part.

Modus

Der fur diesen Testschritt konfigurierte Modus: Loopback, Normal oder Echo.

Detektierte RFPI
Die RFPI, auf die synchronisiert wurde.

Dummy Slot und Carrier
Zeitschlitz und Carrier des vom Fixed Part gesendeten Dummy.

Traffic Slot und Carrier
Zeitschlitz und Carrier der aufgebauten Verkehrsverbindung.

1094.0006.60 7.5

D-3



Autotest-Druckerprotokoll CTS60

7.3.2 Verbind. aufbauen (Portable Part)

(01) Verbinden:

i HF Pegel: -40.0 dBm Detekt. PMID: FEDCB }
| Carrier Offset: 2 Dummy Slot: 2 |
| Synchronisierung: 5 s Dummy Carrier: 0 |
| Modus : Loopback Traffic Slot: 4 |
| Traffic Carrier: 0 |
| \

Dieser Abschnitt des Protokolls erscheint, wenn die Aktion "Verbind. aufbauen" in einem Portable Part-
Test gewahlt wird. Die erste Zeile enthalt die Nummer des Testschritts, in Klammern, gefolgt von der
durchgefiihrten Aktion, in diesem Fall Verbind. aufbauen.

HF Pegel
Der fir diesen Testschritt konfigurierte Sendepegel des CTS60 in dBm.

Carrier Offset
Das fur diesen Testschritt konfigurierte Carrier Offset.

Synchronisierung

Der fur den Verbindungsaufbau benutzte Synchronisierungstyp. Wenn manuelle Synchronisierung
benutzt wurde, wird hier "manuell" angezeigt. Wenn automatische Synchronisierung benutzt wurde, wird
hier angezeigt, wie lange gewartet wird, bevor der Test weiterlauft.

Modus
Der fur diesen Testschritt konfigurierte Modus: Loopback, Normal oder Echo.

Detektierte RFPI
Die RFPI, auf die synchronisiert wurde.

Dummy Slot und Carrier
Zeitschlitz und Carrier des vom Fixed Part gesendeten Dummy.

Traffic Slot und Carrier
Zeitschlitz und Carrier der aufgebauten Verkehrsverbindung.
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7.3.3 Leistungsrampe
(02) Leistungsrampe (Bursts = 4):
Werte Grenzen Ergebnis
Min. Max.

NTP (dBm) 22.0 20.0 25.0 OK
B (abs) (uw) OK 25 OK
C (rel) (dB) OK 4.0 OK
D (rel) (dB) OK 1.0 OK
E (rel) (dB) OK -1.0 OK
F (rel) (dB) OK -6.0 OK

Dieser Abschnitt des Protokolls zeigt die Ergebnisse der Leistungsrampenmessung. Die erste Zeile gibt
die Nummer des Testschrittes in Klammern an, gefolgt von der Uberschrift "Leistungsrampe”, die zeigt,
dal dies eine Leistungsrampenmessung ist. Danach steht, ebenfalls in Klammern, die Anzahl der fur
diese Messung konfigurierten Bursts.

Darunter erscheint eine Tabelle mit den fir diese Messung konfigurierten Werten und den
MeRergebnissen. In der ersten Spalte steht was gemessen wird und, in Klammern, die Mel3einheiten.
Unter "Wert" werden alle Mel3werte dieser Messung aufgefiihrt. Die Spalte "Grenzen" ist in zwei Spalten
unterteilt, "Min." und "Max.". Damit werden die untere und die obere Toleranzgrenze, die fir jede der
Messungen konfiguriert wurden, angezeigt. In der letzten Spalte mit dem Titel "Ergebnis" steht, ob die
Messung die Toleranzenprifung bestanden hat oder nicht.

NTP
Diese Zeile gibt die fur diesen Testschritt gemessene mittlere Sendeleistung (NTP) in dBm an.

Template-Pegel (B-F)

Diese Messungen geben an, ob der jeweilige Abschnitt der Leistungsrampe die Toleranzenprifung
bestanden hat oder nicht. Dies wird durch "OK" oder "Fehler" in der Spalte "Wert" angezeigt.
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7.3.4 Timing (Fixed Part)

(03) Timing (Bursts = 32):

i Werte Grenzen Ergebnis }
| Min. Max. |
| Zeit-Genauigkeit (ppm) 2.24 5.0 OK |
| Max. Pos. Jitter (us) 0.03 1.0 OK |
| Max. Neg. Jitter (us) -0.84 -1.0 OK |
| !

Dieser Abschnitt des Protokolls zeigt die Ergebnisse der Timing-Messung fir das Fixed Part. Die erste
Zeile gibt die Nummer des Testschrittes in Klammern an, gefolgt von der Uberschrift "Timing" die zeigt,
daR dies eine Timing-Messung ist. Danach steht, ebenfalls in Klammern, die Anzahl der fur diese
Messung konfigurierten Bursts.

Darunter erscheint eine Tabelle mit den fir diese Messung konfigurierten Werten und den
MeRergebnissen. In der ersten Spalte steht was gemessen wird und, in Klammern, die Mel3einheiten.
Unter "Wert" werden alle Mel3werte dieser Messung aufgefiihrt. Die Spalte "Grenzen" ist in zwei Spalten
unterteilt, "Min." und "Max.". Damit werden die untere und die obere Toleranzgrenze, die fur jede der
Messungen konfiguriert wurden, angezeigt. In der letzten Spalte mit dem Titel "Ergebnis" steht, ob die
Messung die Toleranzenprifung bestanden hat oder nicht.

Timing-Genauigkeit
In dieser Zeile steht die fiir diesen Testschritt gemessene Timing-Genauigkeit in ppm. Dieser Wert ist
nur dann innerhalb der Toleranz, wenn er unter der in der Spalte "Grenzen" angegebenen Grenze bleibt.

Max. Pos. Jitter
In dieser Zeile steht der fur diesen Testschritt gemessene maximale positive Jitter in us. Dieser Wert ist
nur dann innerhalb der Toleranz, wenn er unter der in der Spalte "Grenzen" angegebenen Grenze bleibt.

Max. Neg. Jitter

In dieser Zeile steht der fUr diesen Testschritt gemessene maximale negative Jitter in us. Dieser Wert
ist nur dann innerhalb der Toleranz, wenn er unter der in der Spalte "Grenzen" angegebenen Grenze
bleibt.
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7.3.5 Timing (Portable Part)

(03) Timing (Bursts = 32):

i Werte Grenzen Ergebnis }
| Min. Max. |
| Max. Pos. Jitter (us) 0.01 1.0 OK

| Max. Neg. Jitter (us) -0.82 -1.0 OK |
| Max. Paketverzdg. (us) +0.53 2.0 OK |
| Min. Paketverzdg. (us) -0.34 -2.0 OK |
| \

Dieser Abschnitt des Protokolls zeigt die Ergebnisse der Timing-Messung fur das Portable Part. Die
erste Zeile gibt die Nummer des Testschrittes in Klammern an, gefolgt von der Uberschrift "Timing", die
zeigt, dal dies eine Timing-Messung ist. Danach steht, ebenfalls in Klammern, die Anzahl der fiir diese
Messung konfigurierten Bursts.

Darunter erscheint eine Tabelle mit den fir diese Messung konfigurierten Werten und den
MeRergebnissen. In der ersten Spalte steht was gemessen wird und, in Klammern, die Mel3einheiten.
Unter "Wert" werden alle Mel3werte dieser Messung aufgefiihrt. Die Spalte "Grenzen" ist in zwei Spalten
unterteilt, "Min." und "Max.". Damit werden die untere und die obere Toleranzgrenze, die fir jede der
Messungen konfiguriert wurden, angezeigt. In der letzten Spalte mit dem Titel "Ergebnis" steht, ob die
Messung die Toleranzenprifung bestanden hat oder nicht.

Max. Pos. Jitter
In dieser Zeile steht der fur diesen Testschritt gemessene maximale positive Jitter in us. Dieser Wert ist
nur dann innerhalb der Toleranz, wenn er unter der in der Spalte "Grenzen" angegebenen Grenze bleibt.

Max. Neg. Jitter

In dieser Zeile steht der fir diesen Testschritt gemessene maximale negative Jitter in ps. Dieser Wert
ist nur dann innerhalb der Toleranz, wenn er unter der in der Spalte "Grenzen" angegebenen Grenze
bleibt.

Max. Paketverzdgerung

In dieser Zeile steht die fir diesen Testschritt gemessene maximale Paketverzdgerung in us. Dieser
Wert ist nur dann innerhalb der Toleranz, wenn er unter der in der Spalte "Grenzen" angegebenen
Grenze bleibt.

Min. Paketverzdgerung

In dieser Zeile steht die fir diesen Testschritt gemessene minimale Paketverzdgerung in us. Dieser
Wert ist nur dann innerhalb der Toleranz, wenn er unter der in der Spalte "Grenzen" angegebenen
Grenze bleibt.
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7.3.6 HF-Modulation

(04) HF Modulation (Bursts = 100, Datentyp = 01010101
Werte Grenzen Ergebnis
Min. Max.

Freqg. Offset (kHz) -13 -50 50 OK
Max. Pos. B-Feld (kHz) +349 259 403 OK
Max. Neg. B-Feld (kHz) -351 -403 -259 OK
Freq. Drift (kHz/ms) +3 -13 13 OK
X-Field = Z-Field ---

Dieser Abschnitt des Protokolls zeigt die Ergebnisse der HF-Modulationsmessung. Die erste Zeile gibt
die Nummer des Testschrittes in Klammern an, gefolgt von der Uberschrift "HF-Modulation”, die zeigt,
daR dies eine HF-Modulationsmessung ist. Danach stehen, ebenfalls in Klammern, die Anzahl der fur
diese Messung konfigurierten Bursts und der konfigurierte Datentyp.

Darunter erscheint eine Tabelle mit den fir diese Messung konfigurierten Werten und den
MeRergebnissen. In der ersten Spalte steht was gemessen wird und, in Klammern, die Mel3einheiten.
Unter "Wert" werden alle Mel3werte dieser Messung aufgefiihrt. Die Spalte "Grenzen" ist in zwei Spalten
unterteilt, "Min." und "Max.". Damit werden die untere und die obere Toleranzgrenze, die fir jede der
Messungen konfiguriert wurden, angezeigt. In der letzten Spalte mit dem Titel "Ergebnis" steht, ob die
Messung die Toleranzenprifung bestanden hat oder nicht.

Freq. Offset
In dieser Zeile stehen die Ergebnisse der Frequenz Offset-Messung in kHz/ms.

Max. Pos. B-Feld
In dieser Zeile steht die maximale positive Modulationsfrequenz im B-Feld-Bereich des gesendeten
Bursts in kHz.

Max. Neg. B-field
In dieser Zeile steht die maximale negative Modulationsfrequenz im B-Feld-Bereich des gesendeten
Bursts in kHz.

Freq. Drift
In dieser Zeile steht die gemessene Frequenzdrift in kHz/ms.

X-Field = Z-Field

Diese Zeile zeigt den Vergleich zwischen X-Feld und Z-Feld. Der Vergleich liefert als Ergebnis entweder
PASS (gut) oder FAIL (schlecht). Diese Messung steht nur im MeBmodus LOOPBACK und fur den
Datentyp PSRBS zur Verfligung, ansonsten erscheint "---" in der Spalte Werte.

1094.0006.60 7.10 D-3



CTS60 Autotest-Druckerprotokoll

7.3.7 Bitfehlerrate

| (05) Bitfehlerrate: (Bursts = 30000000, HF Pegel = -100.0 dBm): |
| Werte Grenzen  Ergebnis |
| Min. Max. |
| Langzeit BER (ppm) 5649 1000 FAIL |
| Langzeit FER (ppm) 9452 10000 OK |
| \

Dieser Abschnitt des Protokolls zeigt die Ergebnisse der Bitfehlerratenmessung. Die erste Zeile gibt die
Nummer des Testschrittes in Klammern an, gefolgt von der Uberschrift "Bitfehlerrate”, die zeigt, daR
dies eine Bitfehlerratenmessung ist. Danach stehen, ebenfalls in Klammern, die Anzahl der fiir diese
Messung konfigurierten Bursts und der konfigurierte HF-Pegel.

Darunter erscheint eine Tabelle mit den fir diese Messung konfigurierten Werten und den
MeRergebnissen. In der ersten Spalte steht was gemessen wird und, in Klammern, die Meleinheiten.
Unter "Wert" werden alle Mel3werte dieser Messung aufgefiihrt. Die Spalte "Grenzen" ist in zwei Spalten
unterteilt, "Min." und "Max.". Damit werden die untere und die obere Toleranzgrenze, die fir jede der
Messungen konfiguriert wurden, angezeigt. In der letzten Spalte mit dem Titel "Ergebnis" steht, ob die
Messung die Toleranzenpriifung bestanden hat oder nicht.

Langzeit BER
In dieser Zeile steht der Langzeit-Mittelwert fur die BER-Messung. Das ist der gemittelte Wert der BER-
Messungen Uber die spezifizierte Anzahl von Bursts.

Langzeit FER

In dieser Zeile steht der Langzeit-Mittelwert fur die FER-Messung. Das ist der gemittelte Wert der FER-
Messungen Uber die spezifizierte Anzahl von Bursts.
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8 Fernbedienung

8.1 Einfihrung

Das Gerét ist serienmafig mit einer seriellen Schnittstelle (RS 232-C) ausgeristet. Die Anschlu3buchse
befindet sich auf der Geréteriickseite. Uber sie kann ein Steuerrechner zur Fernbedienung
angeschlossen werden. Das Gerét unterstiitzt die SCPI-Version 1992.0 (Standard Commands for
Programmable Instruments). Der SCPI-Standard baut auf der Norm IEEE 488.2 auf und hat eine
Vereinheitlichung der geréatespezifischen Befehle, der Fehlerbehandlung und der Status-Register zum
Ziel (siehe Abschnitt 8.5.1).

Dieses Kapitel setzt Grundkenntnisse in der SCPI-Programmierung und der Bedienung des Steuer-
rechners voraus. Eine Beschreibung der Schnittstellenbefehle ist den entsprechenden Handbiichern zu
entnehmen.

Die Anforderungen des SCPI-Standards zur Befehlssyntax, Fehlerbehandlung und Gestaltung der
Status-Register werden ausfihrlich in den jeweiligen Abschnitten erlautert. Tabellen ermdglichen einen
schnellen Uberblick tiber die im Gerét realisierten Befehle und die Belegung der Bits in den Status-
Registern. Die Tabellen werden durch eine umfassende Beschreibung jedes Befehls und der Status-
Register ergénzt.

8.2 Kurzanleitung

Die folgende kurze und einfache Bediensequenz erlaubt es, das Gerat schnell in Betrieb zu nehmen
und seine Grundfunktionen einzustellen.
1. CTS und Controller mit einem seriellen Kabel verbinden (siehe 2.1 und Anhang A).

2. Terminal-Emulation auf dem Rechner aufrufen: Parameter gemaf der CTS-Konfiguration einstellen.
Zum Beispiel 9600 Baud, keine Paritat, 8 Bit, 1 Stopbit und Hardware-Handshake.
Die Zeichenketten miussen durch ein Zeilenendezeichen (Linefeed) abgeschlossen sein.

3. Die folgenden Strings an den CTS senden:

"CONF :NETW DECT <LF>"

"CONF:TEST:TYPE DPP <LF>"

"PROC:SEL MAN <LF>" Choose Manual test

Der Portable Part synchronisiert sich auf den CTS. Wenn der Portable Part synchronisiert wird, ist der
CTS zum Verbindungsaufbau mit dem Portable Part bereit.

4. Ruckkehr zur manuellen Bedienung: irgendeine Taste an der Frontplatte driicken.
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8.3 Umstellen auf Fernbedienung

Nach dem Einschalten befindet sich das Gerat immer im manuellen Betriebszustand (Zustand
"LOCAL") und kann Uber die Frontplatte bedient werden. Die Umstellung auf Fernbedienung (Zustand
"REMOTE") erfolgt, sobald es von einem Steuerrechner einen Befehl empfangt. Bei Fernbedienung ist
die Frontplattenbedienung gesperrt. Das Geréat verbleibt im ferngesteuerten Zustand, bis es Uber die
Taste MENU UP in den manuellen Betriebzustand versetzt wird. Ein Wechsel von manuellem Betrieb zu
Fernbedienung und umgekehrt verandert die Gerateeinstellungen nicht.

Anzeigen bei Fernbedienung

Die Anzeige des CTS im REMOTE-Zustand a3t sich konfigurieren:
1. Am Display nichts angezeigt, um die Verarbeitungsgeschwindigkeit zu erhéhen.

2. Es wird der aktuelle Fernsteuerbefehl, der Geratezustand und eventuell aufgetretene Fehler
angezeigt.

3. Eswird in das entsprechende Menu in Vollbild-Darstellung gewechselt.

8.4 Geratenachrichten (Befehle und Gerateantworten)

— Befehle sind Nachrichten, die der Controller an das Gerat schickt. Sie bedienen die
Geratefunktionen und fordern Informationen an.
Die Befehle werden wiederum nach zwei Kriterien unterteilt:

1. Nach der Wirkung, die sie auf das Gerét ausiiben:

Einstellbefehle [6sen Gerateeinstellungen aus, z.B. Ricksetzen des
Gerates oder Setzen des Ausgangspegels auf 1 Volt.

Abfragebefehle bewirken das Bereitstellen von Daten fir eine Aus-

(Queries) gabe an der Fernsteuerschnittstelle, z.B. fir die
Gerateidentifikation oder die Abfrage des aktiven
Eingangs.

2. Nach ihrer Festlegung in der Norm IEEE 488.2:

Common Commands sind in ihrer Funktion und Schreibweise in Norm

(allgemeine Befehle) IEEE 488.2 genau festgelegt. Sie betreffen Funk-
tionen, wie z.B. die Verwaltung der genormten Status-
Register, Ricksetzen und Selbsttest.

Geratespezifische betreffen Funktionen, die von den Geréteeigen-

Befehle schaften abhangen, wie z.B. Frequenzeinstellung. Ein
Grol3teil dieser Befehle ist vom SCPI-Gremium (siehe
Abschnitt 8.5.1) ebenfalls standardisiert.

— Gerateantworten sind Nachrichten, die das Gerat nach einem Abfragebefehl zum Controller
sendet. Sie kdnnen Melergebnisse, Gerateeinstellungen und Information Uber
den Geréatestatus enthalten (siehe Abschnitt 8.5.4).

In Abschnitt 8.5 werden Aufbau und Syntax der Geratenachrichten beschrieben. In Abschnitt 8.6 sind
die Befehle aufgelistet und ausfihrlich erlautert.
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8.5 Aufbau und Syntax der Geratenachrichten

8.5.1 SCPI-Einfihrung

SCPI (Standard Commands for Programmable Instruments) beschreibt einen einheitlichen Befehlssatz
zur Programmierung von Geraten, unabhangig vom Geratetyp oder Hersteller. Zielsetzung des SCPI-
Konsortiums ist es, die geratespezifischen Befehle weitgehend zu vereinheitlichen. Dazu wurde ein
Geratemodell entwickelt, das gleiche Funktionen innerhalb eines Gerates oder bei verschiedenen
Geraten definiert. Befehlssysteme wurden geschaffen, die diesen Funktionen zugeordnet sind. Damit ist
es mdglich, gleiche Funktionen mit identischen Befehlen anzusprechen. Die Befehlssysteme sind
hierarchisch aufgebaut. Bild 8-1 zeigt diese Baumstruktur anhand eines Ausschnitts aus dem
Befehlssystems SOURce, das die Signalquellen der Gerate bedient. Die weiteren Beispiele zu Syntax
und Aufbau der Befehle sind diesem Befehlssystem entnommen.

SCPI baut auf der Norm IEEE 488.2 auf, d.h., verwendet die gleichen syntaktischen Grundelemente
sowie die dort definierten "Common Commands". Die Syntax der Gerateantworten ist zum Teil enger
festgelegt als in der Norm IEEE 488.2 (siehe Abschnitt 8.5.4, Antworten auf Abfragebefehle).

85.2 Aufbau eines Befehls

Die Befehle bestehen aus einem sogenannten Header und meist einem oder mehreren Parametern.
Header und Parameter sind durch einen "White Space" (ASCII-Code 0..9, 8...32 dezimal, z.B. Leer-
zeichen) getrennt. Die Header kdnnen aus mehreren Schliisselwdrtern zusammengesetzt sein.
Abfragebefehle werden gebildet, indem an den Header direkt ein Fragezeichen angehangt wird.

Hinweis:  Die in den folgenden Beispielen verwendeten Befehle des Systems SOURCE sind nicht im
CTS implementiert.

Common Commands Gerateunabhéangige Befehle bestehen aus einem Header, dem ein
Stern "*" vorausgestellt ist, und eventuell einem oder mehreren
Parametern.
Beispiele:  *RST RESET, setzt das Gerat zuruick

*ESE 253 EVENT STATUS ENABLE, setzt die Bits des
Event Status Enable Registers

*ESR? EVENT STATUS QUERY, fragt den Inhalt
des Event-Status-Registers ab.

Geréatespezifische Befehle

Hierarchie: Geratespezifische Befehle sind hierarchisch (siehe Bild 8-1) aufgebaut.
Die verschiedenen Ebenen werden durch zusammengesetzte Header
dargestellt. Header der hodchsten Ebene (root level) besitzen ein
einziges Schliusselwort. Dieses Schliisselwort bezeichnet ein ganzes
Befehlssystem.

Beispiel: SOURce Dieses Schlusselwort bezeichnet das Befehls-
system SOURce.

Bei Befehlen tieferer Ebenen mul3 der gesamte Pfad angegeben
werden. Dabei wird links mit der hdchsten Ebene begonnen, die
einzelnen Schlisselwdrter sind durch einen Doppelpunkt ":" getrennt.

Beispiel: SOURce:FM:EXTernal : COUPling AC

Dieser Befehl liegt in der vierten Ebene des Systems SOURce. Er stellt
die Kopplung der externen Signalquelle auf AC ein.
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SOURce

POWer

AM FM

POLarity MODE INTernal EXTernal STATe

POLarity COUPIing

Bild 8-1 Baumstruktur der SCPI-Befehlssysteme am Beispiel des Systems SOURce

Wahlweise einflgbare
Schlisselworter:

1094.0006.60

Einige Schlisselwodrter kommen innerhalb eines Befehlssystem auf
mehreren Ebenen vor. Ihre Wirkung hangt dann vom Aufbau des Befehles
ab, also davon, an welcher Stelle sie im Header des Befehles eingefiigt
sind.

Beispiel: SOURce:FM:POLarity NORMal
Dieser Befehl enthélt das Schlisselwort POLarity in der dritten
Befehlsebene. Er legt die Polaritdt zwischen Modulator und
Modulationssignal fest.

SOURce :FM:EXTernal : POLarity NORMal

Dieser Befehl enthalt das Schllisselwort POLarity in der vierten
Befehlsebene. Er legt die Polaritdt zwischen Modu-
lationsspannung und der resultierenden Richtung der Mo-
dulation nur fur die angegebene externe Signalquelle fest.

In manchen Befehlssystemen ist es moglich, bestimmte Schltisselwdrter
wahlweise in den Header einzufligen oder auszulassen. Diese Schlissel-
worter sind in der Beschreibung durch eckige Klammern gekennzeichnet.
Die volle Befehlslange mu3 vom Gerat aus Grinden der Kompatibilitat
zum SCPI-Standard erkannt werden. Durch diese wahlweise einfligbaren
Schliisselwdrter verkirzen sich einige Befehle erheblich.

Beispiel: [SOURce] : POWer [:LEVel] [:IMMediate] :OFFSet 1
Dieser Befehl stellt den Offset des Signals sofort auf 1 Volt ein.

Der folgende Befehl hat die identische Wirkung:
POWer:OFFSet 1

Hinweis: Ein wahlweise -einfliigbares Schlisselwort darf nicht aus-
gelassen werden, wenn mit einem numerischen Suffix seine
Wirkung néher spezifiziert wird.
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Lang- und Kurzform:  Die Schlisselwérter besitzen eine Langform und eine Kurzform. Es kann
entweder die Kurz- oder die Langform eingegeben werden, andere
Abkulrzungen sind nicht erlaubt.

Beispiel: STATus:QUEStionable:ENABle 1= STAT:QUES:ENAB 1

Hinweis: Die Kurzform ist durch Grol3buchstaben gekennzeichnet, die
Langform entspricht dem vollstéandigen Wort. Grof3- und Klein-
schreibung dienen nur der Kennzeichnung in der
Geratebeschreibung, das Gerat selbst unterscheidet nicht
zwischen Grof3- und Kleinbuchstaben.

Parameter: Der Parameter muf3 vom Header durch ein "White Space" getrennt
werden. Sind in einem Befehl mehrere Parameter angegeben, so werden
diese durch ein Komma "," getrennt. Einige Abfragebefehle erlauben die
Angabe der Parameter MINimum, MAXimum und DEFault. Weitere
Informationen tber eine Beschreibung der Parametertypen siehe Abschnitt
8.5.5.

Beispiel: SOURce:POWer:ATTenuation? MAXimum Antwort: 60
Dieser Abfragebefehl fordert den Maximalwert fir die
Abschwachung an.

Numerischer Suffix:  Besitzt ein Gerat mehrere gleichartige Funktionen oder Eigenschaften, z.B.
Eingadnge, kann die gewinschte Funktion durch ein Suffix am Befehl
ausgewahlt werden. Angaben ohne Suffix werden wie Angaben mit Suffix 1
interpretiert.

Beispiel: SOURce:FM:EXTernal2:COUPling AC
Dieser Befehl stellt die Kopplung der zweiten externen
Signalquelle ein.

8.5.3 Aufbau einer Befehlszeile

Eine Befehlszeile kann einen oder mehrere Befehle enthalten. Sie wird durch ein <New Line>, ein <New
Line> mit EOI oder ein EOl zusammen mit dem letzten Datenbyte abgeschlossen. QuickBASIC erzeugt
automatisch ein EOl zusammen mit dem letzten Datenbyte.

Mehrere Befehle in einer Befehlszeile sind durch einen Strichpunkt ;" getrennt. Liegt der nachste Befehl
in einem anderen Befehlssystem, folgt nach dem Strichpunkt ein Doppelpunkt.

Beispiel:
"SOURce: POWer : CENTer MINimum; :OUTPut:ATTenuation 10"

Diese Befehlszeile beinhaltet zwei Befehle. Der erste Befehl gehdrt zum System SOURce,
mit ihm wird die Mittenfrequenz des Ausgangssignals festgelegt. Der zweite Befehl gehort
zum System OUTPut und stellt die Abschwachung des Ausgangssignals ein.

Gehoren die aufeinanderfolgenden Befehle zum gleichen System und besitzen damit eine oder mehrere
gemeinsame Ebenen, kann die Befehlszeile verkiirzt werden. Dazu beginnt der zweite Befehl nach dem
Strichpunkt mit der Ebene, die unter den gemeinsamen Ebenen liegt (siehe auch Bild 8-1). Der
Doppelpunkt nach dem Strichpunkt mufd dann weggelassen werden.
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Beispiel:
"SOURce: FM:MODE LOCKed; : SOURce:FM: INT:FREQuency 1lkHz"

Diese Befehlszeile ist in voller Lange dargestellt und beinhaltet zwei Befehle, die durch den
Strichpunkt voneinander getrennt sind. Beide Befehle befinden sich im Befehlssystem
SOURCce, Untersystem FM, d.h., sie besitzen zwei gemeinsame Ebenen.

Bei der Verkirzung der Befehlszeile beginnt der zweite Befehl mit der Ebene unterhalb
SOURce:FM. Der Doppelpunkt nach dem Strichpunkt fallt weg.

In ihrer verkiirzten Form lautet die Befehlszeile:
"SOURce: FM:MODE LOCKed; INT:FREQuency 1kHz"

Eine neue Befehlszeile beginnt jedoch immer mit dem gesamten Pfad.

Beispiel: "SOURce: FM:MODE LOCKed"
"SOURce:FM: INT: FREQuency 1kHz"
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8.5.4 Antworten auf Abfragebefehle

Zu jedem Einstellbefehl ist, falls nicht ausdriicklich anders festgelegt, ein Abfragebefehl definiert. Er wird
gebildet, indem an den zugehdrigen Einstellbefehl ein Fragezeichen angehangt wird. Fir die Anworten
auf einen Datenanforderungsbefehl gelten nach SCPI zum Teil enger gefalite Regeln als in der Norm
IEEE 488.2:

1 Der geforderte Parameter wird ohne Header gesendet.
Beispiel: SOURce : EXTernal : COUPling? Antwort: AC

2. Maximal-, Minimalwerte und alle weiteren GroéRen, die Uber einen speziellen Textparameter
angefordert werden, werden als Zahlenwerte zurtickgegeben.
Beispiel: FREQuency? MAX Antwort: 10E3

3. Zahlenwerte werden ohne Einheit ausgegeben. Physikalische GroéRen beziehen sich auf die
Grundeinheiten oder auf die mit dem Unit-Befehl eingestellten Einheiten.
Beispiel: FREQuency? Antwort: 1E6 fur 1 MHz

4. Wahrheitswerte (Boolesche Werte) werden als O (fur OFF) und 1 (fir ON) zuriickgegeben.
Beispiel: OUTPut : STATe? Antwort: 1

5. Text (Character data) wird in Kurzform zurtickgegeben (siehe auch Abschnitt 8.5.5)
Beispiel: SOURce : FM: SOURce? Antwort: INT1
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8.5.5 Parameter

Die meisten Befehle verlangen die Angabe eines Parameters. Die Parameter missen durch einen
"White Space" vom Header getrennt werden. Als Parametertypen sind Zahlenwerte, boolesche
Parameter, Text, Zeichenketten und Blockdaten erlaubt. Der fiur den jeweiligen Befehl verlangte
Parametertyp sowie der erlaubte Wertebereich sind in der Befehlsbeschreibung (siehe Abschnitt 8.6)

angegeben.

Zahlenwerte

spez. Zahlenwerte

MIN/MAX

DEF

UP/DOWN

INF/NINF

NAN

Boolesche Parameter

1094.0006.60

Zahlenwerte kénnen in jeder gebrauchlichen Form eingegeben werden, also
mit Vorzeichen, Dezimalpunkt und Exponent. Uberschreiten die Werte die
Auflésung des Gerates, wird auf- oder abgerundet. Die Mantisse darf bis zu
255 Zeichen lang sein, der Exponent muf3 im Wertebereich -32 000 bis 32 000
liegen. Der Exponent wird durch ein "E" oder "e" eingeleitet. Die Angabe des
Exponenten allein ist nicht erlaubt. Bei physikalischen Gréf3en kann die Einheit
angegeben werden. Zulassige Einheiten-Préafixe sind G (Giga), MA (Mega,
MOHM und MHz sind ebenfalls zulassig), K (Kilo), M (Milli), U (Mikro) und N
(Nano). Fehlt die Einheit, wird die Grundeinheit genommen.

Beispiel:
SOURce:FREQuency 1.5 kHz = SOURce:FREQuency 1.5E3

Die Texte MINimum, MAXimum, DEFault, UP und DOWN werden als spezielle
Zahlenwerte interpretiert.

Bei einem Abfragebefehl wird der Zahlenwert bereitgestellit.

Beispiel: Einstellbefehl: SOURce :VOLTage MAXimum
Abfragebefehl: SOURce : VOLTage? Antwort: 15

MINimum und MAXimum bezeichnen den Minimal- bzw Maximalwert.

DEFault bezeichnet einen voreingestellten, im EPROM abgespeicherten Wert.
Dieser Wert stimmt mit der Grundeinstellung tberein, wie sie durch den Befehl
*RST aufgerufen wird.

UP, DOWN erhéht bzw. erniedrigt den Zahlenwert um eine Stufe. Die Schritt-
weite kann fir jeden Parameter, der tber UP, DOWN eingestellt werden kann,
Uber einen zugeordneten Step-Befehl (siehe Liste der Befehle, Anhang C)
festgelegt werden.

INFinity, Negative INFinity (NINF) reprasentieren die Zahlenwerte -9,9E37 bzw.
9,9E37. INF und NINF werden nur als Gerateantworten gesendet.

Not A Number (NAN) reprasentiert den Wert 9,91E37. NAN wird nur als
Gerateantwort gesendet. Dieser Wert ist nicht definiert. Mégliche Ursachen
sind das Teilen von Null durch Null, die Subtraktion von Unendlich von
Unendlich und die Darstellung von fehlenden Werten.

Boolesche Parameter repréasentieren zwei Zustande. Der EIN-Zustand (logisch
wahr) wird durch ON oder einen Zahlenwert ungleich O dargestellt. Der
AUS-Zustand (logisch unwahr) wird durch OFF oder den Zahlenwert 0
dargestellt. Bei einem Abfragebefehl wird 0 oder 1 bereitgestellt.

Beispiel: Einstellbefehl: SOURce:FM:STATe ON
Abfragebefehl: SOURce:FM:STATe? Antwort: 1
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Zeichenketten

Blockdaten
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Textparameter folgen den syntaktischen Regeln fir Schlisselwérter, d.h. sie
besitzen ebenfalls eine Kurz- und eine Langform. Sie miissen, wie jeder
Parameter, durch einen 'White Space' vom Header getrennt werden. Bei einem
Abfragebefehl wird die Kurzform des Textes bereitgestellt.

Beispiel:  Einstellbefehl: OUTPut :FILTer:TYPE EXTernal
Abfragebefehl: OUTPut : FILTer:TYPE? Antwort EXT

Zeichenketten (Strings) mussen immer zwischen Anflhrungszeichen, einfachen
oder doppelten, angegeben werden.

Beispiel: SYSTem:LANGuage "English" oder
SYSTem:LANGuage ‘English’

Blockdaten sind ein Ubertragungsformat, das sich fiir die Ubertragung groRer
Datenmengen eignet. Ein Befehl mit einem Blockdatenparameter hat folgenden
Aufbau:

Beispiel: HEADer:HEADer #45168XXXXXXXX

Das ASCII-Zeichen # leitet den Datenblock ein. Die néchste Zahl gibt an,
wieviele der folgenden Ziffern die Léange des Datenblocks beschreiben. Im
Beispiel geben die 4 folgenden Ziffern die Lange mit 5168 Bytes an. Es folgen
die Datenbytes. Wahrend der Ubertragung dieser Datenbytes werden alle Ende-
oder sonstigen Steuerzeichen ignoriert, bis alle Bytes Ubertragen sind.
Datenelemete, die mehr als ein Byte umfassen, werden mit dem Byte zuerst
Ubertragen, das durch den SCPI-Befehl "FORMat : BORDexr" festgelegt wurde.

8.9 D-3



Fernbedienung CTS60

8.5.6 Ubersicht der Syntaxelemente

Eine Ubersicht der Syntaxelemente bietet folgende Zusammenstellung.

Der Doppelpunkt trennt die Schliisselwérter eines Befehls.
In einer Befehlszeile kennzeichnet der Doppelpunkt nach dem trennenden Strichpunkt die
oberste Befehlsebene.

Der Strichpunkt trennt zwei Befehle einer Befehlszeile. Er andert den Pfad nicht.

Das Komma trennt mehrere Parameter eines Befehls.

Das Fragezeichen bildet einen Abfragebefehl.

2
" Der Stern kennzeichnet ein Common Command.

. Anfuhrungsstriche leiten eine Zeichenkette ein und schlieRen sie ab.
" Das Doppelkreuz leitet Blockdaten ein.

Ein "White Space" (ASCII-Code 0...9, 11...32 dezimal, z.B. Leerzeichen) trennt Header und
Parameter.
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8.6 Beschreibung der Befehle

8.6.1 Notation

In den folgenden Abschnitten werden alle im Gerét realisierten Befehle nach Befehlssystem getrennt
zuerst tabellarisch aufgelistet und dann ausfiihrlich beschrieben. Die Schreibweise entspricht weit-
gehend der des SCPI-Normenwerks. Die SCPI-Konformitatsinformation kann der Tabelle im Anhang C
entnommen werden.

Hinweis:  Die Beispielbefehle sind im CTS nicht implementiert

Befehlstabelle
Befehl: Die Tabelle gibt in der Spalte Befehle einen Uberblick iiber die Befehle und
ihre hierarchische Anordnung (siehe Einriickungen).

Parameter: In der Spalte Parameter werden die verlangten Parameter mit ihrem
Wertebereich angegeben.

Einheit: Die Spalte Einheit zeigt die Grundeinheit der physikalischen Parameter an.

Bemerkung: In der Spalte Bemerkung wird angegeben
— ob der Befehl keine Abfrageform besitzt,
— ob der Befehl nur eine Abfrageform besitzt und
— ob dieser Befehl nur bei einer bestimmten Geréateoption realisiert ist.

Einrickungen Die verschiedenen Ebenen der SCPI-Befehlshierarchie sind in der Tabelle
durch Einrlicken nach rechts dargestellt. Je tiefer die Ebene liegt, desto
weiter wird nach rechts eingerickt. Es ist zu beachten, daf3 die vollstédndige
Schreibweise des Befehls immer auch die htéheren Ebenen miteinschlief3t.

Beispiel:  SOURce:FM:MODE ist in der Tabelle so dargestellt:

SOURce erste Ebene
‘FM zweite Ebene
:MODE dritte Ebene

In der individuellen Beschreibung ist die Hierarchie in entsprechender
Weise dargestellt. Das heif3t, zu jedem Befehl miissen alle Schliisselwérter
daruber bis zum linken Seitenrand mitbertcksichtigt werden. Ein Beispiel
zu jedem Befehl befindet sich am Ende der individuellen Beschreibung.

Grof3-/ Kleinschreibung  Die GroR3-/ Kleinschreibung dient zum Kennzeichnen der Lang- bzw Kurz-
form der Schliisselwdrter eines Befehls in der Beschreibung (siehe
Abschnitt 8.5.2). Das Gerat selbst unterscheidet nicht zwischen Grof3- und
Kleinbuchstaben.
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Sonderzeichen
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[]

{}

Fur einige Befehle existiert eine Auswahl an Schlisselwdrtern mit
identischer Wirkung. Diese Schllisselworter werden in der gleichen Zeile
angegeben, sie sind durch einen senkrechten Strich getrennt. Es mul3 nur
eines dieser Schlusselworter im Header des Befehls angegeben werden.
Die Wirkung des Befehls ist unabhéngig davon, welches der
Schliisselworter angegeben wird.

Beispiel: SOURce
:FREQuency
:CW|:FIXed

Es kdnnen die zwei folgenden Befehle identischer Wirkung
gebildet werden. Sie stellen die Frequenz des konstant-
frequenten Signals auf 1 kHz ein:

SOURce: FREQuency:CW 1E3 = SOURce:FREQuency:FIXed 1E3

Ein senkrechter Strich bei der Angabe der Parameter kennzeichnet
alternative Moglichkeiten im Sinne von "oder". Die Wirkung des Befehls
unterscheidet sich, je nachdem, welcher Parameter angegeben wird.

Beispiel: Auswahl der Parameter fur den Befehl
SOURce:COUPling AC | DC

Wird der Parameter AC gewahlt, wird nur der AC-Anteil durch-
gelassen, bei DC sowohl die DC- wie auch die AC-Komponente.

Schlisselwdrter in eckigen Klammern kdnnen beim Zusammensetzen des
Headers weggelassen werden (siehe Abschnitt 8.5.2, wahlweise
einfligbare Schlusselworter). Die volle Befehlslange mufl vom Gerat aus
Grunden der Kompatibilitdit zum SCPI-Standard anerkannt werden.
Parameter in eckigen Klammern kénnen ebenfalls wahlweise in den Befehl
eingefligt oder weggelassen werden.

Parameter in geschweiften Klammern kdnnen wahlweise gar nicht, einmal
oder mehrmals in den Befehl eingefligt werden.
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8.6.2 Common Commands

Die Common Commands sind der Norm IEEE 488.2 (IEC 625.2) entnommen. Gleiche Befehle haben in
unterschiedlichen Geraten gleiche Wirkung. Die Header dieser Befehle bestehen aus einem "*", dem
drei Buchstaben folgen. Viele Common Commands betreffen das Status-Reporting-System, das in

Abschnitt 8.8 ausfiihrlich beschrieben ist.

Tabelle 8-1 Common Commands

Befehl Parameter Einheit Bemerkung
*CLS keine Abfrage
*ESE 0...255
*ESR? nur Abfrage
*IDN? nur Abfrage
*IST? nur Abfrage
*OPC
*OPT? nur Abfrage
*PRE 0...255
*PSC 0|1
*RST keine Abfrage
*SRE 0...255
*STB? nur Abfrage
*TST? nur Abfrage
*WAI

*CLS

CLEAR STATUS setzt das Status Byte (STB), das Standard-Event-Register (ESR) und den EVENt-
Teil des QUEStionable- und des OPERation-Registers auf Null. Der Befehl verandert die Masken-

und Transition-Teile der Register nicht. Er I6scht den Ausgabepuffer.

*ESE 0...255

EVENT STATUS ENABLE setzt das Event-Status-Enable-Register auf den angegebenen Wert. Der
Abfragebefehl *ESE? gibt den Inhalt des Event-Status-Enable-Registers in dezimaler Form zurtick.

*»ESR?

STANDARD EVENT STATUS QUERY gibt den Inhalt des Event-Status-Registers in dezimaler Form

zuriick (0...255) und setzt danach das Register auf Null.
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*IDN?
IDENTIFICATION QUERY fragt die Geratekennung ab.
Die Gerateantwort lautet zum Beispiel:

ROHDE&SCHWARZ,CTSzz,5SSSSS/SSS, X.XX YY.VY.yy
(zz ist die Modell-Variante, z.B. 55 oder 65
ssssss/sss ist die Seriennummer, z.B. 101183/005
X.xX ist die Software-Version, z.B. V 1.00

yy.yy.yy ist das Datum, z.B. 18.10.93)

*ST?
INDIVIDUAL STATUS QUERY gibt den Inhalt des IST-Flags in dezimaler Form zurtick (0 | 1). Das
IST-Flag ist das Status-Bit, das wahrend einer Parallel-Poll-Abfrage gesendet wird.

*OPC
OPERATION COMPLETE setzt das Bit 0 im Event-Status-Register, wenn alle vorausgegangenen
Befehle abgearbeitet sind. Dieses Bit kann zur Auslésung eines Service Requests benutzt werden
(siehe Abschnitt 8.7).

OPC?
OPERATION COMPLETE QUERY schreibt die Nachricht "1" in den Ausgabepuffer, sobald alle
vorangegangenen Befehle ausgefuhrt sind (siehe Abschnitt 8.7).

*OPT?
OPTION IDENTIFICATION QUERY fragt die im Gerat enthaltenen Optionen ab und gibt eine Liste
der installierten Optionen zurlick. Die Optionen sind durch Kommata voneinander getrennt.

Die Angaben haben folgende Bedeutung:

B1 OCXO-Referenz
B7 Modultest
K6 Fernbedienung

Beispiel fur eine Gerateantwort: B1,,B7,,K6
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*PRE 0...255
PARALLEL POLL REGISTER ENABLE setzt das Parallel-Poll-Enable-Register auf den angegeben
Wert. Der Abfragebefehl *PRE? gibt den Inhalt des Parallel-Poll-Enable-Registers in dezimaler Form
zuriick.

*PSCO|1
POWER ON STATUS CLEAR legt fest, ob beim Einschalten der Inhalt der ENABIle-Register
erhalten bleibt oder zurlickgesetzt wird.

*PSC=0 bewirkt, daR der Inhalt der Statusregister erhalten bleibt. Damit kann bei
entsprechender Konfiguration der Statusregister ESE und SRE beim Einschalten ein
Service Request ausgeldst werden.

*PSC #: 0 setzt die Register zuriick.

Der Abfragebefehl *PSC? liest den Inhalt des Power-on-Status-Clear-Flags aus. Die Antwort kann 0
oder 1 sein.

*»*RST
RESET setzt das Geréat in einen definierten Grundzustand zuriick. Die Grundeinstellung ist in der
Beschreibung der Befehle aufgeflihrt. Hinweise: Die Sprach- und Tastatureinstellungen werden
durch diesen Befehl nicht verandert.

*SRE 0...255
SERVICE REQUEST ENABLE setzt das Service Request Enable Register auf den angegebenen
Wert. Bit 6 (MSS-Maskenbit) bleibt 0. Dieser Befehl bestimmt, unter welchen Bedingungen ein
Service Request ausgelost wird. Der Abfragebefehl *SRE? liest den Inhalt des Service Request
Enable Registers in dezimaler Form aus. Bit 6 ist immer O.

*STB?
READ STATUS BYTE QUERY liest den Inhalt des Status Bytes in dezimaler Form aus.

*TST?
SELF TEST QUERY l6st Selbsttests des Gerates aus und gibt einen Fehlercode in dezimaler Form
aus.

WAI
WAIT-to-CONTINUE erlaubt die Abarbeitung der nachfolgenden Befehle erst, nachdem alle
vorhergehenden Befehle durchgefiihrt und alle Signale eingeschwungen sind (siehe auch Abschnitt
8.7 und "*OPC").
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8.7 Geratemodell und Befehlsbearbeitung

Das in Bild 8-2 dargestellte Geratemodell wurde unter dem Gesichtspunkt der Abarbeitung von
Fernsteuerbefehlen erstellt. Die einzelnen Komponenten arbeiten voneinander unabhéngig und gleich-
zeitig. Sie kommunizieren untereinander durch sogenannte "Nachrichten".

RS232 —»

Eingabeeinheit
mit
Eingabepuffer

v

Befehls-
erkennung

v

Datensatz

RS232 -——

Geratehardware

v

Ausgabeeinheit
mit
Ausgabepuffer

Bild 8-2 Geratemodell bei Fernbedienung
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8.8 Status-Reporting-System

Das Status-Reporting-System (siehe Bild 8-4) speichert alle Informationen tGber den momentanen
Betriebszustand des Gerates und Uber aufgetretene Fehler. Diese Informationen werden in den
Statusregistern und in der Error Queue abgelegt. Die Statusregister und die Error Queue kdnnen uUber
die Fernsteuerung abgefragt werden.

Die Informationen sind hierarchisch strukturiert. Die oberste Ebene bildet das in IEEE 488.2 definierte
Register Status Byte (STB) und sein zugehdriges Maskenregister Service-Request-Enable (SRE). Das
STB erhélt seine Information von dem ebenfalls in IEEE 488.2 definierten Standard-Event-Status-
Register (ESR) mit dem zugehdrigen Maskenregister Standard-Event-Status-Enable (ESE) und den von
SCPI definierten Registern STATus:OPERation und STATus:QUEStionable, die detaillierte
Informationen Uber das Gerét enthalten.

Ebenfalls zum Status-Reporting-System gehoren das IST-Flag ("Individual STatus") und das ihm
zugeordnete Parallel-Poll-Enable-Register (PPE). Das IST-Flag fal3t, wie auch der SRQ, den gesamten
Geratezustand in einem einzigen Bit zusammen. Das PPE erfiillt fir das IST-Flag eine analoge Funktion
wie das SRE fiir den Service Request.

Der Ausgabepuffer enthélt die Nachrichten, die das Gerat an den Controller zuriicksendet. Er ist kein
Teil des Status-Reporting-Systems, bestimmt aber den Wert des MAV-Bits im STB und ist daher in
Bild 8-4 dargestellt.

8.8.1 Aufbau eines SCPI-Statusregisters

Jedes SCPI-Register besteht aus finf Teilen, die jeweils 16 Bit breit sind und verschiedene Funktionen
haben (siehe Bild 8-3). Die einzelnen Bits sind voneinander unabhangig, d.h., jedem Hardwarezustand
ist eine Bitnummer zugeordnet, die fir alle funf Teile gilt. So ist beispielsweise Bit 3 des
STATus:OPERation-Registers in allen funf Teilen dem Hardwarezustand "Warten auf Trigger"
zugeordnet. Bit 15 (das hochstwertige Bit) ist bei allen Teilen auf Null gesetzt. Damit kann der Inhalt der
Registerteile vom Controller als positive Integerzahl verarbeitet werden.

bsufudiz] conpivonter [2[2[1]o]

N e 1
Wi W

|15|14|13‘12‘ EVENT-Teil ‘3 ‘ 2 ‘ l| 0|

PTRansition-Teil

NTRansition-Teil

zum Ubergeordneten Register

& & & & & & & & & & & & & & & & ;

%A @ Summen-Bit & = logisch UND
Hls ‘14‘13|12‘ ENABle-Teil \3 \2 \1 \o ‘ ® = logisch ODER
aller Bits

Bild 8-3 Das Status-Register-Modell
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CONDition-Teil

PTRansition-Teil

NTRansition-Teil

EVENt-Teil

ENABIle-Teil

Summen-Bit

Hinweis: Das in

Der CONDition-Teil wird direkt von der Hardware oder dem Summen-Bit des
untergeordneten Registers beschrieben. Sein Inhalt spiegelt den aktuellen
Geratezustand wider. Dieser Registerteil kann nur gelesen, aber weder
beschrieben noch geléscht werden. Beim Lesen andert er seinen Inhalt nicht.

Der Positive-TRansition-Teil wirkt als Flankendetektor. Bei einer Anderung
eines Bits des CONDition-Teils von 0 auf 1 entscheidet das zugehérige
PTR-Bit, ob das EVENt-Bit auf 1 gesetzt wird.

PTR-Bit = 1: das EVENt-Bit wird gesetzt.

PTR-Bit = 0: das EVENt-Bit wird nicht gesetzt.

Dieser Teil kann beliebig beschrieben und gelesen werden. Beim Lesen
andert es seinen Inhalt nicht.

Der Negative-TRansition-Teil wirkt ebenfalls als Flankendetektor. Bei einer
Anderung eines Bits des CONDition-Teils von 1 auf 0 entscheidet das zuge-
hoérige NTR-Bit, ob das EVENt-Bit auf 1 gesetzt wird.

NTR-Bit = 1: das EVENt-Bit wird gesetzt.

NTR-Bit = 0: das EVENTt-Bit wird nicht gesetzt.

Dieser Teil kann beliebig beschrieben und gelesen werden. Beim Lesen
andert es seinen Inhalt nicht.

Mit diesen beiden Flankenregisterteilen kann der Anwender festlegen, welcher
Zustandsiibergang des Condition-Teils (keiner, O auf 1, 1 auf O oder beide) im
EVENt-Teil festgehalten wird.

Der EVENt-Teil zeigt an, ob seit dem letzten Auslesen ein Ereignis auf-
getreten ist, er ist das "Gedéachtnis" des CONDition-Teils. Er zeigt dabei nur
die Ereignisse an, die durch die Flankenfilter weitergeleitet wurden. Der
EVENt-Teil wird vom Geréat stindig aktualisiert. Dieses Teil kann vom
Anwender nur gelesen werden. Beim Lesen wird sein Inhalt auf Null gesetzt.
Im Sprachgebrauch wird dieser Teil oft mit dem ganzen Register
gleichgesetzt.

Der ENABIe-Teil bestimmt, ob das zugehdrige EVENt-Bit zum Summen-Bit

(s.u.) beitragt. Jedes Bit des EVENt-Teils wird mit dem zugehérigen

ENABIle-Bit UND-verknipft (Symbol '&’). Die Ergebnisse aller logischen

Verknipfungen dieses Teils werden Uber eine ODER-Verknipfung (Symbol

'+") an das Summen-Bit weitergegeben.

ENAB-BIt = 1: das zugehdrige EVENTt-Bit tragt nicht zum Summen-Bit bei

ENAB-Bit = 0: ist das zugehoérige EVENT-BIt "1", dann wird das Summen-Bit
ebenfalls auf "1" gesetzt.

Dieses Teil kann vom Anwender beliebig beschrieben und gelesen werden.

Es verandert seinen Inhalt beim Lesen nicht.

Das Summen-Bit wird, wie oben angegeben, fir jedes Register aus dem
EVENt- und ENABIle-Teil gewonnen. Das Ergebnis wird dann in ein Bit des
CONDition-Teils des Ubergeordneten Registers eingetragen.

Das Gerat erzeugt das Summen-Bit fir jedes Register automatisch. Damit
kann ein Ereignis, z.B. eine nicht einrastende PLL, durch alle Hierarchie-
ebenen hindurch zum Service Request fuhren.

IEEE 488.2 definierte Service-Request-Enable-Register SRE 14t sich als

ENABIe-Teil des STB auffassen, wenn das STB gemall SCPI aufgebaut wird. Analog kann
das ESE als der ENABIle-Teil des ESR aufgefaldt werden.
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8.8.2 Ubersicht der Statusregister

SRQ

b —@-

frei
- RQS/MSS-
-FESB —
-MAV
frei

A

frei
frei

IoHl\)w-bU'lm\II

n
|
w

SRE

BREEee

PPE |

@

= —

IST flag

(Antwort auf Parallel Poll) _ |

7 | Power on
6 | User Request
5 | Command Error —
-&- | 4 | Execution Error
3
2
1
0

Device Dependent Error
Query Error
frei

& =logisch UND

P - logisch ODER _&-
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8.8.3 Beschreibung der Statusregister

8.8.3.1  Status Byte (STB) und Service-Request-Enable-Register (SRE)

Das STB ist bereits in IEEE 488.2 definiert. Es gibt einen groben Uberblick iiber den Zustand des
Gerates, indem es als Sammelbecken fir die Informationen der anderen, untergeordneten Register
dient. Es ist also mit dem CONDition-Teil eines SCPI-Registers vergleichbar und nimmt innerhalb der
SCPI-Hierachie die hdchste Ebene ein. Es stellt insofern eine Besonderheit dar, als dal3 das Bit 6 als
Summen-Bit der Ubrigen Bits des Status Bytes wirkt.

Das STATUS BYTE wird mit dem Befehl "*STB?" ausgelesen.

Tabelle 8-2 Bedeutung der benutzten Bits im Status-Byte

Bit-Nr Bedeutung

2 Error Queue not empty

Das Bit wird gesetzt, wenn die Error-Queue einen Eintrag erhalt.

Wird dieses Bit durch das SRE freigegeben, erzeugt jeder Eintrag der Error-Queue einen Service Request.
Dadurch kann ein Fehler erkannt und durch eine Abfrage der Error Queue genauer spezifiziert werden. Die
Abfrage liefert eine aussagekréaftige Fehlermeldung. Diese Vorgehensweise ist zu empfehlen, da es die
Probleme bei der Fernsteuerung betrachtlich reduziert.

4 MAV-Bit (Message available)

Das Bit ist gesetzt, wenn im Ausgabepuffer eine Nachricht vorhanden ist, die gelesen werden kann.
Dieses Bit kann dazu verwendet werden, das Einlesen von Daten vom Gerat in den Controller zu automatisieren

5 ESB-Bit

Summen-Bit des Event-Status-Registers. Es wird gesetzt, wenn eines der Bits im Event-Status-Register gesetzt
und im Event-Status-Enable-Register freigegeben ist.

Ein Setzen dieses Bits weist auf einen schwerwiegenden Fehler hin, der durch die Abfrage des Event-Status-
Registers néaher spezifiziert werden kann.

6 MSS-Bit (Master-Status-Summary-Bit)

Dieses Bit ist gesetzt, wenn das Gerét einen Service Request ausldst. Das ist dann der Fall, wenn eines der
anderen Bits dieses Registers zusammen mit seinem Maskenbit im Service-Request-Enable-Register SRE
gesetzt ist.
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8.8.3.2 Event-Status-Reg. (ESR) und Event-Status-Enable-Reg. (ESE)

Das ESR ist bereits in IEEE 488.2 definiert. Es ist mit dem EVENt-Teil eines SCPI-Registers
vergleichbar. Das Event-Status-Register kann mit dem Befehl *ESR? ausgelesen werden.

Das ESE ist der zugehorige ENABIe-Teil. Es kann mit dem Befehl *ESE gesetzt und mit dem Befehl
*ESE? ausgelesen werden.

Tabelle 8-3 Bedeutung der benutzten Bits im Event-Status-Register

Bit-Nr Bedeutung

0 Operation Complete

Dieses Bit wird nach Empfang des Befehls *0PC genau dann gesetzt, wenn alle vorausgehenden Befehle
ausgefuhrt sind.

2 Query Error

Dieses Bit wird gesetzt, wenn entweder der Controller Daten vom Geréat lesen mdchte, aber zuvor keinen
Datenanforderungsbefehl gesendet hat, oder angeforderte Daten nicht abholt und statt dessen neue
Anweisungen zum Gerét schickt. Haufige Ursache ist ein fehlerhafter und daher nicht ausfuihrbarer
Abfragebefehl.

3 Device-dependent Error

Dieses Bit wird gesetzt, wenn ein gerateabhangiger Fehler auftritt. In die Error-Queue wird eine Fehlermeldung
mit einer Nummer zwischen -300 und -399 oder eine positive Fehlernummer eingetragen, die den Fehler naher
bezeichnet (siehe Anhang B, Fehlermeldungen)

4 Execution Error

Dieses Bit wird gesetzt, wenn ein empfangener Befehl zwar syntaktisch korrekt ist, aber aufgrund verschiedener
Randbedingungen nicht ausgefiihrt werden kann. In die Error-Queue wird eine Fehlermeldung mit einer
Nummer zwischen -200 und -300 eingetragen, die den Fehler néher bezeichnet (siehe Anhang B,
Fehlermeldungen)

5 Command Error

Dieses Bit wird gesetzt, wenn ein undefinierter oder syntaktisch nicht korrekter Befehl empfangen wird. In die
Error Queue wird eine Fehlermeldung mit einer Nummer zwischen -100 und -200 eingetragen, die den Fehler
néher bezeichnet (siehe Anhang B, Fehlermeldungen)

6 User Request

Dieses Bit wird beim Druck auf die Taste LOCAL gesetzt, d.h., wenn das Gerét auf Handbedienung
umgeschaltet wird.

7 Power On (Netzspannung ein)

Dieses Bit wird beim Einschalten des Geréates gesetzt.
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8.8.4 Error-Queue-Abfrage

Jeder Fehlerzustand im Gerat fiuhrt zu einer Eintragung in die Error Queue. Die Eintrdge der Error
Queue sind detaillierte Klartext-Fehlermeldungen, die Uber die Fernsteuerung mit dem Befehl
SYSTem:ERRor? abgefragt werden kdnnen. Jeder Aufruf von SYSTem:ERRor? liefert einen Eintrag
aus der Error Queue. Sind dort keine Fehlermeldungen mehr gespeichert, antwortet das Gerét mit 0,
"No error”.

Die Error Queue sollte im Controller-Programm nach jedem SRQ abgefragt werden, da die Eintrage die
Fehlerursache praziser beschreiben als die Statusregister. Insbesondere in der Testphase eines
Controller-Programms sollte die Error Queue regelmafig abgefragt werden, da in ihr auch fehlerhafte
Befehle vom Controller an das Gerat vermerkt werden.

8.8.5 Rucksetzwerte des Status-Reporting-Systems

In Tabelle 8-5 sind die verschiedenen Befehle und Ereignisse zusammengefalit, die ein Riicksetzen des
Status-Reporting-Systems  bewirken. Keiner der Befehle, mit Ausnahme von *RST und
SYSTem:PRESet, beeinflult die funktionalen Geréateeinstellungen. Insbesondere verédndert DCL die
Gerateeinstellungen nicht.

Tabelle 8-5 Riicksetzen von Geratefunktionen

Ereignis Einschalten der
Netzspannung
Power-On-Status- *RST oder STATus:PRESet *CLS
Clear SYSTem:PRESet
Wirkung 0 1

STB,ESR léschen — ja — — ja
ESE l6schen — ja — — —
EVENt-Teile der Register | — ja — — ja
I8schen
Error-Queue I6schen ja ja — — ja
Ausgabepuffer 16schen ja ja 1) 1) 1)
Befehlsbearbeitung und ja ja — — ja
Eingabepuffer I6schen

1) Jeder Befehl, der als erster in einer Befehlszeile steht, d.h., unmittelbar einem <PROGRAM MESSAGE TERMINATOR>
folgt, I6scht den Ausgabepuffer.
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9 Software-Optionen

9.1 Ubersicht

Fur den CTS konnen Software-Optionen Uber die Softkeys freigeschaltet werden, entweder dauerhaft

oder fir eine bestimmte Zeit.

Zur Freischaltung von Software-Optionen sind zwei Nummern erforderlich: die Seriennummer des
Gerates sowie eine Codenummer fir die gewilinschte Software-Option. Wenn diese Informationen

eingegeben werden, wird die Option freigeschaltet.

Empfohlen wird die Eingabe Uber eine externe Tastatur.

9.2 Menuhierarchie

Dieses Diagramm zeigt die Menustruktur zur Freischaltung von Software-Optionen, zusétzlich zu den

Standardmeniis des CTS.

Home
A
Y
Konfig- Konfig-
Auswahl & >| Auswahl
(1) 2
N AN
Optionen Optionen
aktivie- <] aktivie-
ren Zren
(Ser.-Nr.) (aktivier.)
\ N\
\
Serien- Code-
Nummer Nummer

Das eingegebene Men ist davon abhangig,
ob die Seriennummer verflgbar ist.
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9.3 Eingabe der Seriennummer

Zur Eingabe der Seriennummer des Gerates wahlen Sie das Menl "Optionen aktivieren" Uber das
Hauptkonfigurationsmendi.

Optionen aktivieren il

Optiansname Zustand
CTS-B7-Module Test Jeaktivier 1}

J
Seriennummer Serien—

| | nummer

Bitte geben Sie zuerst die
Seriennummer des Gerates ein.

Meni Optionen aktivieren

Wourde die Seriennummer bereits werksseitig eingegeben, ist sie in diesem Meni zu sehen. Andernfalls
kann sie nach Driicken des Softkeys "Seriennummer" eingegeben werden. Es erscheint das folgende
Meni:

Seriennummer B
Seriennummer -
[Eml

-+
T
+
nicht
andern

MeniU Seriennummer

Sie finden die Seriennummer auf der Ruckwand des Gerdtes im Format Xxxxxx/xxx, z.B.
<123456/789>. Geben Sie diese Seriennummer Uber die Softkeys ein. Bei Eingabe in einem falschen
Format erfolgt eine Fehlermeldung.

Wichtig: Die Seriennummer kann nur einmal eingegeben und danach nicht mehr geandert werden!
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9.4 Eingabe der Codenummer zur Freischaltung der Option

Bitte gehen Sie Uber das Hauptkonfigurationsmeni in das MenlU "Optionen aktivieren". Nach der
Eingabe der Seriennummer sind Sie bereits in diesem Mend.

Wenn die Seriennummer hier nicht sichtbar ist, missen Sie diese wie in Kapitel 9.3 beschrieben
eingeben.

Vi PR
Opt. aktivieren R
Optionsname Zustand
CTS-KA-G5M 900 Aktiviert )

CTS-K18-GSM 1800 | Aktiviert
CTS-K19-35M 1800 | Aktiviert
CTS-WE2-DECT AP | Deaktiviert

Seriennummer
8485580/003

Meni Optionen aktivieren (deaktiviert)

Wahlen Sie mit den Pfeiltasten die Option aus, die Sie freischalten wollen. Durch Driicken des Softkeys
"Aktivieren" kommen Sie in das "Codenummer"-Men fur diese Option.

Codenummer o
Optionsname -
-’
Codenumemer
T
+
nicht
dndern

Meni Codenummer

Die bendtigte Codenummer erhalten Sie von lhrer Rohde & Schwarz-Niederlassung. Die Codenummer
sollte Gber die Softkeys eingegeben werden.

Wenn die Codenummer erfolgreich tber die Softkeys eingegeben wurde, erscheint im Menl "Optionen
aktivieren" die Anzeige, daf? diese Option freigeschaltet ist.
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Optionen aktivieren

Optionsnarme Zuztand
Aktiviert 1?
J
Seriennummer
1234361789

Meni Optionen aktivieren (aktiviert)

Die neue Option ist nun benutzbar. Gilt die Freischaltung nur fiir einen bestimmten Zeitraum, deaktiviert
sich die Option nach dieser Zeit selber.
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10 Performance-Test (mittels Service-Software)

10.1 Programmpaket DECT-Test

Das Programm cmdd.exe ist ein Kommandozeilen-Interpreter und ermdglicht Einstellungen und
Messungen auf der DECT-Unit. Die Liste der Kommandos ist nach dem Start von cmdd.exe mit "h" oder
"?" abrufbar und reicht von einfachen Einstellungen von Ausgangsfrequenzkanal und Ausgangspegel
bis zu kompletten Messungen von HF-Pegel, Frequenzoffset und Modulationshub.

10.1.1 Starten des Programms

e Booten nach DOS

Alle Serviceprogramme des CTS sind nur unter DOS erreichbar. Da das interne LCD nur einen Teil
eines VGA-Bildes darstellt, ist es notwendig, vor dem Booten einen externen VGA-kompatiblen
Monitor an der Buchse SERVICE (an der Rickwand) anzuschlieRen. Um in die DOS-Oberflache zu
gelangen, muf} eine externe Tastatur an den CTS angeschlossen werden. Nach dem Einschalten
des CTS sind ein kurzer Signalton sowie drei weitere kurze Signalténe zu héren. Innerhalb ca. 1,5
Sekunden sind die Tasten <Alt>, <Control> und <E> zu driicken. Dabei ist darauf zu achten, daf3 die
Taste <E> erst gedriuickt wird, wenn die anderen beiden Tasten bereits gedriickt sind.

Nach Beendigung des Rechner-Startups erscheint der DOS-Prompt auf dem externen Monitor.

Schlagt das Umschalten fehl, muRR der CTS ausgeschaltet werden um die Prozedur zu wiederholen.

Hinweise:
Es dirfen keine Files verandert oder geldscht werden. Dies beeintrachtigt die Datenhaltigkeit und die
Funktion des CTS.

Das Kommando SW_CRT oder SW_LCD schaltet zwischen externem Monitor und LC-Display um.
e Verzeichnis wechseln: cd\cmd\fw

e Performance-Test-Programm aufrufen: cmdd

10.1.2 Fernsteuerung des cmdd-Programms
Da cmdd.exe ein DOS-Programm ist, kann es Uber die COM-Schnittstelle ferngesteuert werden, z.B.
Uber ein Terminalprogramm auf dem Steuerrechner.

Hinweis bei Verwendung des CTS65:
CHECK-Programm muf vorher aufgerufen werden, damit das Analogteil initialisiert wird.

Hardware
Es wird ein Nullmodemkabel mit Hardware-Handshake verwendet.

Einstellungen

CTS mode com1:2400,n,8,1,p Parameter der COM1-Schnittstelle
ctty com1 Ein- und Ausgabe tuber COM1
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Steuerrechner

Einstellen der Parameter im Terminalprogr.: Ubertragungsrate: 2400 Baud

Starten von cmdd.exe

Paritat: keine
Datenbits: 8
Stopbits: 1
Protokoll: Xon/Xoff

cd \cmd\fw
cmdd

Jeder nun folgende Befehl an den CTS wird mit einer Statusmeldung oder einem Melergebnis

beantwortet.

Beispiel: Einstellsequenz fiir Ausgangspegelmessung

->sc 0
Status: 0
->mod_set _dev 0
Status: 0
->mod_set_sig000
Status: 0

Anschluf3 RF IN/OUT

Ruckmeldung CTS

Modulationshub 0 kHz

Ruckmeldung CTS

CTS auf Frequenzhalbkanal 0, CW, Datenmuster 0101 setzen
Ruckmeldung CTS

Beispiel: Einstellsequenz fiir kombinierte HF-Messung

->sc 0
Status: 0
->tc -22

->mod_rf_combi 0 1000 0 0
Status: 0

NTP: 1.0 dBm
FREQOFFS: 7 kHz

Anschluf3 RF IN/OUT
Ruckmeldung CTS
TX Frequenzkanal -22, verhindert Ubersprechen des Senders in
Empfangsteil
Messung auf Frequenzhalbkanal 0, Mel3zeit 1000 us, Trigger sofort,
Delay 0

Ruckmeldung CTS

gemessene Normal Transmit Power (NTP)

gemessener Frequenzoffset

MAXMODU: 297.874546 kHz gemessener maximaler FM-Hub
MINMODU: -294.875697 kHz gemessener minimaler FM-Hub
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10.2 D-1



CTS60

Performance Test

10.1.3 Besonderheiten der cmdd-Bedienung

e Manche Eingabeparameter erfolgen im hexadezimalen, andere im dezimalen Zahlenformat (siehe

Befehlslibersicht).

e Bei der HF-Kombinationsmessung ist es sinnvoll, vor der eigentlichen Messung den DECT-Sender
mit dem Befehl tc <channel> auf einen anderen Frequenzkanal als die MeRfrequenz zu stellen, um
ein Ubersprechen des Senders in das Empfangsteil zu verhindern (die Geratesoftware macht dies
dynamisch jeweils zum Zeitpunkt der Messung).

e Vor der HF-Kombinationsmessung ist es sinnvoll, mit dem Befehl meas_calibrate den Offset des
FM-Demodulators zu kalibrieren (die Geratesoftware macht dies zyklisch).

e cmdd.exe initialisiert nicht die Steuerung der 10-MHz-Referenzfrequenz auf dem GSM-Analogteil
und die Steuerung des 10-MHz-OCXO (Option CTS-B1). Dies muf3 vorher zum Beispiel durch die
GSM-Servicesoftware geschehen.

Befehlsibersicht cmdd.exe (Performance-Test DECT)

Befehl Wertebereich Rickgabewert Bemerkungen
sc <code> 0,1,2,3 Status: 0 HF-Anschlisse
0: IN1, OUT1
1: IN2, OUT1
2: IN1, OuUT2
3: IN2, OUT2
rc <channel> -22,-21..12 Einstellen des Empfangsfrequenzkanals
rx <attenuation> 0, 1...30 Einstellen des Empfangsdampfungsglieds ->
erwartete Leistung
0 3dBmIN1, -38dBm IN2
1 4dBmIN1, -37dBmIN2
30 30dBmIN1, -11 dBm IN2
tc <channel> -22,-21..12 Einstellen des Sendefrequenzkanals
tx <attenuation> 0, 1...600 Einstellen des Sendedampfungsglieds ->
Ausgangspegel
0 -40,0dBm OUT1, 7,5dBm OUT2
1 -40,1dBmOUT1, 7,4dBm OUT2
600 -100,0 dBm OUT1, -52,5 dBm OUT2
mod_set_dev <deviation> 0..0x100 Status: 0 Einstellen des FM-Hubs:
0x0: O0kHz
0x1: 2kHz
0x90: 288 kHz
Oxff: 510 kHz
mod_set_sig <half chan> 0x-2C, 0x-2B...0x18 Status: 0 Einstellen des Sendesignals
<burst> 0,1,2 Kanal = <half chan>/ 2
<data type> 0,1,2 <Burst>: 0: CW, 1: Burst, 2: DECT-Burst
<Datenmuster>: 0: 0101, 1: 0011, 2: 00001111
mod_rel_sig Status: 0 Empfangssignal freigeben
mod_exp_power <power> 0x3, 0x4..0x1E Status: 0 Erwartete Leistung fir Messung einstellen
<power> dBm
meas_calibrate Status : 0 Offset des FM-Demodulators kalibrieren
FREQOFFS:
mod_rf_combi <half chan> 0x-2C, 0x-2B...0x18 Status: 0 Messung von NTP, Frequenzoffset und FM-Hub
<duration> 0...1000 NTP: Kanal = <half chan>/ 2
<trigger> 0,1 FREQOFFS: <duration> Dauer der Messung in ps
<delay> 0...1000 MAXMODU: <trigger>: O: sofort, 1: ansteigende HF
MINMODU: <delay> nach Trigger in us
mod_end_combi Betriebsart mod_rf_combi beenden
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10.14

1) Senderfrequenzgenauigkeit

Funktionsprifung DECT-Modus

e Senderfrequenz am Anschlul? RF OUT 2 DECT mit Frequenzzéhler messen, Leistung 0 dBm
e Ubliche cmdd-Einstellungen:

->sc?2

>tX 75
cmdd-Einstellung Ausgang Frequenz Toleranz
->mod_set_sig 1800 RF OUT 2 DECT 1876,608 MHz < +-90 Hz
->mod_set_sig000 RF OUT 2 DECT 1897,344 MHz <+-90 Hz
->mod_set_sig-2C 00 RF OUT 2 DECT 1935,360 MHz < +-90 Hz

2) RF IN/OUT Senderfrequenzgang

e Ausgangsleistung am Anschluf3 RF IN/OUT Leistungsmesser ermitteln,
erwartete Leistung -40 dBm
e Ubliche cmdd-Einstellungen
->scO0
->tx 0
cmdd-Einstellung Frequenz Pegel Toleranz
->mod_set_sig 1800 1876,608 MHz -40 dBm <+-15dB
->mod_set_sig000 1897,344 MHz -40 dBm <+-15dB
->mod_set_sig -2C 00 1935,360 MHz -40 dBm <+-15dB

3) RF IN/OUT Senderpegel, Stufenteiler

e Ausgangsleistung am Anschluf3 RF IN/OUT mit Spektrumanalysator messen,
erwartete Leistung -40 dBm...-100 dBm
e Ubliche cmdd-Einstellung

->scO0
cmdd-Einstellung Frequenz Pegel Toleranz
->mod_set_sig000 1897,344 MHz -40 dBm <+-15dB
->tx0
->tx 100 1897,344 MHz -50 dBm <+-15dB
->tx 200 1897,344 MHz -60 dBm <+-15dB
->tx 300 1897,344 MHz -70 dBm <+-15dB
-> tx 400 1897,344 MHz -80 dBm <+-15dB
->tx 500 1897,344 MHz -90 dBm <+-15dB
-> tx 550 1897,344 MHz -95 dBm <+-15dB
-> tx 600 1897,344 MHz -100 dBm <+-15dB
->mod_set_sig 1800 1876,608 MHz -100 dBm <+-15dB
-> tx 600
->mod_set_sig-2C00 1935,360 MHz -100 dBm <+-15dB
-> tx 600
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4) RF OUT 2 DECT Senderfrequenzgang

e Ausgangsleistung am Anschlu? RF OUT 2 DECT mit Leistungsmesser ermitteln, erwartete Leistung

0dBm
e Ubliche cmdd-Einstellungen

->sc2

>tX75
cmdd-Einstellung Frequenz Pegel Toleranz
->mod_set_sig 1800 1876,608 MHz 0dBm <+-2dB
->mod_set_sig000 1897,344 MHz 0dBm <+-2dB
->mod_set_sig-2C 00 1935,360 MHz 0dBm <+-2dB

5) RF OUT 2 DECT Senderpegel, Stufenteiler

e Ausgangsleistung am Anschluf3 RF OUT 2 DECT mit Leistungsmesser ermitteln,
erwartete Leistung 0 dBm...-40 dBm
e Ubliche cmdd-Einstellungen

->sc 2
->mod_set sig000
cmdd-Einstellung Frequenz Pegel Toleranz
> tx 75 1897,344 MHz 0dBm <+-2dB
->1tx 175 1897,344 MHz -10 dBm <+-2dB
->tx 275 1897,344 MHz -20 dBm <+-2dB
> tx 375 1897,344 MHz -30 dBm <+-2dB
-> tx 475 1897,344 MHz -40 dBm <+-2dB
-> mod_set_sig 18 0 0 1876,608 MHz -40 dBm <+-2dB
-> tx 475
-> mod_set_sig -2C 00 1935,360 MHz -40 dBm <+-2dB
-> tx 475
6) RF IN/OUT Oberwellen
e Oberwelle am Anschlu3 RF IN/OUT mit Spektrumanalysator messen
e Ubliche cmdd-Einstellungen
->scO0
->tx0
cmdd-Einstellung Frequenz Oberwelle Toleranz
-> mod_set_sig 1800 1876,608 MHz, -40 dBm 3753,360 MHz < -20 dBc
-> mod_set_sig000 1897,344 MHz, -40 dBm 3794,688 MHz < -20 dBc
-> mod_set_sig -2C 00 1935,360 MHz, -40 dBm 3870,720 MHz < -20 dBc
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7) Sender- FM-Modulation
e FM-Modulation an RF OUT 2 DECT mit Modulationsanalysator messen, Leistung 0 dBm
e Ubliche cmdd-Einstellungen
->sc 2
> ix 75
->mod_set_dev 90
cmdd-Einstellung Frequenz Datenmuster Erwarteter Hub Toleranz
->mod_set_sig 18 0 2 1876,608 MHz 00001111 305 kHz < +-15 kHz
->mod_set_sig 00 2 1897,344 MHz 00001111 305 kHz < +-15 kHz
->mod_set_sig -2C 0 2 1935,360 MHz 00001111 305 kHz < +-15 kHz
->mod_set_sig 18 0 1 1876,608 MHz 00110011 295 kHz < +-14 kHz
->mod_set_sig001 1897,344 MHz 00110011 295 kHz < +-14 kHz
->mod_set_sig -2C 0 1 1935,360 MHz 00110011 295 kHz < +-14 kHz
->mod_set_sig 18 0 0 1876,608 MHz 01010101 262 kHz < +-13 kHz
->mod_set_sig000 1897,344 MHz 01010101 262 kHz < +-13 kHz
->mod_set_sig -2C 00 1935,360 MHz 01010101 262 kHz < +-13 kHz
8) RF IN/OUT Leistungsmesserfrequenzgang
e HF-Generator an RF IN/OUT anschlieBen, Leistung = 24 dBm
e Ubliche cmdd-Einstellungen
->scO0
->tc-10
-> meas_calibrate
-> mod_exp_power 1B
cmdd-Einstellung Frequenz NTP (Pegel) Toleranz
->mod_rf_combi 18 1000 0 0 1876,608 MHz 24 dBm <+-1dB
->mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz 24 dBm <+-1dB
->mod_rf_combi -2C 1000 0 0 1935,360 MHz 24 dBm <+-1dB
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9) RF IN/OUT Leistungsmesserdynamik

e HF-Generator an RF IN/OUT anschlieRen, Leistung = 26 ... -30 dBm
e Ubliche cmdd-Einstellungen

->scO0

->tc-10

-> meas_calibrate
->mod_exp_power 1B

cmdd-Einstellung Frequenz NTP Toleranz
-> mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz 26 dBm < +-1dB
->mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz 24 dBm < +-1dB
-> mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz 22 dBm < +-1dB
->mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz 20 dBm < +-1dB
-> mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz 10 dBm < +-1dB
->mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz 0dBm <+-2dB
-> mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz -10 dBm <+-2dB
-> mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz -20 dBm <+-2dB
-> mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz -30 dBm <+-2dB
-> mod_rf_combi 18 1000 0 0 1876,608 MHz -30 dBm <+-2dB
-> mod_rf_combi -2C 1000 0 0 1935,360 MHz -30 dBm <+-2dB
->mod_rf_combi 0 1000 0 0 Power off noise floor <-38 dBm
->mod_rf_combi 18 10000 0 Power off noise floor < -38 dBm
-> mod_rf_combi -2C 10000 0 Power off noise floor <-38 dBm
10) RF IN 2 DECT Leistungsmesserfrequenzgang
HF-Generator an RF IN 2 DECT anschliel3en, Leistung = -35 dBm
Ubliche cmdd-Einstellungen
->scl
->tc -10
-> meas_calibrate
-> mod_exp_power 5
cmdd-Einstellung Frequenz NTP (Pegel) Toleranz
-> mod_rf_combi 18 1000 0 0 1876,608 MHz -35dBm <+-2dB
->mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz -35 dBm <+-2dB
-> mod_rf_combi -2C 1000 0 0 1935,360 MHz -35 dBm <+-2dB
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11) RF IN 2 DECT Leistungsmesserdynamik
e HF-Generator an RF IN 2 DECT anschlieRen, Leistung = -35 ... -55 dBm
e Ubliche cmdd-Einstellungen
->scl
->tc -10
-> meas_calibrate
-> mod_exp_power 5
cmdd-Einstellung Frequenz NTP Toleranz
-> mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz -35 dBm <+-2dB
-> mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz -40 dBm <+-2dB
-> mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz -50 dBm <+-2dB
-> mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz -55 dBm <+-2,5dB
-> mod_rf_combi 18 1000 0 0 1876,608 MHz -55 dBm <+-2,5dB
-> mod_rf_combi -2C 1000 0 0 1935,360 MHz -55 dBm <+-2,5dB
->mod_rf_combi 0 100000 Power off noise floor < -80 dBm
-> mod_rf_combi 18 1000 0 0 Power off noise floor <-80 dBm
->mod_rf_combi -2C 100000 Power off noise floor < -80 dBm
12) RF IN/OUT FM-Modulationsmesser
e HF-Generator an RF IN/OUT anschlie3en, Leistung = 24... -30 dBm, FM = on, AF =10 kHz
e Ubliche cmdd-Einstellungen
->scO0
->tc -10
-> meas_calibrate
->mod_exp_power 1B
cmdd-Einstellung Frequenz Pegel, FM-Hub MAXMODU: MINMODU: | Toleranz
->mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz 24 dBm, 400 kHz + 405 kHz -405 kHz < +- 20 kHz
->mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz 24 dBm, 300 kHz + 305 kHz -305 kHz < +- 15 kHz
->mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz 24 dBm, 200 kHz + 205 kHz -205 kHz < +- 10 kHz
-> mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz 24 dBm, 100 kHz + 105 kHz -105 kHz < +-5kHz
->mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz 15 dBm, 0 kHz + 0 kHz -0 kHz < +-5kHz
->mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz 5 dBm, 0 kHz + 0 kHz -0 kHz < +- 15 kHz

13) RF IN 2 DECT Modulationsmesser

e HF-Generator an RF IN 2 DECT anschlieRen, Leistung = -35... -51 dBm, FM = on, AF = 10 kHz
e Ubliche cmdd-Einstellungen

->scl
->tc -10
-> meas_calibrate

->mod_exp_power 5

cmdd-Einstellung Frequenz Pegel, FM-Hub MAXMODU: MINMODU: | Toleranz
->mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz -35 dBm, 450 kHz + 455 kHz -455 kHz < +-22 kHz
->mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz -35 dBm, 300 kHz + 305 kHz -305 kHz < +- 15 kHz
->mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz -35 dBm, 200 kHz + 205 kHz -205 kHz < +-10 kHz
->mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz -35 dBm, 100 kHz + 105 kHz -105 kHz <+-5kHz
->mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz -40 dBm, 0 kHz + 0 kHz -0 kHz < +-5kHz
->mod_rf_combi 0 1000 0 0 1897,344 MHz -55 dBm, 0 kHz + 0 kHz -0 kHz < +- 15 kHz
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14) Modulationsmesser: Frequenzoffset

e HF-Generator an RF IN/OUT anschlieRen, Leistung = 24 dBm, FM = on, AF =10 kHz
e Ubliche cmdd-Einstellungen

->scO0
->tc -10
->mod_exp_power 1B

cmdd-Einstellung

Frequenz

Pegel, FM-Hub

FREQOFFS:

Toleranz

-> meas_calibrate
->mod_rf_combi 0 100000

1897,344 MHz

24 dBm, 450 kHz

0 kHz

< +- 3 kHz

-> meas_calibrate
->mod_rf_combi 0 100000

1897,344 MHz

24 dBm, 0 kHz

0 kHz

< +- 3 kHz
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11 Modultest

In diesem Modus kénnen Messungen an Modulen oder DECT-Systemen ohne Verbindungsaufbau oder
Signalisierung durchgefihrt werden.

111 Hinzufliigen kundenspezifischer MOD-TYP-Einstellungen

Innerhalb des Hauptmeniis zur Konfigurations-Auswahl “Konfig. Auswahl” kdnnen zahlreiche,
verschiedene benutzer-definierte Modultest-Typen definiert werden. Selektieren Sie "Modultest Typ" im
Meni "Konfig. Auwahl”, um die Liste der derzeit verfigbaren Modultest-Typen zu erstellen.

Konfig. Auswahl GECTIMUD

Auswahl
Synchronisierung (Manual Test)
Autotest f
FP Typ
PP Typ

Modultest Typ 'u'

Leistungsrampe
HF Modulaticn Sonstige

Timing Messung

Optionen

Es erscheint dann das folgende Meni, in dem gegebenenfalls neue Modultest-Typen eingefiigt,
geléscht und neu eingegeben werden konnen. Der ausgewahlte Eintrag wird als Startkonfiguration fr
den Modultest benutzt.

Die Liste enthalt immer mindestens einen Eintrag.

Konfig Modulations _.. t mmm
infiigen

Lischen

Editieren

Default Mod T 1
MOD Typ

MOD Typ
+

Um einen neuen Eintrag einzufugen, dricken Sie die Taste "Einfigen". Wenn Sie einen Eintrag
editieren méchten, dricken Sie die Taste "Editieren”. Jedes Feld wird dann mit den entsprechenden
Einstellungen fir den ausgewéhlten"Modultest-Typ" vorbelegt.

Das folgende Menil wird angezeigt, wenn ein neuer Eintrag hinzugefiigt oder ein bestehender Eintrag
editiert wird.
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Edit. Mod. Testart WERIE  Nschstes
Mare Feld
ef ault Mod Type | .

HF Signal Generator:

HF Pegel - 40.0 dBm -+

Hulk 280 HHZ | —
HF KaraliFred, 1857 3ed MHz +
Signal COMST. ENVELOPE (00001111)

Dampfung Conn.1 Cann.2 +
Eing. 0.0 dE 0.0 dg

Auzg. 0.0 dE 0.0 dg Abbruch

Menl Edit. Mod. Testart

In diesem Menlu konnen zusatzlich zu den Einstellungen der externen Eingangs- und
Ausgangsdampfung Einstellungen des HF Signalgenerators definiert werden und einer bestimmten
Eingabe des “Modultest Typs” zugeordnet werden. Die Einstellungen fur einen bestimmten Eintrag
kénnen spater, wenn der Modultest aktiviert ist, benutzt werden

Alle bekannten Dampfungseinstellungen die bei dem definierten MOD-Typ verwendet werden, sollten
hier definiert werden. Einstellungen der Eingangs- und Ausgangsdampfung konnen fir beide HF-
Stecker einzeln gelten. Die Felder, die sich auf das Einstellen des HF-Signalgenerators beziehen,
werden weiter hinten in diesem Kapitel ausfihrlicher beschrieben.

11.2 Modul-Test starten

Das folgende Menl erscheint, wenn man den DECT Modultest im Home-Menl durch Dricken der
"Start"-Taste auswahlt. Es ist das Ausgangsmenu fir den Modultest, in dem vor der Aktivierung des
Modultests einige Konfigurations-Einstellungen gemacht werden kénnen.

Module Test L R
tart

IANSORN In1/outz Inzioutt Inz2ioutz | - HF Con

Koppler
Eirg D &rnpf 0.0 dB
AusDampf| 00dB MOD Typ
MOD Typ
1
Konfig

Meni Modultest

Das Menu “Burst Analyse” kann durch Dricken des Softkeys "Start" aktiviert werden.

Der fir den Prifling zu benutzende frontseitige HF-Stecker laf3t sich durch Driicken des Softkeys "RF
Con" einstellen.

Mit dem Softkeys "Coupler" kénnen Sie kundenspezifische Eingangs- und Ausgangsdampfungswerte
fur den jeweiligen, aktiven HF-Stecker aktivieren oder deaktivieren.

Der benutzer-definierte Modultest-Typ, auf dem die fir die Initialisierung des HF-Signalgenerators
benutzten Konfigurationsdaten und ebenso die Einstellungen der Steckerddmpfungen basieren, kann in
der Liste ausgewahlt werden. Der in der Liste selektierte Eintrag wird dann die aktive Konfiguration
wenn Sie den Modultest starten.
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Allgemeine Informationen Uber die Konfiguration fir den Modultest lassen sich durch Driicken des
Softkeys "Config" anzeigen. Das folgende Meni wird dann angezeigt.

Konfig. Module Tes.  EEEE y;chstes
Feld

Trigoer Modus Free Run [ .
Trigoer Delay
Meszung Ansich: 450 us
Er. Leistung | 0 dBrm -+

T

4
Mod Ref. | gemessen gl Peaki2

Default

Meni Konfig. Module Test

Die Konfigurationsdaten konnen durch Auswahlen des gewiinschten Feldes mit dem Softkey “Nachstes
Feld” und Editieren des Eintrags verandert werden.

Folgende Felder kbnnen verandert werden:

Trigger Modus
*  Free Run. Die Messung wird ohne Bedingung immer wieder neu gestartet.
¢ Rising Slope. Die Messung started mit dem Ereignis ansteigender Leistung.

Trigger Delay

Einstellung von Zeitwerten der Mel3verzogerung nach dem Triggerereignis von 0 bis 10 ms im Abstand
von 1 ps. Im Triggermodus “Free Run” ist der eingestellte Wert fir “Trigger Delay” ohne Bedeutung.
Durch Verwendung des “Trigger Delay” ist es auch moglich, die steigende Flanke eines periodisch
wiederkehrenden Signals, das mit der Bedingung “Rising Slope” getriggert wird, darzustellen.

Messung Ansicht
Einstellung verschiedener diskreter Werte zwischen 25 us und 1000 us fur die zeitliche Grof3e des
MelRfensters.

Erw. Leistung
Einstellung der maximal zu erwartenden Leistung zur optimalen Aussteuerung des MeRempfangers des
CTS60 zwischen -10 dBm und 30 dBm in Schritten von 1 dB.

Achtung
Wird ein Wert eingestellt, der unter der Leistung des gemessenen Signals liegt, ist die MelRkurve
inkorrekt.

Mod.Ref
Die Referenzfrequenz, gegen die die Modulation gemessen wird, kann eingestellt werden. Folgende
Werte sind mdglich:

e« gemessen. Die mittlere Frequenz des gemessenen Signals. Dieser Modus wird auch im Manual
Test verwendet.

e nominal. Die genaue Mittenfrequenz des Tragers wie vom Anwender gewahlt.

¢ Peak/2. Der Mittelpunkt zwischen den gemessenen negativen und positiven Spitzenwerten

Die Default-Einstellung ist "gemessen".
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11.3 Menl Burst Analyse

In diesem Menl kann eine kombinierte Leistungs-/Modulationsmessung zur Untersuchung von
Sendeeinheiten durchgefiihrt werden. Die Auswahl des Zeitbereichs, tber den gemessen wird,
bestimmt sich aus den Parametern Messung Ansicht (Zeitfenster), Trigger Delay (Verzdgerung der
Messung nach dem Triggerereignis) und Trigger Modus (Wahl der Triggerart).

Burst Analyse Lo B

Modulatiohzart elstung

| Default Mod Type | EingDamg 00 o] =
Trigger Modus HF Mod

MTP - 475 dBm Free Run | s——

Freg. Offset + 288 kHz | Trigger Delay

MaxPosMad | + 173 kHz 0ps P8
Mz Meg.Mod - 819 kHz
Eru. Leistung Erva.
24 dBm| = Leistuny
Freguenz HF Kanal HF
1897.344 MHz | 0o] - Kanal
Mod Ref. gemessen Konfi
Messung ANl 350 ps ontig

Men( Burst Analyse

Folgende Mel3werte werden angezeigt:

* NTP Mittlere Leistung Uber das eingestellte MeRfenster in dBm. Da die mittlere Leistung nicht dem
Mittelwert der dBm-Werte entspricht (Logarithmus), werden in einem intelligenten
Mittelungsverfahren vorrangig die Werte hoher Leistung berticksichtigt.

* Freq. Offset Dieser Wert ergibt sich als Mittelwert des demodulierten Signals im Mel3fenster. Bei
gleicher Anzahl von modulierten "Nullen" und "Einsen" (z.B. Datenmuster "010101") entspricht der
MelRwert dem Frequenz-Offset.

» Max. Pos./Neg.Mod. Die positiven und negativen Spitzenwerte des demodulierten Signals
gemessen am Frequenz-Offset. Fur die Messung der maximalen positiven und negativen
Modulation ist ein Signal mit gleichm&Riger Verteilung von "Nullen" und "Einsen" im Meffenster
erforderlich. Ferner werden in dem Meniu die eingestellten Werte der externen Dampfung
angezeigt.

Folgende Softkeys gehdren zu diesem Meni und werden nachfolgend beschrieben.

Leistung
Durch Dricken dieses Softkeys wird die Messung der Leistung in Abhangigkeit von der Zeit gestartet.
Dabei erfolgt ein Menliwechsel zur Anzeige dieser Messung.

HF Mod
Durch Dricken dieses Softkeys wird die Modulationsmessung im Modultest gestartet. Dabei erfolgt ein
Menuwechsel zur Anzeige dieser Messung.

HF Gen

Durch Dricken dieses Softkeys wird das Meniu HF Signal-Generator zur Untersuchung von
Empfangseinheiten angezeigt.
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Erw. Leistung
Einstellung der maximal zu erwartenden Leistung zur optimalen Aussteuerung des MeRempfangers des
CTS60 zwischen -10 dBm und 30 dBm in Schritten von 1 dB.

Achtung:
Wird ein Wert eingestellt, der unter der Leistung des gemessenen Signals liegt, ist der MeRBwert NTP
inkorrekt.

HF Kanal
Eingabe der Kanalnummer des zu empfangenden Signals. Es sind Kanalnummern zwischen -3 und 12
im halben DECT-Kanalraster (864 kHz) mdglich.

Konfig

Durch Dricken des Softkeys “Konfig” kdnnen einige der in diesem MenlU angezeigten statischen
Konfigurationsdaten veréndert werden. Kapitel 11.1 beschreibt, wie diese Konfigurationsdaten geéndert
werden kénnen.

Folgende statische Konfigurationsdaten werden angezeigt und nachfolgend erklart

Eing. Dampfung
In diesem Feld wird der Korrekturwert fir die derzeitige externe Steckerddmpfung des HF-Eingangs
angezeigt.

Trigger Modus
* Free Run. Es gibt keine Trigger-Bedingung.
¢ Rising Slope. Die ansteigende Leistung ist das Trigger-Ereignis.

Trigger Delay

Dies ist die z.Zt. verwendete Mel3verzogerung nach dem Triggerereignis von 0 bis 10 ms in Schritten
von 1 ps. Im Triggermodus “Free Run” ist der eingestellte Wert fir “Trigger Delay” ohne Bedeutung.
Durch Verwendung von “Trigger Delay” ist es mdglich, auch den Anfang eines periodisch
wiederkehrenden Signals, das mit der “Rising Slope” getriggert wird, darzustellen.

Messung Ansicht
Die derzeit eingestellten diskreten Werte zwischen 25 ps und 1000 ps fir die zeitliche GroéRe des
MeRfensters.

Mod.Ref
Die gewahlte Referenzfrequenz gegen die die Modulation gemessen wird. Folgende Werte sind
moglich:

» gemessen. Die mittlere Frequenz des gemessenen Signals. Dieser Modus wird auch im Manual
Test verwendet.

« nominal. Die genaue Mittenfrequenz des Tragers, wie vom Anwender gewahlt

e Peak/2. Der Mittelpunkt zwischen den gemessenen negativen und positiven Spitzenwerten
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11.4 Menu Leistungsverlauf

Dieses Meni stellt den Leistungsverlauf Uber der Zeit grafisch dar. Auch diese Messung dient der
Untersuchung von Sendeeinheiten ohne die Erfordernis eines Verbindungsaufbaus. Die Auswahl des
Zeitbereichs Uber den gemessen wird, bestimmt sich aus den Parametern "MeRfenster" (Zeitfenster),
"Trigger Verzog." (Verzégerung der Messung nach dem Triggerereignis) und "Trigger Modus" (Wahl der
Triggerart).

Leistungsverlauf LECTINO
4 [dE]
i Trigyer
10 Modus
_20 ]
Trigger
-30 MTP 4.0 cBm Verzog.
-4 Tti Rizi
- e I=ing Eru.
Yerzoc Ops Leistuny
-E0 EraLzt. 0 B
MeR-
70 MeRtensi 450
o ETENS Hs fenster
100 200 300 400
=+ =] Knnflg

Meni Leistungsverlauf

Folgende Softkeys stehen zur Verfligung. Die glltigen Einstellungen werden in dem gelben Feld
angezeigt.

Trigger Modus
Wabhl eines der folgenden Triggermodi:

* Free Run

Die Messung wird ohne Bedingung immer wieder neu gestartet.
» Rising Slope

Die Messung startet mit dem Ereignis ansteigender Leistung.

Trigger Verzog.

Einstellung von Zeitwerten der Mel3verzogerung nach dem Triggerereignis von 0 bis 10 ms im Abstand
von 1 ps. Im Triggermodus “Free Run” ist der eingestellte Wert fur "Trigger Verzdg." ohne Bedeutung.
Durch Verwendung von “Trigger Verz6g." ist es mdglich, auch die steigende Flanke eines periodisch
wiederkehrenden Signals, das mit der Bedingung “Rising Slope” getriggert wird, darzustellen.

Erw. Leistung
Einstellung der maximal zu erwartenden Leistung zur optimalen Aussteuerung des MelRempfangers des
CTS60 zwischen -10 dBm und 30 dBm in Schritten von 1 dB.

Achtung:
Wird ein Wert eingestellt, der unter der Leistung des gemessenen Signals liegt, ist die Mel3kurve
inkorrekt.

Melfenster
Einstellung verschiedener diskreter Werte zwischen 25 ps und 1000 ps fur die zeitliche GroRe des
Melfensters. Dieser Wert beeinflul3t maf3geblich die Wiederholfrequenz der Messung.

Konfig

Durch Drucken des Softkeys “Konfig” wird das Menl "Konfig. Module Test" aufgerufen. Kapitel 11.1
enthalt ndhere Angaben zur Anderung dieser Konfigurationsdaten.
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11.5 Menu HF - Modulation

Dieses Meni stellt das demodulierte Signal Gber der Zeit grafisch dar. Auch diese Messung dient der
Untersuchung von Sendeeinheiten ohne die Erfordernis eines Verbindungsaufbaus. Die Auswahl des
Zeitbereichs Uber den gemessen wird, bestimmt sich aus den Parametern "MeRfenster" (Zeitfenster),
"Trigger Verzog." (Verzogerung der Messung nach dem Triggerereignis) und "Trigger Modus" (Wahl der
Triggerart). Durch Drucken des Softkeys "Konfig" kann das Konfigurationsmeni aufgerufen und dort die
Triggerart eingestellt werden.

HF Modulation BECTIMOU]
500
kHz
3 BE T
-500 -
kHz g He 450 L"Qg_t_er
Brzog.
Free, Offset TkHz | 208
Man.Poz.Mod + 303 kHz HE
Mane Meg Mad - 532 kHz Kanal
“erzig. Ops Melk-
HF HanaliFreq. 1897.344 MHz fenster
Messung ARsic 450 ps Konfi
ontl
Mod Ret. gemessen 9

Meni HF Modulation

Neben der MeRRkurve werden noch folgende Mel3werte angezeigt:

* Freq.Offset Dieser Wert ergibt sich als Mittelwert des demodulierten Signals im MeRfenster. Zur
Messung des Frequenzoffsets ist ein Signal mit gleicher Anzahl von "Nullen” und "Einsen" (z.B.
"010101") erforderlich.

« Max. Pos./Neg.Mod. Die positiven und negativen Spitzenwerte des demodulierten Signals
gemessen am Frequenz-Offset. Fir die Messung der maximalen positiven und negativen
Modulation ist ein Signal mit gleichméaRiger Verteilung von "Nullen” und "Einsen" im MefRfenster
erforderlich.

Folgende statische Konfigurationsangaben werden angezeigt und kénnen mit den entsprechenden
Softkeys geéandert werden.

Verzog.

Derzeit eingestellter Zeitwert der MeRverzdgerung nach dem Triggerereignis von 0 bis 10 ms im
Abstand von 1 ps. Im Triggermodus “Free Run” ist der eingestellte Wert fir "Trigger Verz6g." ohne
Bedeutung. Durch Verwendung von “Trigger Verzdg." ist es mdglich, auch die steigende Flanke eines
periodisch wiederkehrenden Signals, das mit der Bedingung “Rising Slope” getriggert wird, darzustellen.

HF Kanal/Freq.
Aktuelle Frequenz bzw. Kanalnummer des zu empfangenden Signals. Es sind Kanalnummern zwischen
-3 und 12 im halben DECT-Kanalraster (864 kHz) moglich.

Messung Ansicht

Die derzeit eingestellten diskreten Werte zwischen 25 ps und 1000 us fir die zeitliche GréRe des
Mel3fensters.
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Mod.Ref
Die aktuelle Referenzfrequenz gegen die die Modulation gemessen wird. Folgende Werte sind mdglich:

¢« gemessen. Die mittlere Frequenz des gemessenen Signals. Dieser Modus wird auch im Manual
Test verwendet.

* nominal. Die genaue Mittenfrequenz des Tragers, wie vom Anwender gewahlt

» Peak/2. Der Mittelpunkt zwischen den gemessenen negativen und positiven Spitzenwerten

Folgende Softkeys gehéren zu diesem Meni und werden nachfolgend beschrieben.

Trigger Verzdg.

Einstellung von Zeitwerten der MeRverzdgerung nach dem Triggerereignis von 0 bis 10 ms im Abstand
von 1 us. Im Triggermodus “Free Run” ist der eingestellte Wert fir "Trigger Verz6g." ohne Bedeutung.
Durch Verwendung von “Trigger Verzdg." ist es moglich, auch die steigende Flanke eines periodisch
wiederkehrenden Signals, das mit der Bedingung “Rising Slope” getriggert wird, darzustellen.

HF Kanal
Eingabe der Kanalnummer des zu empfangenden Signals. Es sind Kanalnummern zwischen -3 und 12
im halben DECT-Kanalraster (864 kHz) mdglich.

Melfenster
Einstellung verschiedener diskreter Werte zwischen 25 ps und 1000 ps fur die zeitliche GroRe des
Mel3fensters.

Konfig

Durch Drucken des Softkeys “Konfig” wird das Menu Konfig. Module Test aufgerufen. Kapitel 11.1
enthalt ndhere Angaben zur Anderung dieser Konfigurationsdaten.
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11.6 Menl HF Signal Gen.

Die Auswahl dieses MenUs aktiviert automatisch den Ausgang des HF-Signalgenerators in der CTS-
Hardware. Beim Verlassen des MenUs wird der HF-Generatorausgang automatisch deaktiviert.

Die Starteinstellungen fir den HF-Generator sind abhangig von der gewahlten Modulationsart (MOD
Type). Der Generatorausgang kann von diesem Menii aus durch die Anderung verschiedener
Einstellungen modifiziert werden; das verandert jedoch nicht die Einstellungen fir die aktuelle
Modulationsart. Wahlt man “(modified)” im Feld "Modulationsart", werden alle Anderungen der in diesem
Meni vorgenommenen Einstellungen angezeigt.

HF Signal Gen. BERIGE  ichstes
Feld
Modulationsart Fus.Dampf.
[Default Mod Type || oo0de]
-+

HF Pegel  |[EID - o dE | T
Hubs 288 kHz
HF KanalFre: 1597 344 MHz i
Sigral CONST. ENYELOPE (00001111

Ausuiahl

Signal

Menu HF Signal Gen.

Folgende Felder kénnen mithilfe des Softkeys “N&chstes Feld” gedndert werden. Alle Anderungen
wirken sofort auf den HF-Generatorausgang.

HF Pegel
Einstellung der Sendeleistung zwischen -40 dBm und -100 dBm (bezogen auf RF IN/OUT) im Abstand
von 0.1 dB.

HF Kanal/ Freq

Eingabe der Kanalnummer des zu sendenden Signals. Es sind Kanalnummern zwischen -3 bis 12 im
halben DECT-Kanalraster (864 kHz) moglich. Die dem ausgewéhlten Kanal zugeordnete Frequenz wird
neben der Kanalnummer ebenfalls angezeigt.

Hub
Eingabe des Modulationshubs zwischen 0 und 510 kHz in Vielfachen von 2 kHz. Fir ein unmoduliertes
Signal muf3 hier O eingestellt werden.

Signal

Angabe der aktuellen Signal-Modulationsart. Eine andere Art der Signalmodulation kann im Meni
"Signaltyp Auswahl" durch Driicken des Softkeys "Auswahl Signal" gewahlt werden.
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Es erscheint das folgende Men:
Signaltyp Auswahl GECTIrOD

COMST. ENVELOPE (01010101)
COMST. ENVELOPE (00110011)

COMET. ERWELOPE (00001111)
BURST (01010101)
BURST (00110011)
BURST (00001111)

DECT BURST (01010101) Signal_|
DECT BURST (00H10011) Signal

DECT BURST (00001111)
DECT BURST (PSRES)
DECT BURST (FIG3)

Ment Signaltyp Auswabhl

Das oben gezeigte Meni ermdglicht die Auswahl eines der folgenden Modulations-Datenmuster:

CONST.ENVELOP (01010101)

Nicht-gepulstes Signal mit einer Modulationsfrequenz von 576 kHz, die der Datenfolge "01010101"
entspricht.

CONST.ENVELOP (00110011)

Nicht-gepulstes Signal mit einer Modulationsfrequenz von 288 kHz, die der Datenfolge "00110011"
entspricht.

CONST.ENVELOP (00001111)

Nicht-gepulstes Signal mit einer Modulationsfrequenz von 144 kHz, die der Datenfolge "00001111"
entspricht.

BURST (01010101)

Gepulstes Signal mit einer Modulationsfrequenz von 576 kHz, die der Datenfolge "01010101"
entspricht. Der Burst dauert ca. 370 us und wiederholt sich alle 10 ms.

BURST (00110011)

Gepulstes Signal mit einer Modulationsfrequenz von 288 kHz, die der "00110011" entspricht. Der
Burst dauert ca. 370 ps und wiederholt sich alle 10 ms.

BURST (00001111)

Gepulstes Signal mit einer Modulationsfrequenz von 144 kHz, die der "00001111" entsprichtDer
Burst dauert ca. 370 ps und wiederholt sich alle 10 ms.

DECT BURST (01010101)

Geburstetes DECT-Signal aus Syncwort, Preambel, CRC und einer A- und B-Feld-Modulation mit
der Datenfolge "01010101" (Paket P32).

DECT BURST (00110011)

Geburstetes DECT-Signal aus Syncwort, Preambel, CRC und einer A- und B-Feld-Modulation mit
der Datenfolge "00110011" (Paket P32).

DECT BURST (00001111)

Geburstetes DECT-Signal aus Syncwort, Preambel, CRC und einer A- und B-Feld-Modulation mit
der Datenfolge "00001111" (Paket P32).

DECT BURST (PSRBS)

Geburstetes DECT-Signal aus Syncwort, Preambel, CRC und einer A- und B-Feld-Modulation mit
Zufallszahlen (packet P32).

DECT BURST (FIG31)

Geburstetes DECT-Signal aus Syncwort, Preambel, CRC und einer A- und B-Feld-Modulation mit
der Datenfolge "01010101" und 64 Bit aufeinanderfolgende "Einsen" und 64 Bit aufeinanderfolgende
"Nullen" (Paket P32).
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Serielle Schnittstelle

Das Gerat ist serienmalig mit einer seriellen Schnittstelle (RS-232-C) ausgestattet. Die 9-polige
AnschluBbuchse befindet sich an der Gerateriickseite. Uber die Schnittstelle kann ein Controller zur
Fernsteuerung angeschlossen werden. Der Anschlul3 erfolgt mit einem Null-Modem-Kabel.

Bei der Fernsteuerung Uber die serielle Schnittstelle ist ein wichtiger Punkt zu beachten:

Manche Controller senden beim Booten bereits Zeichen auf der seriellen Schnittstelle, was dazu fuhrt,
dal3 das Gerét in den REMOTE-Zustand umschaltet, sobald es diese Zeichen empféangt (da bei der
seriellen Fernsteuerung keine explizite Adressierung maglich ist).

Eigenschaften der Schnittstelle

* serielle Datenibertragung
* bidirektionale Dateniibertragung
e Datenilbertragungsrate 9600 Baud
e Lange der Verbindungskabel >20 m mdglich
e Parameter: 9600, N, 8, 1
XON/XOFF handshake

DTR RxD

DSR CTS

Bild A3-1 RS-232-Schnittstelle

Bezeichnung Pin (9-polig) Pin (25-polig)
Data Carrier Detect DCD 1 8
Receive Data RxD 2 3
Transmit Data TxD 3 2
Data Terminal Ready DTR 4 20
Signal Ground SG 5 7
Data Set Ready DSR 6 6
Request To Send RTS 7 4
Clear To Send CTS 8 5
Ring Indicator RI 9 21
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Leitungen

1. Datenleitungen
RxD (Empfangsdaten) und TxD (Sendedaten)
Die Ubertragung erfolgt bitseriell im ASCII-Code, beginnend mit dem LSB.
Die beiden Leitungen sind die Minimalanforderung fiir eine Ubertragung; es ist allerdings kein
Hardware-Handshake mdglich, sondern nur das XON/XOFF-Protokoll.

2. Steuerleitungen
DCD (Data Carrier Detect),
aktiv LOW.
Eingang; an diesem Signal erkennt ein Datenendgerat, dal das Modem von der Gegenstation giltige
Signale mit ausreichendem Pegel empfangt. DCD wird benutzt, um den Empfanger im
Datenendgerat zu sperren und damit das Einlesen falscher Daten zu unterbinden, wenn das Modem
die Signale der Gegenstation nicht deuten kann.

DTR (Data Terminal Ready),
aktiv LOW,
Ausgang, der die Empfangsbereitschaft signalisiert.

DSR (Data Set Ready),
aktiv LOW,
Eingang, der die Empfangsbereitschaft des externen Geréats signalisiert.

RTS (Request To Send),

aktiv LOW.

Ausgang, Uber den die Bereitschaft zum Datenempfang gemeldet werden kann.
CTS (Clear To Send),

aktiv LOW.

Eingang, Uber den die Aussendung von Daten freigegeben wird.

RI (Ring Indicator),

aktiv LOW.
Eingang; mit Rl meldet ein Modem, dal3 eine Gegenstation mit ihm Verbindung aufnehmen will.

Grundeinstellungen
Die serielle Schnittstelle ist auf folgende Werte eingestellt:

Tabelle A3-1  Grundeinstellung

Parameter Einstellwert
Baudrate 9600 Baud
Datenbits 8 Bit
Stopbits 1 Bit

Paritat keine
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Handshake

Software-Handshake

Bei Software-Handshake wird die Datenibertragung mit den beiden Steuerzeichen XON / XOFF
gesteuert:

Der CTS meldet seine Empfangsbereitschaft ber das Steuerzeichen XON.

Ist der Empfangspuffer voll, schickt er das Zeichen XOFF Uber die Schnittstelle zum Controller. Der
Controller unterbricht daraufhin die Datenausgabe so lange, bis er vom CTS wieder ein XON empféngt.
Der Controller signalisiert seine Empfangsbereitschaft dem CTS auf die gleiche Weise.

Kabel fir lokale Rechnerkopplung bei Software-Handshake

Die Verbindung des CTS mit einem Controller bei Software-Handshake erfolgt durch Kreuzen der
Datenleitungen. Der folgende Verdrahtungsplan gilt fur einen Controller mit 9-Pol- oder 25-Pol-
Ausfiihrung.

CTS Controller CTS Controller
9 pol. 9 pol. 9 pol. 25 pol.

1 1 1 8

N [—— (2D pY( 0 ———— 3 p N — 2D pY( 0 ———— 2

T [R— TXD | RXD--snnnmmmmmmav 2 < — TXD | RXD-nnnnmmmmmaav 3

4 6 4 6

LY [— GND / GND--==-nnmmmo-- 5 SR [R—— GND / GND--==-nnnmmo-- 7

6 4 6 20

7 8 7 5

8 7 8 4

9 9 9 22

Bild A3-2  Verdrahtung der Datenleitungen fur Software-Handshake

Hardware-Handshake

Beim Hardware-Handshake meldet der CTS seine Empfangsbereitschaft Giber die Leitungen DTR und
RTS. Eine logische '0' auf beiden Leitungen bedeutet "bereit" und eine logische '1' bedeutet "nicht
bereit". Die Leitung RTS ist dabei immer aktiv (logisch '0"), solange die serielle Schnittstelle
eingeschaltet ist. Die Leitung DTR steuert damit die Empfangsbereitschaft des CTS.

Die Empfangsbereitschaft der Gegenstation wird dem CTS uber die Leitung CTS und DSR mitgeteilt.
Eine logische '0' auf beiden Leitungen aktiviert die Datenausgabe und eine logische '1' auf beiden
Leitungen stoppt die Datenausgabe des CTS. Die Datenausgabe erfolgt tiber die Leitung TxD.
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Kabel fir lokale Rechnerkopplung bei Hardware-Handshake

Die Verbindung des CTS mit einem Controller erfolgt mit einem sogenannten Nullmodem-Kabel. Bei
diesem Kabel missen die Daten-, Steuer- und Meldeleitungen gekreuzt werden. Der folgende
Verdrahtungsplan gilt fir einen Controller mit 9-Pol- oder 25-Pol-Ausfihrung.

CTS
9 pol.

©CoOo~NOUbhwWN

Bild A3-3

1094.0006.60

Controller

A4

CTS
9 pol.

©CoOoO~NOODWNEF

Controller
25 pol.
8
RxD / TxD 2
------------ TXD / RXD------=-------- | 3
------------ DTR /DSR----------—— | 6
------------ GND / GND-==mmmmmme= | 7
------------ DSR / DTR-------s=====- | 20
------------ RTS / CTS---weeeeeee- | 5
------------ CTS /| RTS-mmeeeeee- | 4
22

Verdrahtung der Daten-, Steuer- und Meldeleitungen fir Hardware-Handshake
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Liste der Fehlermeldungen

Die folgende Aufstellung enthalt alle Fehlermeldungen fur im Gerét auftretende Fehler. Die Bedeutung
negativer Fehlercodes ist in SCPI festgelegt, positive Fehlercodes kennzeichnen geréatespezifische

Fehler.

Die Tabelle enthélt in der linken Spalte den Fehlercode. In der rechten Spalte ist der Fehlertext
fettgedruckt, der in die Error/Event-Queue eingetragen wird bzw. auf dem Display erscheint. Unterhalb
des Fehlertextes befindet sich eine Erklarung zu dem betreffenden Fehler.

SCPI-spezifische Fehlermeldungen

Kein Fehler
Fehlercode Fehlertest bei Queue-Abfrage
Fehlererklarung
0 No error

Diese Meldung wird ausgegeben, wenn die Error Queue keine Eintrage enthalt.

Command Error - Fehlerhafter Befehl; setzt Bit 5 im ESR-Register

Fehlercode

Fehlertest bei Queue-Abfrage
Fehlererklarung

-100

Command Error
Der Befehl ist fehlerhaft oder ungliltig.

-101

Invalid Character
Der Befehl enthalt ein ungultiges Zeichen.
Beispiel: Ein Header enthalt ein Und-Zeichen, "SOURCE&".

-102

Syntax error
Der Befehl ist ungliltig.
Beispiel: Der Befehl enthélt Blockdaten, die das Gerét nicht annimmt.

-103

Invalid separator
Der Befehl enthalt statt eines Trennzeichens ein unzuléssiges Zeichen.
Beispiel: Ein Semikolon fehlt nach dem Befehl.

-104

Data type error
Der Befehl enthalt eine ungtltige Wertangabe.
Beispiel: Statt eines Zahlenwertes zur Frequenzeinstellung wird ON angegeben.

-105

GET not allowed
Ein Group Execute Trigger (GET) steht innerhalb einer Befehlszeile.

-108

Parameter not allowed
Der Befehl enthéalt zu viele Parameter.

Beispiel: Der Befehl CONFigure : RFGen : FREQuency erlaubt nur eine Frequenzangabe.
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Fortsetzung: Command Error

Fehlercode

Fehlertext bei Queue-Abfrage
Fehlererklarung

-109

Missing parameter
Der Befehl enthélt zu wenige Parameter.
Beispiel: Der Befehl CONFigure : RFGen : FREQuency erfordert eine Frequenzangabe.

-111

Header separator error
Der Header enthalt ein unerlaubtes Trennelement.
Beispiel: Dem Header folgt kein "White Space", "*ESE255"

-112

Program mnemonic too long
Der Header enthélt mehr als 12 Zeichen.

-113

Undefined header
Der Header ist fiir das Gerat nicht definiert.
Beispiel: *xYz ist fur jedes Gerét undefiniert.

-114

Header suffix out of range
Der Header enthalt ein nicht erlaubtes numerisches Suffix.
Beispiel: SOURce3 gibt es im Gerét nicht.

-120

Numeric data error
Der Befehl enthélt einen fehlerhaften numerischen Parameter.

-121

Invalid character in number
Eine Zahl enthalt ein unglltiges Zeichen.
Beispiel: Ein "A" in einer Dezimalzahl oder eine "9" in einer Oktalzahl.

-123

Exponent too large
Der Absolutwert des Exponents ist gro3er als 32000.

-124

Too many digits
Die Zahl enthélt zu viele Ziffern.

-128

Numeric data not allowed
Der Befehl enthéalt eine Zahl, die an dieser Stelle nicht erlaubt ist.
Beispiel: Der Befehl SOURce : RFGen : SELect erfordert die Angabe eines Textparameters.

-131

Invalid suffix
Das Suffix ist fur dieses Gerat ungultig.
Beispiel: nHz ist nicht definiert.

-134

Suffix too long
Das Suffix enthélt mehr als 12 Zeichen.

-138

Suffix not allowed
Ein Suffix ist fur diesen Befehl oder an dieser Stelle des Befehls nicht erlaubt.
Beispiel: Der Befehl *RCL erlaubt keine Angabe eines Suffix.

-141

Invalid character data

Der Textparameter enthalt entweder ein ungultiges Zeichen, oder er ist fur diesen Befehl ungliltig.

Beispiel: Schreibfehler bei der Parameterangabe; SOURce : RFGen: SELect STT1.

-144

Character data too long
Der Textparameter enthalt mehr als 12 Zeichen.

-148

Character data not allowed
Der Textparameter ist fur diesen Befehl oder an dieser Stelle des Befehls nicht erlaubt.
Beispiel: Der Befehl *RCL erfordert die Angabe einer Zahl.
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Fortsetzung: Command Error

Fehlercode Fehlertext bei Queue-Abfrage
Fehlererklarung

-151 Invalid string data
Der Befehl enthélt eine fehlerhafte Zeichenkette.
Beispiel: Vor dem abschlieRenden Apostroph wurde eine END-Nachricht empfangen.

-158 String data not allowed
Der Befehl enthélt eine gultige Zeichenkette an einer nicht erlaubten Stelle.
Beispiel: Ein Textparameter wird in AnfUhrungszeichen gesetzt, SOURce : RFGen: SELect "SETtingl"

-161 Invalid block data
Der Befehl enthélt fehlerhafte Blockdaten.
Beispiel: Eine END-Nachricht wurde empfangen, bevor die erwartete Anzahl von Daten empfangen

wurde.

-168 Block data not allowed
Der Befehl enthélt gultige Blockdaten an einer nicht erlaubten Stelle.
Beispiel:

171 Invalid expression

Der Befehl enthélt einen ungultigen mathematischen Ausdruck.
Beispiel: Der Ausdruck enthalt unpaarige Klammern

-178 Expression data not allowed
Der Befehl enthalt einen mathematischen Ausdruck an einer nicht erlaubten Stelle.

-180 Macro error
Ein fehlerhaftes Makro wurde definiert, oder bei der Ausfuhrung eines Makros trat ein Fehler auf.

Execution Error - Fehler bei der Ausfiihrung des Befehls; setzt Bit 4 im ESR-Register

Fehlercode Fehlertext bei Queue-Abfrage
Fehlererklarung

-200 Execution error
Fehler bei der Ausfiihrung des Befehls.

221 Settings conflict
Es besteht ein Einstellungskonflikt zwischen Parameterwert und Geréatezustand.
Beispiel: Externe Dampfung wurde in einem anderen Zustand als IDLE eingestellt.

222 Data out of range
Der Parameterwert liegt aul3erhalb des vom Gerét erlaubten Bereichs.
Beispiel: Der Befehl *RCL erlaubt nur Eingaben im Bereich 0 bis 50.

223 Too much data
Der Befehl enthélt zu viele Daten.
Beispiel: Das Gerat besitzt nicht genligend Speicherplatz.

241 Hardware missing
Der Befehl kann wegen fehlender Hardware nicht ausgefuihrt werden.
Beispiel: Eine Option ist nicht eingebaut.
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Device Specific Error - gerétespezifischer Fehler; setzt Bit 3 im ESR-Register

Fehlercode Fehlertext bei Queue-Abfrage
Fehlererklarung

-300 Device-specific error
Nicht naher definierter SM3-spezifischer Fehler.

-350 Queue overflow

Dieser Fehlercode wird statt des eigentlichen Fehlercodes in die Queue eingetragen, wenn diese voll ist.
Er zeigt an, daB ein Fehler aufgetreten ist, aber nicht aufgenommen wurde. Die Queue kann 5 Eintrage
aufnehmen.

Query Error - Fehler bei Datenanforderung; setzt Bit 2 im ESR-Register

Fehlercode Fehlertext bei Queue-Abfrage
Fehlererklarung

-400 Query error
Allgemeiner, nicht néher spezifizierter Fehler bei der Datenanforderung durch einen Abfragebefehl.

-410 Query INTERRUPTED
Die Abfrage wurde unterbrochen.
Beispiel: Nach einer Abfrage empféangt das Gerat neue Daten, bevor die Antwort vollstandig gesendet ist.

-420 Query UNTERMINATED
Der Abfragebefehl ist unvollstandig.
Beispiel: Das Gerat wird als Talker adressiert und empfangt unvollstandige Daten.

-430 Query DEADLOCKED
Der Abfragebefehl kann nicht verarbeitet werden.
Beispiel: Die Eingabe- und Ausgabepuffer sind voll, das Geréat kann nicht weiterarbeiten.

-440 Query UNTERMINATED after indefinite response
Ein Abfragebefehl steht in derselben Befehlszeile nach einer Abfrage, die eine unbegrenzte Antwort
anfordert.
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Liste der CTS60-Fernsteuerbefehle

1. Allgemeines

Zustande

Bei der Beschreibung der Kommandos werden zur Angabe der zuldssigen Zustande folgende

Abkirzungen verwendet:

IDLE: Einschaltzustand des CTS, wird auch erreicht durch PROCedure:SELect NONE.

DPP: DECT: Portable Part Test

DFP: DECT: Fixed Part Test

DCE: DECT: Connection Established (Verbindung aufgebaut)
ALL: Alle Zustande (IDLE, DPP, DFP, DCE)

Das folgende Diagramm verdeutlicht die einzelnen Zustandsiibergange:

PROC:SEL:TEST NONE

CONF.TEST:TYPE DFP
PROC:SEL:TEST MAN

CONF.TEST:TYPE DPP
PROC:SEL:TEST MAN

PROC:CONN:REL

PROC:CONN:SET PROC:CONN:SET
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Befehlsstruktur

Alle Befehle sind analog zur SCPI-Beschreibung aufgebaut, d. h. die Gro3buchstaben geben die Kurz-
form des Befehls an; der CTS60 akzeptiert nur diese Kurzform als Abkirzung (gemaRl SCPI),
ansonsten ist die Langform zu verwenden.

Befehlsparameter
<value> bezeichnet ein Character-String aus einer Liste; nur die Listeneintrage sind zulassig.

<numeric_value> bezeichnet einen Zahlenwert. MAXimum oder MINimum kann - wenn nicht anders
angegeben - ebenfalls verwendet werden.
Wenn <numeric_value> eine Einheit enthalt, ist die Bereitstellung der Einheit optional. Wird keine
Einheit bereitgestellt, wird die Grundeinheit benutzt. Wenn nicht anders angegeben, wird der Wert
immer in der Grundeinheit zuriickgegeben.

Unterstitzte Einheiten

Einheitengruppe | Einheiten Grundeinheit
Dezibel DB DB

Dezibel pro 1000 V | DBM DBM

Hertz HZ, KHZ, MHZ HzZ

Sekunde S, MS, US S
Hertz/Sekunde HZ/S, KHZ/MS HZ/S

Watt W, MW, UW, NW w

Prozent PCT [1le-2], PML [1e-3], PPM [1e-6] PCT <=>%

Fehlerbehandlung

Ist der Wert unguiltig, wird INV anstatt des Wertes zuriickgegeben.

Befindet sich der CTS60 nicht im richtigen Zustand, um den Befehl ausfihren zu kénnen, wird der
SCPI-Fehler -221, "Settings conflict" generiert. Bei Abfragen kommt kein Wert zuriick.

Der erlaubte Zustand fir einen Befehl ist in der nachfolgenden Tabelle in der Spalte "Zustand:"
angegeben.

RESET-Werte

Die in der Spalte "Default:" angegebenen Werte werden - wenn nicht anders angegeben - beim RESET
(*RST) des CTS60 eingestellt.
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2.

Menu: Home

Testtyp
Syntax: CONFigure:TEST[:TYPE] <value>
Wertebereich: | DectFP | DectPP Default: DPP
Zustand:Set: IDLE Option: keine| Mit Query
Query: ALL
Testmodus
Syntax: PROCedure:SELect[:TEST] <value>
Wertebereich: | NONE | Kein Test-Modus (Ausgangszustand) Default: IDLE
MANual | DECT-Test
MOD | DECT Module Test
BAN | DECT Burst Analysis
RFG | DECT HF Signal Generator
Zustand: (NONE): Option: keine | Mit Query Anm.: Einstellung von NONE gefolgt von einer
ALL Query gibt IDLE zuriick.
(MANual): IDLE Den Befehl STATus:DEVice? benutzen, um
(MODule): IDLE den Zustand des CTS60 abzufragen.
(BANalysis): MOD
(RFGenerator): BAN
Gap-Modus
Syntax: CONFigure:GAP:MODE<value>
Wertebereich: | OFF | ON Default: OFF
Zustand:Set: IDLE Option: keine| Mit Query
Query: ALL
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3.

Radio Fixed Part Identity

Menu: Synchronisierung PP-Test

Syntax:

CONFigure:PP:RFPI <string>

Wertebereich:

10 ziffern in Hexadezimalformat

Default: "0000000000"

Zustand:Set:
Query:

IDLE, DPP
ALL

Option: keine

Mit Query

Dummy Slot fur PP-Test

Syntax: CONFigure:PP:DUMMy:SLOT <numeric_value>

Wertebereich: | 0... 11 Default: 0

Zustand:Set: IDLE, DPP| Option: keine| Mit Query [ Anm.: Der Dummy Slot muR3 sich vom Traffic Slot durch
Query: ALL mindestens 2 Zeitschlitze (Slots) unterscheiden.

Dummy Carrier fir PP-Test

Syntax: CONFigure:PP:DUMMy:CARRier <numeric_value>
Wertebereich: | 0...9 Default: O
Zustand:Set: IDLE, DPP| Option: keine| Mit Query
Query:  ALL
Dummy Mode fur PP-Test
Syntax: CONFigure:PP:DUMMy:MODE <value>
Wertebereich: | ON | OFF Default: OFF
Zustand:Set: IDLE, DPP| Option: keine| Mit Query
Query: ALL
Traffic Slot fur PP-Test
Syntax: CONFigure:PP:TRAFfic:SLOT <numeric_value>
Wertebereich: | 0... 11 Default: 2
Zustand:Set: IDLE, DPP| Option: keine| Mit Query | Anm.: Der Dummy Slot muR sich vom Traffic Slot durch
Query: ALL mindestens zwei Zeitschlitze (Slots) unterscheiden.
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Traffic Carrier fiir PP-Test

Syntax: CONFigure:PP:TRAFfic:CARRier <numeric_value>
Wertebereich: | 0...9 Default: 0
Zustand:Set: IDLE, DPP| Option: keine| Mit Query
Query: ALL
HF-Pegel
Syntax: CONFigure:PP:RF:LEVel <numeric_value>
Wertebereich: | -100,0 dBm ... —40,0 dBm (in Schritten von 0,1 dBm) Default: -73,0 dBm
Zustand:Set: IDLE, DPP Option: keine Mit Query
Query: ALL

Carrier Offset fiir PP-Test

Syntax: CONFigure:PP:CARRier:OFFSet <numeric_value>
Wertebereich: | -23 ... +3 (in Schritten von 1) Default: 0
Zustand:Set: IDLE, DPP Option: keine Mit Query

Query: ALL

Signalisierungs-Modus

Syntax: CONFigure:PP:SIGNalling:MODE <value>
Wertebereich: | NORMal | LOOPback | ECHo Default: LOOP
Zustand:Set: IDLE, DPP| Option: keine| Mit Query

Query: ALL

PP IPUI (International Portable User Identifier)

Syntax: CONFigure:GAP:PP:IPUI<string>
Wertebereich: | 10 Ziffern im Hexadezimalformat Default: ,0000000000,,
Zustand:Set: IDLE, DPP| Option: keine| Mit Query [ Anm.: nurim Gap-Modus verfiigbar

Query: ALL

PP PARK (Private Access Rights Key)

Syntax: CONFigure:GAP:PP:PARK<string>
Wertebereich: | 10 Ziffern im Hexadezimalformat Default: ,0000000000,,
Zustand:Set: IDLE, DPP| Option: keine| Mit Query | Anm.: nurim Gap-Modus verfiigbar

Query: ALL
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PP GAP Lock State

Syntax: SENSe:PP:SIGNalling:STATe?
Wertebereich: |LOCK State: LOCKED Default:
UNL State: UNLOCKED
SBSC_READY State: Subscription Ready
SBSC State: Subscribing
SBSC_ABORTED State: Subscription Aborted
SBCS_FAILED State: Subscription Failed
SBSC_SUCCEEDED  State: Subscription Succeeded
Zustand: DPP Option: GAP | Nur Query Anmerkung:
PP GAP Subscription
Syntax: PROCedure:GAP:PP:SUBScription
Zustand: DPP Option: GAP | Keine Query Anmerkung:

Das Timeout-Intervall fur diesen Befehl
betragt etwa 20 sec.

PP GAP Configure Access Code

Syntax:

CONFigure:GAP:PP:AC?

Wertebereich:

<string> 8 Zeichen im Hexadezimalformat
(von 00000000 bis FFFFFFFF)

Default: 0000FFFF

Zustand: DPP

Option: GAP | Mit Query

Anmerkung:
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4, Menu: Synchronisierung FP-Test

Antenne fur Fixed Part

Syntax: CONFigure:FP:ANTenna <numeric_value>
Wertebereich: | 0... 7 Default: 0
Zustand:Set: IDLE, DFP Option: keine Mit Query

Query:  ALL

Radio Fixed Part Identity

Syntax: CONFigure:FP:RFPI <string>
Wertebereich: | 10 Ziffern im Hexadezimalformat Default: "0000000000"
Zustand:Set: IDLE, DFP | Option: keine| Mit Query

Query: ALL

Portable Part MAC Identity

Syntax: CONFigure:FP:PMID <string>

Wertebereich: | 5 Ziffern im Hexadezimalformat Default: "EBE8D"

Zustand:Set: IDLE, DFP | Option: keine| Mit Query |Anm.: Der Default-Wert unterscheidet sich vom CMD60-Default-
Query: ALL Wert. Dieser ist "00000".

Traffic Slot fiir FP-Test

Syntax: CONFigure:FP:TRAFfic:SLOT <numeric_value>
Wertebereich: | 0... 11 Default: 0
Zustand:Set: IDLE, DFP | Option: keine| Mit Query

Query: ALL

Traffic Carrier fir FP-Test

Syntax: CONFigure:FP:TRAFfic:CARRier <numeric_value>
Wertebereich: | 0...9 Default: O
Zustand:Set: IDLE, DFP | Option: keine| Mit Query

Query:  ALL
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Carrier Offset flir FP-Test

Syntax: CONFigure:FP:CARRier:OFFSet <numeric_value>

Wertebereich: | -3,0 ... +3,0 (in Schritten von 0,5) Default: 0,0

Zustand:Set:
Query:

IDLE, DFP | Option: keine| Mit Query
ALL

HF-Pegel

Syntax:

CONFigure:FP:RF:LEVel <numeric_value>

Wertebereich:

-100,0 dBm ... —40,0 dBm (in Schritten von 0,1 dBm)

Default: -73,0 dBm

Zustand:Set:
Query:

IDLE, DFP | Option: keine | Mit Query
ALL

Signalisierungs-Modus

Syntax:

CONFigure:FP:SIGNalling:MODE <value>

Wertebereich:

NORMal | LOOPback | ECHo

Default: LOOP

Zustand:Set:
Query:

IDLE, DFP | Option: keine| Mit Query
ALL

Synchronisierungs-Status

Syntax:

SENSe:SIGNalling:STATe?

Wertebereich:

LOCK | Status: LOCKED
UNL Status: UNLOCKED

Zustand: DFP

Option: keine| Nur Query

Dummy Carrier des Testobjektes

Syntax:

SENSe:DETected:DUMMy:CARRier?

Wertebereich:

<value>

Zustand: DFP, DCE | Option: keine| Nur Query

Dummy Slot des Testobjektes

Syntax:

SENSe:DETected:DUMMy:SLOT?

Wertebereich:

<value>

Zustand:DFP, DCE | Option: keine| Nur Query
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RFPI des Testobjektes

Syntax:

SENSe:DETected:RFPI?

Wertebereich:

<string>

(10 Zziffern im Hexadezimalformat)

Zustand:DFP, DCE

Option:

keine| Nur Query

FP IPUI (International Portable User Identifier)

Syntax:

CONFigure:GAP:FP:IPUI<string>

Wertebereich:

10 Ziffern im Hexadezimalformat

Default: ,0000000000,

Zustand:Set: IDLE, DFP | Option: keine| Mit Query [ Anm.: nurim Gap-Modus verfiigbar
Query: ALL
FP PARK (Private Access Rights Key)
Syntax: CONFigure:GAP:FP:PARK<string>
Wertebereich: | 10 Ziffern im Hexadezimalformat Default: ,0000000000,,
Zustand:Set: IDLE, DFP | Option: keine| Mit Query | Anm.: nurim Gap-Modus verfiigbar
Query: ALL

DETECTED PARK (Private Access Rights Key) of the FP DUT

Syntax: SENSe:DETected:PARK?
Wertebereich: | <string> (10 Ziffern im Hexadezimalformat)
Zustand:DFP, DCE | Option: keine| Nur Query | Anm.: nurim Gap-Modus verfligbar
FP GAP Lock State
Syntax: SENSe:FP:SIGNalling:STATe?
Wertebereich: |LOCK State: LOCKED Default:
UNL State: UNLOCKED
SBSC_READY State: Subscription Ready
SBSC State: Subscribing
SBSC_ABORTED State: Subscription Aborted
SBCS_FAILED State: Subscription Failed
SBSC_SUCCEEDED  State: Subscription Succeeded
Zustand: DFP Option: GAP | Nur Query Anmerkung:

1094.0006.60

C.9

D-5



Fernbedienung/Anhang C CTS60

FP GAP Subscription

Syntax: PROCedure:GAP:FP:SUBScription

Zustand: DFP Option: GAP | Keine Query Anmerkung:
Das Timeout-Intervall fur diesen
Befehl betragt etwa 20 sec.

FP GAP Configure Access Code

Syntax: CONFigure:GAP:FP:AC?

Wertebereich: |<string> 8 Zeichen im Hexadezimalformat Default: 0000FFFF
(von 00000000 bis FFFFFFFF)

Zustand: DFP Option: GAP | Mit Query Anmerkung:
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d. Menus:
Synchronisierung PP-Test und

Synchronisierung FP-Test

Verbindungsaufbau

Syntax:

PROCedure:CONNection:SETup

Zustand:DFP, DPP

Option: keine| Keine Query

Anm.: Den Befehl STATus:DEVice? benutzen, um zu prifen, ob die
Verbindung aufgebaut wurde.

6. Menu: Verbind. erstellt

Verbindg. beenden

Syntax:

PROCedure:CONNection:RELease

Zustand:DCE

Option: keine

Keine Query

Anm.: CTS60 wechselt in den Zustand DFP oder DPP

PMID des Testobjektes

Syntax:

SENSe:DETected:PMID?

Wertebereich:

<string>

(5 Ziffern im Hexadezimalformat)

Zustand:DCE

Option: keine| Nur Query

Anm.: Nur fir PP
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1. Menu: Leistungsrampe

OK/Fehler-Aussage fir Normal Transmit Power (NTP)

Syntax: CALCulate:LIMit:POWer: TRANsmit: TOLerance:MATChing?

Riickgabe: (MATC | NMAT | INV)

Zustand:DCE Option: keine| Nur Query | Anm.: Gibt das Ergebnis der letzten Messung zurtick (z.B.
READ:POWer:TRANsmit NORMal?), (N10), (N12)

OK/Fehler-Aussage fir Leistungsrampe

Syntax: CALCulate:LIMit:POWer: TRANsmit[: TEMPlate]: MATChing?

Ruckgabe: MATC | Signal entspricht der Vorgabe (Template)
NMAT | Signal entspricht der Vorgabe (Template) nicht
INV | Kein Mefergebnis verfugbar

Zustand:DCE Option: keine| Nur Query | Anm.: Gibt das Ergebnis der letzten Messung (N10), (N12) zuruick.

Normal Transmit Power (NTP)

Syntax:
Neue Messung ausfiihren | READ[:SCALar]:POWer:TRANsmit:NORMal?
und Ergebnis melden. READ[:SCALar]:NTP? (siehe Anm.)

Ergebnis nur lesen FETCh[:SCALar]:POWer: TRANsmit:NORMal?

Rickgabe: <value> (Einheit: dBm)

Zustand:DCE Option: keine| Nur Query | Anm.: (N10)

Mit dem Befehl READ[:SCAL]:NTP? gibt es keine Check-
Maoglichkeiten, ob die gemessene Leistung der Leistung/Zeit-Vorgabe
(power/time template) entspricht, daher gibt
CALC:LIM:POW:TRAN[:TEMP]:MATC? in diesem Fall immer INV
zuruck.
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Auswahl eines Teils des Arrays mit LeistungsmeRwerten

Syntax: CONFigure:POWer:TRANsmit:OUTPut:RANGe <numeric_value> [, <numeric_value>]

Wertebereich: | Startposition:

Anzahl der MeRwerte:

-38 ... 462 (in Schritten von 1/6) Default: --38
1....1000 1000

Zustand:ALL Option: keine

Mit Query

Anm.:

e Diese Einstellungen sind so lange gliltig, bis das Gerat abgeschaltet wird.
Sie bleiben von Reset (*RST) unberiihrt.

e |[st die gewiinschte Anzahl an MelRwerten nach der Startposition grof3er als
die Anzahl der verfligbaren Werte, wird sie automatisch auf die maximal
mogliche Anzahl an Werten korrigiert
Achtung: Dieser Wert bleibt so lange aktiv bis er explizit geandert wird.

e Siehe auch Befehl READ:ARRay:POWer:TRANSmMit.

Leistungsrampensignal

Syntax:

Neue Messung ausfiihren | READ:ARRay:POWer: TRANsmit?

und Ergebnis melden.

Ergebnis nur lesen. FETCh:ARRay:POWer:TRANsmit?

Riickgabe: <Value> {, <Value>}

(Einheit: dB/100)

Zustand:DCE Option: keine

Nur Query

Anm.: Im CTS60 wird die Einheit dB/100 benutzt. Die Einheit im CMD60
weicht davon ab: im CMD60 wird dB benutzt.
Der CTS60 gibt maximal nur 1000 Werte zuriick.
Befehl CONFigure:POWer:TRANsmit:OUTPut:RANGe benutzten, um
den Bereich auszuwahlen, (N10)
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8.

OK/Fehler-Aussage fir Frequenzoffset

Menu: HF-Modulation

Syntax: CALCulate:LIMit:FREQuency:OFFSet: TOLerance:MATChing?

Rickgabe: (MATC | NMAT | INV)

Zustand:DCE Option: keine| Nur Query | Anm.: Gibt das Ergebnis der letzten Messung zurtick (z.B.
READ:FREQuency:OFFSet?), (N10), (N12)

Frequenzoffset

Syntax:

Neue Messung ausfuhren
und Ergebnis melden.

Ergebnis nur lesen

READ[:SCALar]:FREQuency:OFFSet?

FETCh[:SCALar]:FREQuency:OFFSet?

Ruckgabe:

<Value>

(Einheit: Hz)

Zustand:DCE

Option: keine

Nur Query

OK/Fehler-Aussage fir B-Feld-Modulation

Syntax:

CALCulate:LIMit:BFleld:TOLerance:MATChing?

Ruckgabe:

(MATC | NMAT | INV) , (MATC.| NMAT | INV)

Zustand:DCE

Option: keine

Nur Query | Anm.: Gibt das Ergebnis der letzten Messung zuriick. Der erste Wert ist der
positive Wert, der zweite Wert ist der negative Wert, (N10), (N12).

B-Feld-Modulation

Syntax:

Neue Messung ausfuhren
und Ergebnis melden.

Ergebnis nur lesen.

READ[:SCALar]:BFleld?

FETCh[:SCALar]:BFleld?

Ruckgabe: <Value>, <Value> (Einheit: Hz)
Zustand:DCE Option: keine| Nur Query | Anm.: Der erste Wert ist der positive Wert, der zweite Wert ist der negative
Wert; (N10).
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OK/Fehler-Aussage fur Frequenzdrift

Syntax: CALCulate:LIMit:FREQuency:DRIFt: TOLerance:MATChing?
Rickgabe: (MATC | NMAT | INV)
Zustand:DCE Option: keine| Nur Query | Anm.: Wird nur gemessen, wenn der Signalisierungs-Modus auf LOOPback

eingestellt ist und wenn der Datentyp im B-Feld auf Fig31 oder BS55
eingestellt ist (ansonsten wird INValid zuriickgegeben)
Gibt das Ergebnis der letzten Messung wieder (N10), (N12).

Frequenzdrift

Syntax:
Neue Messung ausfiihren | READ[:SCALar]:FREQuency:DRIFt?
und Ergebnis melden.

Ergebnis nur lesen. FETCh[:SCALar]:FREQuency:DRIFt?
Rickgabe: <Value> (Einheit: Hz/s)
Zustand:DCE Option: keine| Nur Query | Anm.: Wird nur gemessen, wenn der Signalisierungs-Modus auf LOOPback

eingestellt ist und wenn der Datentyp im B-Feld auf Fig31 oder BS55
eingestellt ist (ansonsten wird INValid zuriickgegeben) (N10).

Hz _kHz 1 kHz
Die Beziehungen zwischen den auftretenden Frequenzdrifteinheiten sind 10° — =1 =

s ms 24 dot

Freq. Drift (kHz/ms)

Syntax:
Neue Messung ausfiihren | READ[:SCALar]:FREQuency:DRIFt:MS?
und Ergebnis melden:
Nur-Lese-Ergebnis:

FETCh[:SCALar]:FREQuency:DRIFt:MS?

Rickgabe: <value> (Einheit: kHz/ms)

Zustand: DCE Option: keine| Nur Query | Anm.: Frequenzdrift wird nur gemessen, wenn der
Synchronisationsmode auf LOOPback gesetzt ist und der Datentyp auf
Fig31 oder BS55 (sonst wird INValid zuriickgegeben).
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Freq. Drift (kHz/slot)

Syntax:

Neue Messung ausfiihren
und Ergebnis melden:
Nur-Lese-Egebnis:

READ[:SCALar]:FREQuency:DRIFt:SLOT?

FETCh[:SCALar]:FREQuency:DRIFt:SLOT?

Ruckgabe: <value>

(Einheit: kHz/slot)

Zustand: DCE Option: keine| Nur Query | Anm.: Frequenzdrift wird nur gemessen, wenn der
Synchronisationsmode auf LOOPback gesetzt ist und der Datentyp auf
Fig31 oder BS55 (sonst wird INValid zurlickgegeben).

Ubertragung des Z-field

Syntax:
Neue Messung ausfuhren
und Ergebnis melden.

Ergebnis nur lesen:

READ:XZField:MATChing?

FETCh:XZField:MATChing?

Riickgabe: (MATC | NMAT | INV)

Zustand: DCE Option: keine| Nur Query [ Anm.: Die Ubertragung des Z-fields wird nur gemessen, wenn der
Datentyp auf PSRBS eingestellt ist (ansonsten wird INValid
zuriickgegeben). (N10)

FM-Demoduliertes Signal

Syntax:
Neue Messung ausfihren
und Ergebnis melden.

Ergebnis nur lesen.

READ:ARRay:FREQuency:DEViation?

FETCh:ARRay:FREQuency:DEViation?

Riickgabe: <Value> {, <Value>}

(Einheit: kHz)

Zustand:DCE Option: keine| Nur Query | Anm.:

3000 Werte von Bit -38 his 462 zuriickgeben (6 Werte pro Bit), (N10)
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9. Menu: Timing

OK/Fehler-Aussage fir Zeit-Genauigkeit

Syntax:

CALCulate:LIMit: TIME:ACCuracy:TOLerance:MATChing?

Ruckgabe:

(MATC | NMAT | INV)

Zustand:DCE

Option: keine

Nur Query

Anm.: Gibt das Ergebnis der letzten Messung zurtick (N10), (N12)

Zeit-Genauigkeit

Syntax:

Neue Messung ausfuhren
und Ergebnis melden.

Ergebnis nur lesen.

READ[:SCALar]:TIME:ACCuracy?

FETCh[:SCALar]:TIME:ACCuracy?

Ruckgabe:

<Value>

(Einheit: ppm)

Zustand:DCE

Option: keine

Nur Query

Anm.: (N10)

OK/Fehler-Aussage fur Jitter

Syntax:

CALCulate:LIMit:JITTer:-TOLerance:MATChing?

Ruckgabe:

(MATC | NMAT | INV), (MATC | NMAT | INV)

Zustand:DCE

Option: keine

Nur Query

Anm.: Gibt das Ergebnis der letzten Messung zurtick, der erste Wert ist der
positive Wert, der zweite ist der negative Wert, (N10), (N12)

Jitter

Syntax:

Neue Messung ausfuhren
und Ergebnis melden.

Ergebnis nur lesen.

READ[:SCALar]:JITTer?

FETCh[:SCALar]:JITTer?

Ruckgabe: <Value>, <Value> (Einheit: sec)

Zustand:DCE Option: keine| Nur Query | Anm.: Der erste Wert ist der positive Wert, der zweite ist der negative Wert,
(N10)
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OK/Fehler-Aussage fur Paketubertragungsgenauigkeit eines PP

Syntax: CALCulate:LIMit:PACKet:DELay: TOLerance:MATChing?

Riickgabe: (MATC | NMAT | INV), (MATC | NMAT | INV)

Zustand:DCE Option: keine| Nur Query | Anm.: Gibt das Ergebnis der letzten Messung zuriick, der erste Wert ist
(Nur PP- das Ergebnis fiir das Minimum, der zweite das Ergebnis fur das
Test) Maximum, (N10), (N12)

Paketlbertragungsgeschwindigkeit eines PP

Syntax:
Neue Messung ausfiihren | READ[:SCALar]:PACKet:DELay?
und Ergebnis melden.

Ergebnis nur lesen. FETCh[:SCALar]:PACKet:DELay?

Rickgabe: <Value>, <Value> (Einheit: sec)

Zustand:DCE Option: keine| Nur Query | Anm.: Der erste Wert ist der Minimum-Wert, der zweite der Maximum-
(Nur PP- Wert, (N10)
Test)
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10. Menu: Bitfehlerrate

HF-Pegel
Syntax: CONFigure:BER:RF:LEVel <numeric_value>
Wertebereich: | -100.0 dBm ... —40,0 dBm (in Schritten von 0,1 dBm) Default: -73,0 dBm

Zustand:DCE Option: keine| Mit Query

OK/Fehler-Aussage fir Langzeit BER und FER

Syntax: CALCulate:LIMit:BER:LTERM:TOLerance:MATChing?

Riickgabe: (MATC | NMAT | INV), (MATC | NMAT | INV)

Zustand:DCE Option: keine| Nur Query | Anm.: Gibt das Ergebnis der letzten Messung zurlick; der erste Wert ist der
BER-Wert, der zweite der FER-Wert; (N10), (N12)

Langzeit BER und FER

Syntax:
Neue Messung ausfihren | READ[:SCALar]:BER:LTERmM?
und Ergebnis melden.

Ergebnis nur lesen. FETCh[:SCALar]:BER:LTERmM?

Ruckgabe: <Value>, <Value> (Einheit: BER %, FER %)

Zustand:DCE Option: keine| Nur Query | Anm.: Der erste Wert ist ein BER-Wert, der zweite ein FER-Wert, (N10)

Aktivierung/Deaktivierung BER Software Decoding

Syntax: CONFigure:BER:RF:SWDEcoding?

Wertebereich: | ON, Default: OFF
OFF

Zustand: DCE Option: keine| Mit Abfrage Anmerkung:
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11. Menu: Konfig. Synchronisierung PP-Test

System Information

Syntax: CONFigure:PP:PROTotype:SYSTem:INFO <string>
Wertebereich: | 12 Ziffern im Hexadezimalformat Default: "000003FF0000"
Zustand:Set: IDLE, DPP| Option: keine| Mit Query

Query: ALL

Eigenschaften der Fixed Part

Syntax: CONFigure:PP:PROTotype:FP:CAPability <string>
Wertebereich: | 12 Ziffern im Hexadezimalformat Default: "003041108008"
Zustand:Set: IDLE, DPP| Option: keine| Mit Query

Query: ALL

Anzahl an Multiframes

Syntax: CONFigure:PP:PROTotype:MULTiframe <string>
Wertebereich: | 12 Ziffern im Hexadezimalformat Default: "006FOF000000"
Zustand:Set: IDLE, DPP| Option: keine| Mit Query

Query: ALL

Q-Paket-Multiplex-Sequenz

Syntax: CONFigure:PP:TABLe:QPACket:SEQuence <string>

Wertebereich: | 8 Ziffern aus 0, 3, 6 Default: "03030303"

Zustand:Set: IDLE, DPP| Option: keine| Mit Query [ Anm.: Der Default-Wert unterscheidet sich vom Default-Wert des
Query: ALL CMD60. Dieser Default-Wert ist "03060306".
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12.

Anzahl der Bursts

Allgemeine Messungs-Konfiguration

Syntax: CONFigure:AVERage:BURSt <numeric_value>
Wertebereich: | 1 ... 200 Default: 4
Zustand: Option: keine| Mit Query | Anm.: Dieser Befehl gilt fiir Leistungs-, Modulations- und Timingmessungen

FP-Pakettyp

Syntax: CONFigure:FP[:POWer]:PACKet[: TYPe] <value>
Wertebereich: | P32Z | PP32Z Default: P32Z
Zustand: ALL Option: keine| Mit Query | Anm.: Der Befehl Syntax ist anders als beim CMD60

Dieser Befehl gilt fiir Leistungs- und
Modulationsmessungen.

PP-Pakettyp

Syntax: CONFigure:PP[:POWer]:PACKet[:TYPe] <value>
Wertebereich: | P32Z | PP32Z Default: P32Z
Zustand: ALL Option: keine| Mit Query | Anm.: Der Befehl Syntax ist anders als beim CMD60
Dieser Befehl gilt fir Leistungs- und
Modulationsmessungen.
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13. Meni: Konfig. Leistungsrampe

Rucksetzen auf Default-Werte fir Leistungsrampe und NTP

Syntax: CALCulate:LIMit:POWer: TRANsmit[: TEMPlate]:CLEar

Zustand:ALL Option: keine| Keine Query

NTP-Toleranzbereich

Syntax: CALCulate:LIMit:POWer: TRANsmit: TEMPlate:TOLerance:LOWer[:DATA] <numeric_value>
CALCulate:LIMit:POWer: TRANsmit: TEMPlate:TOLerance:UPPer[:DATA] <numeric_value>
Wertebereich: | 0,0 ... 30,0 dBm (in Schritten von 0,1 dBm) Default: 20,0 dBm
25,0 dBm
Zustand:ALL Option: keine| Mit Query | Anm.: LOWer < UPPer muR erfillt sein.
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Toleranzbereich fur Leistung/Zeit-Vorgabe (Power-Time-Template)

Die im Power-Time-Template verwendeten Pegelbezeichnungen fur den Befehl
CALCulate:LIMit:POWer: TRANsmit[: TEMPlate][:DATA] sind dem nachfolgenden Bild zu enthehmen:

C
D
NE o o - ]
————— F
E L
B B
A A
Syntax: CALCulate:LIMit:POWer: TRANsmit[: TEMPlate][:DATA]
<numeric_value>, <numeric_value>,
<numeric_value>, <numeric_value>, <numeric_value>, <numeric_value>
Wertebereich: | 0,0 ... 100,0 nW Absoluter Pegel bei A Default: 20,0 nW
0,0 ... 100,0 uw Absoluter Pegel bei B 25,0 uw
0,0...10,0dB Relativer Pegel bei C +4,0 dB
0,0...10,0dB Relativer Pegel bei D +1,0dB
-10,0...0,0dB Relativer Pegel bei E -1,0dB
-20,0...0,0dB Relativer Pegel bei F -6,0 dB
Zustand:ALL Option: keine| Mit Query | Anm.: Die Toleranzauswertung der Toleranz A wird vom Gerét nicht
unterstitzt, ist aber aus Grinden der Kompatibilitat im Befehl
vorgesehen.
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14.

Ricksetzen auf Default-Werte

Menu: Konfig. HF-Modulation

Syntax:

CALCulate:LIMit:MODulation:CLEar

Zustand:ALL

Option: keine

Keine Query

Toleranzbereich fur Frequenzoffset

Syntax:

CALCulate:LIMit:FREQuency:OFFSet:TOLerance[:DATA] <numeric_value>

Wertebereich:

0,0 ... 500,0 kHz

Default: 50,0 kHz

Zustand:ALL

Option: keine

Mit Query

Anm.: Der Toleranzbereich ist symmetrisch.

Toleranzbereich fiir B-Feld-Modulation

Syntax:

CALCulate:LIMit:BFleld:TOLerance[:DATA] <numeric_value>, <numeric_value>

Wertebereich:

0,0 ... 500,0 kHz

Default: 259,0 kHz

403,0 kHz
Zustand:ALL Option: keine| Mit Query | Anm.: Der Toleranzbereich ist symmetrisch.
Der erste Wert ist die kleinste Toleranz, der zweite die grofite Toleranz

Datentyp im B-Feld
Syntax: CONFigure:MODulation:DATA[: TYPE] <value>
Wertebereich: [ PSRBs | Zufallsverteilte Bitfolge Default: Fig31

BS55 | Bitfolge 01010101 (= 55 hex)

BSOF | Bitfolge 00001111 (= OF hex)

Fig31 Siehe CRT 06 Bild 31
Zustand:ALL Option: keine| Mit Query
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Mégliche Einheiten fir die Frequenzdrifttoleranzbefehle:

Hz/s

kHz/ms
kHz/slot

Beachten Sie, daR3 die Defaulteinheit fir jeden Befehl anders ist.

Toleranzbereich fur Frequenzdrift

Syntax:

CALculate:LIMit:FREQuency:DRIFt:TOLerance <numeric_value>

Wertebereich:

0.0 ... 1.0e8 Hz/s

Default: 13.0e6 Hz/s

Zustand:

ALL

Option: keine

Mit Query

Anm.: Die Defaulteinheit ist Hz/s d.h. wenn der Wert keine
Einheit hat, nimmt der CTS an, sie sei Hz/s. Der
zuriickgegebene Wert hat die Einheit Hz/s.

Toleranzbereich fur Frequenzdrift (kHz/ms)

Syntax:

CALculate:LIMit:FREQuency:DRIFt:TOLerance:MS <numeric_value>

Wertebereich:

0.0 ... 100.0 kHz/ms

Default: 13 kHz/ms

Zustand:

ALL

Option: keine

Mit Query

Anm: Die Defaulteinheit ist kHz/ms d.h. wenn der Wert keine
Einheit hat, nimmt der CTS an, sie sei kHz/ms. Der
zuriickgegebene Wert hat die Einheit kHz/ms

Toleranzbereich fur Frequenzdrift (kHz/slot)

Syntax:

CALculate:LIMit:FREQuency:DRIFt:TOLerance:SLOT <numeric_value>

Wertebereich:

0.0 ... 41.6 kHz/slot

Default: 5.4 kHz/slot

Zustand:

ALL

Option: keine

Mit Query

Anm: Die Defaulteinheit ist kHz/slot d.h. wenn der Wert keine
Einheit hat, nimmt der CTS an, sie sei kHz/slot. Der
zuriickgegebene Wert hat die Einheit kHz/slot.
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15. Menu: Konfig. Timing

Anzahl der Bursts flr Timingmessung

Syntax: CONFigure:TIMing:AVERage:BURSt <numeric_value>
Wertebereich: | 2.. 1000 Default: 32
Zustand:ALL Option: keine| Mit Query

Ricksetzen auf Default-Werte

Syntax: CALCulate:LIMit: TIMing:CLEar

Zustand:ALL Option: keine| Keine Query

Toleranzbereich fur Zeit-Genauigkeit

Syntax: CALCulate:LIMit: TIME:ACCuracy:TOLerance[:DATA] <numeric_value>
Wertebereich: | 0,0 ... 100,0 ppm Default: 5,0 ppm
Zustand:ALL Option: keine| Mit Query | Anm.: Der Toleranzbereich ist symmetrisch.

Toleranzbereich fiur Jitter

Syntax: CALCulate:LIMit:JITTer:TOLerance[:DATA] <numeric_value>, <numeric_value>
Wertebereich: | -100,0 ... 0,0 pys Default:  Minimum: -1,0 us
0,0...100,0 ps Maximum: 1,0 ps
Zustand:ALL Option: keine| Mit Query | Anm.: Der erste Wert ist die kleinste Toleranz, der zweite ist die groRte
Toleranz.

Toleranzbereich fur Paketibertragungsgenauigkeit

Syntax: CALCulate:LIMit:PACKet:DELay: TOLerance[:DATA] <numeric_value>, <numeric_value>

Wertebereich: | -10,0 ... +10,0 ps Toleranz fir Minimum Default: -2,0 us
-10,0 ... +10,0 ps Toleranz fir Maximum +2,0 pus

Zustand:ALL Option: keine| Mit Query | Anm.: Der Toleranzbereich ist symmetrisch.
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16. Meni: Konfig. Bitfehlerrate

Ricksetzen auf Default-Werte

Syntax: CALCulate:LIMit:BER:LTERm:CLEar

Zustand:ALL Option: keine| Keine Query [ Anm.: Setzt BER- und FER-Toleranzen zurtick.

Toleranzbereich fur Langzeit BER und FER

Syntax: CALCulate:LIMit:BER:LTERM:TOLerance[:DATA] <numeric_value>, <numeric_value>

Wertebereich: | BER: 0,0...10,0 % Default: 0,1 %
FER: 0,0...10,0% 1,0%

Zustand:ALL Option: keine| Mit Query | Anm.: Der erste Wert ist der BER-Bereich, der zweite der FER-Bereich.

MeRwerte fenster

Syntax: CONFigure:BER:EVALuation:WINDow[:BITS] <numeric_value>
Wertebereich: | 1 ... 30e6 ( * 320 Bit) Default: 100
Zustand:ALL Option: keine| Mit Query

Dauer der Messung im Fenster

Syntax: CONFigure:BER:EVALuation:WINDow:TIME?
Ruckgabe <value> (Einheit: sec)
Zustand:ALL Option: keine| Nur Query
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17. Menu: HF Buchse/ Ext. Dampfung

Externe FP Dampfung an HF In Out

Syntax: SENSel:FP:CORRection:LOSS[:INPut][:MAGNitude] <numeric_value>
oder
SOURcel:FP:CORRection:LOSS[:OUTPut][:MAGNitude] <numeric_value>

Wertebereich: | -40,0 ... +50,0 dB Default: 0,0 dB

Zustand:IDLE Option: keine| Mit Query | Anm.: Der Befehl Syntax ist anders als beim CMD60.
Positive Werte beziehen sich auf eine Dampfung; (N1)

Externe FP Dampfung an HF In 2

Syntax: SENSe2:FP:CORRection:LOSS[:INPut][:MAGNitude] <numeric_value>

Wertebereich: | -40,0 ... +50,0 dB Default: 0,0 dB

Zustand:IDLE Option: keine| Mit Query | Anm.: Der Befehl Syntax ist anders als beim CMD60.
Positive Werte beziehen sich auf eine Dampfung; (N1)

Externe FP-Dampfung an HF Out 2

Syntax: SOURCce2:FP:CORRection:LOSS[:OUTPut][: MAGNitude] <numeric_value>

Wertebereich: | -40,0 ... +50,0 dB Default: 0,0 dB

Zustand:IDLE Option: keine| Mit Query | Anm.: Der Befehl Syntax ist anders als beim CMD60.
Positive Werte beziehen sich auf eine Dampfung; (N1)

Externe PP Dampfung an HF In Out

Syntax: SENSel:PP:CORRection:LOSS[:INPut][:MAGNitude] <numeric_value>
oder
SOURcel:PP:CORRection:LOSS[:OUTPut][:MAGNitude] <numeric_value>

Wertebereich: | -40,0 ... +50,0 dB Default: 0,0 dB

Zustand:IDLE Option: keine| Mit Query | Anm.: Der Befehl Syntax ist anders als beim CMD60.
Positive Werte beziehen sich auf eine Dampfung; (N1)
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Externe PP Dampfung an HF In 2

Syntax: SENSe2:PP:CORRection:LOSS[:INPut][:MAGNitude] <numeric_value>

Wertebereich: | -40,0 ... +50,0 dB Default: 0,0 dB

Zustand:IDLE Option: keine| Mit Query | Anm.: Der Befehl Syntax ist anders als beim CMD60.
Positive Werte beziehen sich auf eine Dampfung; (N1)

Externe PP Dampfung an HF Out 2

Syntax: SOURCce2:PP:CORRection:LOSS[:OUTPut][:MAGNitude] <numeric_value>

Wertebereich: | -40,0 ... +50,0 dB Default: 0,0 dB

Zustand:IDLE Option: keine| Mit Query | Anm.: Der Befehl Syntax ist anders als beim CMD60.
Positive Werte beziehen sich auf eine Dampfung; (N1)

Auswahl der Ein- und Ausgangsbuchse

Syntax: ROUTe:I0Connector <value>

Wertebereich: | 1101 | Eingang: RF In Out;  Ausgang: RF In Out Default: 1101
1102 | Eingang: RF In Out;  Ausgang: RF Out 2
1201 | Eingang: RF In 2; Ausgang: RF In Out
1202 Eingang: RF In 2; Ausgang: RF Out 2

Zustand:IDLE Option: keine| Mit Query | Anm.: (N2)

Zustand des Kopplers

Syntax: SOURCce:DECT:CORRection:LOSS:COUPIler <value>
Wertebereich: | OFF | ON Default: ON
Zustand: IDLE Option: keine| Mit Query
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CTS60

18.

DECT Modul-Test

Burst-Analyse

Erwartete Leistung (der Mobilstation)

Syntax:

CONFigure:BANalysis:POWer: TRANsmit:NORMal:EXPected <numeric_value>

Ruckgabe:

-10.0 ... +30.0 dBm

Default: +24.0 dBm

Zustand: ALL

Option: keine| Mit Query

Frequenz / HF-Kanal

Syntax: CONFigure:BANalysis:FREQuency <numeric_value>
. 1902.528 ...1876.608 MHz (in Schritten von 0.864 MHz) Default: 1897.344 MHz
Ruckgabe (Kanal: -3 ... +12 (in Schritten von 0.5))

(Kanal 0)

Zustand: ALL

Option: keine | Mit Query

Meffenster
Syntax: CONFigure:BANalysis:MEASurement:WINDow <value>
Ruckgabe: T25 | 25 ps window Default: T350
T50 | 50 ps Fenster
T75 | 75 pys Fenster
T83 | 83 ps Fenster (P00)
T100 | 100 ps Fenster
T150 | 150 ps Fenster
T156 | 156 ps Fenster (P08)
T200 | 200 ps Fenster
T250 | 250 ps Fenster
T300 | 300 pus Fenster
T350 | 350 ps Fenster
T364 | 364 us Fenster (P32)
T400 | 400 ps Fenster
T450 | 450 ps Fenster
T500 | 500 ps Fenster
T750 | 750 ps Fenster
T781 | 781 ps Fenster (P80)
T1K |1000 pus Fenster
Zustand: ALL Option: keine| Mit Query

Trigger

Syntax: CONFigure:BANalysis:TRIGger <value>

Ruckgabe: RSLope | steigende Flanke Default: FRE
FREerun | keine Bedingung

Zustand: ALL Option: keine| Mit Query
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Triggerverzdgerung

Syntax: CONFigure:BANalysis:TRIGger:DELay <numeric_value>
Rickgabe: 0..10ms Default: 0
Zustand: ALL Option: keine| Mit Query

Leistungsrampensignal

Syntax:

Neue Messung
ausfuhren

und Ergebnis
melden

Ergebnis  nur
lesen

Rickgabe:

READ:ARRay:BANalysis:POWer:TRANsmit?

FETCh:ARRay:BANalysis:POWer: TRANsmit?

<Value> {, <Value>} (Einheit: dBm)

Zustand: BAN

Option: keine

Nur Query

Anm.:

Normal Transmit Power (NTP)

Syntax:

Neue Messung ausfuhren
und Ergebnis melden

Ergebnis nur lesen

READ[:SCALar]:BANalysis:POWer:TRANsmit:NORMal?

FETCh[:SCALar]:BANalysis:POWer: TRANsmit:NORMal?

Rickgabe:

<value> (Einheit: dBm)

Zustand: BAN

Option: keine

Nur Query

Anm.: (N10)

FM-demoduliertes Signal

Syntax:

Neue Messung ausfuhren
und Ergebnis melden

Ergebnis nur lesen

READ:ARRay:BANalysis:FREQuency:DEViation?

FETCh:ARRay:BANalysis:FREQuency:DEViation?

Ruckgabe:

<Value> {, <Value>}

(Einheit: kHz)

Zustand: BAN

Option: keine

Nur Query

Anm.:

1000 Werte von Bit -38 bis 462 zuriickgeben (6 Werte pro Bit), (N10)
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Frequenzoffset

Syntax:

Neue Messung ausfihren

und Ergebnis melden

Ergebnis nur lesen

READ[:SCALar]:BANalysis:FREQuency:OFFSet?

FETCh[:SCALar]:BANalysis:FREQuency:OFFSet?

Riuckgabe:

<Value> (Einheit: Hz)

Zustand: BAN

Option: keine

Nur Query

Anm.: (N10)

Modulation

Syntax:

Neue Messung
ausfuihren

und  Ergebnis
melden

Ergebnis nur
lesen

READ[:SCALar]:BANalysis:MODulation?

FETCh[:SCALar]:BANalysis:MODulation?

Ruckgabe: <Value>, <Value> (Einheit: Hz)

Zustand: BAN | Option: keine| Nur Query | Anm.: Der erste Wert ist der positive Wert, der zweite Wert ist der negative
Wert;
(N10)

Referenzierte Modulationsmessungen (Modul-Test)

Syntax:

CONFigure:BANalysis:MODulation:REFerence <value>

Ruckgabe:

MEASured | NOMinal | PEAK

Default: MEAS

Zustand: ALL

Option: keine

Nur Query
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HF Signalgenerator

Frequenz
Syntax: SOURce:RFGen:FREQuency:OUTPut[:CW] <numeric_value>
Rickgabe: 1902.528 ...1876.608 MHz  (in Schritten von 0.864 MHz) Default: 1897.344 MHz

Zustand: RFG

Option: keine

Mit Query

Anm.: Der Eingabewert wird der angezeigten Schrittweite angepaldt, wenn

der Parametersatz eingestellt wird, (N6)

Kanal
Syntax: SOURce:RFGen:FREQuency:CHANnel:OUTPut[:CW] <numeric_value>
Ruckgabe: (Kanal: -3 ... +12 (in Schritten von 0.5)) Default: (Kanal 0)

Zustand: RFG

Option: keine

Mit Query

Anm.: Der Eingabewert wird der angezeigten Schrittweite angepal3t, wenn

der Parametersatz eingestellt wird, (N6)

Hub

Syntax:

SOURce:RFGen:FREQuency:DEViation <numeric_value>

Rickgabe:

0.0 ... 510.0 kHz (in Schritten von 2.0 kHz)

Default: 288.0 kHz

Zustand: RFG

Option: keine

Nur Query

Anm.: Der Eingabewert wird der angezeigten Schrittweite angepafdt, wenn

der Parametersatz eingestellt wird, (N6)

Signal
Syntax: SOURce:RFGen:SIGNal <value>
Ruckgabe:  |ggg Burst mit Datenmuster 01010101 Default: CESS
B33 Burst mit Datenmuster 00110011
BOF Burst mit Datenmuster 00001111
CE55 Constant Envelope mit Datenmuster 01010101
CE33 Constant Envelope mit Datenmuster 00110011
CEOF Constant Envelope mit Datenmuster 00001111
DB55 DECT Burst mit Datenmuster 01010101
DB33 DECT Burst mit Datenmuster 00110011
DBOF DECT Burst mit Datenmuster 00001111
DBFig31 DECT Burst mit Datenmuster wie in Bild 31
DBPRs DECT Burst mit Pseudozufalls-Datenmuster
Zustand: RFG Option: keine| Nur Query |Anm.: (N6)
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HF-Pegel
Syntax: SOURce:RFGen:RF:LEVel <numeric_value>
Riickgabe: -100.0 ... -40.0 dBm Default: -40.0 dBm

Zustand: RFG

Option: keine| Nur Query |Anm.:
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19.

Aktueller Geratezustand

Sonstiges

Syntax: STATus:DEVice?
Ruckgabe: IDLE | Idle (initial state) Default: IDLE
DPP | DECT: Portable Part
DFP | DECT: Fixed Part
DCE |  DECT: Verbindung aufgebaut DCE
BAN | DECT: Burst Analyse
MOD | DECT: Module Test
RFG |  DECT: HF Signal Generator
Zustand: ALL Option: keine| Nur Query
Firmware Version
Syntax: SYSTem:FIRMware:VERSion?
Riickgabe: String mit Firmware-Information
Zustand:ALL Option: keine| Nur Query
Vorgeschriebene Kommandos
Mandatory Commands
Clear Status
Syntax: *CLS
Zustand: ALL Option: keine| Keine Query
Standard Event Status Enable
Syntax: *ESE <numeric_value>
Wertebereich: | 0... 255 Default: O
Zustand: ALL Option: keine| Mit Query | Anm.: MAXimum und MINimum unzul&ssig

Standard Event Status Register

Syntax: *ESR?
Ruckgabe: 0...255
Zustand: ALL Option: keine| Nur Query
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Identification Query
Syntax: *IDN?
Rickgabe: ROHDE&SCHWARZ, CTSzz, .SSSSSS/SSS, XX.XX YY.YY.yy
(zz ist das Geratemodell, z.B 55, 60 oder 65
ssssss/sss ist die Seriennummer des Geréats, eg 123456/789
xX.Xx ist die Software-Version, z.B. V 1.00
yy.yy.yy ist das Datum, z.B 18.10.93)
Zustand: ALL Option: keine| Nur Query
Individual Status Query
Syntax: *IST?
Ruckgabe: o1
Zustand: ALL Option: keine| Nur Query
Operation Complete
Syntax: *OPC
Ruckgabe: 1 (nur Rickgabe bei Query)
Zustand: ALL Option: keine| Mit Query | Anm.: Beeinflul3t auch OPC-Bit im Event Status-Register
Parallel Poll Enable Register Enable
Syntax: *PRE <numeric_value>
Wertebereich: | 0... 255 Default: O
Zustand: ALL Option: keine| Mit Query | Anm.: MAXimum und MINimum unzul&ssig
Power-on Status Clear
Syntax: *PSC <numeric_value>
Wertebereich: | -32767 ... 32767 Default: 1
Zustand: ALL Option: keine| Mit Query | Anm.: MAXimum und MINimum unzul&ssig
Reset
Syntax: *RST
Status: ALL Option: keine| Keine Query [ Anm.: Setzen des Gerétes auf Default-Status (ohne, daf? eine aufgebaute

Verbindung beriicksichtigt wird). Die Einstellungen der
Fernsteuerung sind davon allerdings unberihrt.

1094.0006.60

C.36

D-5



CTS60

Fernbedienung/Anhang C

Service Request Enable

Syntax: *SRE <numeric_value>

Wertebereich: | 0 ... 255 Default: 0
Zustand: ALL Option: keine| Mit Query | Anm.: MAXimum und MINimum unzul&ssig

Status Byte Query

Syntax: *STB?

Rickgabe: 0...255

Zustand: ALL Option: keine| Nur Query

Wait-to-Continue

Syntax: *WAI

Zustand: ALL Option: keine| Keine Query
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Optionale Befehle

Query der Optionen

Syntax: *OPT?

Rickgabe: Identisch mit SYSTem:OPTions?

Zustand:ALL Option: keine| Nur Query
Anmerkungen

(N1)

- Die Ausgangsleistung wird ggfs. angepafit.
- Es kann zu einer Ubersteuerung des Eingangs kommen, wenn ein externer Verstarker ange
schlossen wird.

(N2)

- Der Pegel wird automatisch angepal3t.
- Es kann jeweils nur ein Eingang oder Ausgang aktiv sein, d.h. daf3 der andere nicht gewahlte Eingang
oder Ausgang inaktiv ist.

(N3)

Der Bereich der HF-Pegel ist abhéangig von der externen Dampfung und der gewahlten HF-Buchse:
-100,0 - ext. Dampf. ..—40,0 - ext. att. dBm wenn HF OUT gewahlt ist
-40,0 - ext. Dampf. ... +7,5 - ext. att. dBm  wenn HF OUT2 und HF IN gewahlt sind
-20,0 - ext. Dampf. ... +7,5 - ext. att. dBm  wenn HF OUT2 und HF IN2 gewéhlt sind

(N10)

Nach Aufruf eines READ-Kommandos werden alle skalare Mel3ergebnisse (innerhalb eines Menus)
berechnet und der gewiinschte Wert wird zuriickgegeben; die restlichen MelRergebnisse kénnen mit
FETCh oder CALCulate geholt werden. Feld-Werte erhalt man nicht.

Allerdings sind zusatzlich zu den ausgewahlten Feld-Werten die skalaren Werte verfigbar, wenn die
Messung tUiber READ:ARRay vorgenommen wird.

(N12)

Bedeutung der Ergebnisse aus der Toleranz-Query:
MATC: MefRergebnis halt die konfigurierten Grenzwerte ein
NMAT: Melergebnis hélt die konfigurierten Grenzwerte nicht ein
INV: Ein Mel3ergebnis ist nicht verfligbar
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20. Zusammenfassung aller Befehle

*

SO TS PP 35
B =S T T TP UP PO UPR PR 35
B =25 PO P TP PP 35
L 15\ PR UPR TR 36
B L1 PRSP PRSP 36
L = TSR TRR 36
S i ISP PP PRSP 38
Bl o 2 =S PRUPRURR 36
Sl T O PR PR PRSP 36
Ll R S ] SRS 36
B R E ittt e R e e et e Rt e eR e e aR et e Rt Rt e nn e res 37
RS LI = YT SRR 37
Sk OO P PRSPPI PRRP 37
C

CALCulate:LIMit:BER:LTERMICLEGN ...ttt 27
CALCulate:LIMit:BER:LTERM:TOLeranCe:MATCRING? .....ccoiiiiiiiieiae ettt e 19
CALCulate:LIMit:BER:LTERM: TOLEIaNCE:DATA] . .uutiiiiei ettt e sttt e e e e s s e e e e e e s e sanraaeeaaeeeaans 27
CALCulate:LIMit:BFleld: TOLeranCe:MATCRING? ...t e e e e e e e 14
CALCulate:LIMit:BFIeld: TOLEIaNCE[iDAT AL . ittt e e ettt e e e e e e s e e e e e e s st e e e e e e e s snnsnneeeeeeeanns 24
CALculate:LIMit:FREQUENCY:DRIFETOLEIANCE .....ccieieiiieeeeeeeiieieee ettt e et e e e e e e anneeeeeaaa e s 25
CALCulate:LIMit:FREQuency:DRIFt: TOLerance:MATCRING?......uuuiiiie e a e e 15
CALculate:LIMit:FREQUeNCY:DRIFE:TOLEIrANCEIMS ......uiiiiieeiiiieieie ettt a e 25
CALculate:LIMit:FREQUENCY:DRIFt:TOLEraNCEe:SLOT ..oovie ettt e e st e e e e e e nntan e e e e e 25
CALCulate:LIMit:FREQuency:OFFSet:TOLeranCe:MATCRING? ....cooii e 14
CALCulate:LIMit:FREQuency:OFFSet: TOLEranCe[:DATA]. ...ttt e et e e e 24
CALCulate:LIMit:JITTer:-TOLeranCe:MATCRING? ...ttt a e e eeaae s 17
CALCulate:LIMIit:JITTer: TOLEranNCe[IDATA] . uieiie e e i ictttiete e e e e ettt e e e e s e r e e e e s s st nae e e e e e e e s snsaneeeeaeeanns 26
CALCulate:LIMit:MODUIAtIONICLEA .......coiiiieeiiee ettt e ettt e e e e e e et e e e e e e e e aannneneeaaeaanns 24
CALCulate:LIMit:PACKet:DELay: TOLerance:MATCRING? ... a e 18
CALCulate:LIMit:PACKet:DELay: TOLEranCe[:DATA] ...eeiii ettt e e e 26
CALCulate:LIMit:POWer:TRANsmit: TEMPlate:TOLerance:LOWEr[:DATA].....ccooicciiiieeee e ieciiieeee e 22
CALCulate:LIMit:POWer:TRANsmit: TEMPlate:TOLerance:UPPer[:DATA] ... 22
CALCulate:LIMit:POWer:TRANsmIit: TOLerance:MATCRING? ......vvviiiie e 12
CALCulate:LIMit:POWer:-TRANSMIt: TEMPIAtE]:CLEQAI .......ccoi it 22
CALCulate:LIMit:POWer:TRANSMIt: TEMPIate]:MATCRING? .....uvviiiiee e ee e 12
CALCulate:LIMit:POWer:-TRANSMIt: TEMPIAt][:DATA]...ccce ittt ea e e 23
CALCulate:LIMit: TIME:ACCuracy:TOLeranCe:MATCRNING? ...t e e snvree e e e 17
CALCulate:LIMit: TIME:ACCuUracy:TOLEeranCe[:DATA] ...cua ettt e e eeee e e e e e e 26
CALCUIAtE: LIMItTIMING:CLERAN .....utiiiiiiee e e ittt e e e e e s ettt e e e e e s st tae e e e e s e s st eeaaeessansstaeareaeeessnnneaaaeesanns 26
CONFIgUIrE:AVERAQEIBURSL ...ttt ettt e e e e ettt e e e e e e e abe e e e e e e e e e aanntnaeaaeeaanns 21
CONFigure:BER:EVALUALION:WINDOW:TIME? ......coiiiiiiiieiiie sttt 27
CONFigure:BER:EVALUAtION:WINDOW[:BITS]....cci ittt a e e e e e 27
CONFIQUIEIBERIRFILEVEL ...ttt ene e 19
CONFIGUIEIFP I ANT BNINA ... et ettt ettt e e e e e o e e ta et ee e e e e e s e e a s beeeeeaaeaeaannbbeeeaaaeeasnbeeaaaaeaaanns 7
CONFIQUIE:FP:CARRIEIHOFFSEL ...cciii ittt e st e e e e e s st e e e e e e e s snnbaaeeeeeeesesnnraaeaeeeaanns 8
CONFIGUIEIFPIPMID ...ttt oottt e e e e e ek ettt e e e e e e e nbebeeeeeaeeeaanbsbeeeeaeannnnbbeeaaaaaaeanns 7
CONFIQUIEIFPIRFILEVEL. ... oottt ettt n e e s 8
CONFIGUIEIFPIRFPL ...ttt ettt e e e e e ekttt e e e e e e e e aabee et e e e e e e s nnsbeeeeeaannsnbeeaaaaeaeann 7
CONFigure:FP:SIGNallNG:IMODE .........cciiiiiiiiiiee e s et e e e e s s e e e e e e s st e e e e e e e ssntatreeraeeeessnrnaeaaeesanns 8
CONFIgUIe:FP:TRAFFICICARRIET ..ottt e e ettt e e e e e e et e e e e e e e e e aanbaeaaaeeaanns 7
CONFIQUIEIFP:TRAFFICISLOT ..oiiiiiiiiiie ittt ettt e st e e nn e ane e s ssreenanees 7
CONFigure:FP[:POWEIT:PACKEI:TYPE] ...ttt ettt e e e e e et e e e e e e e e s nnneeeeeaeeanns 21
CONFIQUIEIGAR:IFP:IIPUL ...ttt sttt sen e ne e ne e e nn e nnn e e nsneeennees 9
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CONFIGUIEIGAPFP:PARK ...ttt e e e e e e e e e s et e e e e e e e s sn s bt teeeeeeeessnnstaeneeeeeeeeannrennaaeeeaanns 9
CONFIGUIEIGAPIMODE ...ttt e oottt e e e e e e e b bbbttt e e e e e e e bnbbeeeaaaeesabbeeaaaaaaaanns 3
CONFIQUIEIGAR:IPPIIPUI ...ttt ettt st s e n e s nnn e e ennees 5
CONFIGUIEIGAP:IPPIPARK ...ttt e e e e e e et bttt e e e e e e s e aabbeeeaaaeeaaaneaaaaeaaanns 5
CONFigure:MODUIAtION: DATALTYPE]L. ... eeeieee ettt e e e e e e s s e e e e e s snntaaeeeaeeeessnnsaneeeeaenanns 24
CONFigure:POWer:-TRANSMIt:OQUTPULRANGE .......uuiiiiiiiai it a e eeaa e 13
CONFIQUIE: PP CARRIEIOFFSEL .. .ciiii ittt e e e e st e e e e e s et e e e e e e e s s sbaareeeeeeessnnnreaeaeesaanns 5
CONFIigUre:PP:DUMMY:CARRIET .....coii ittt ettt e e e e e ettt e e e e e e e e anbbseeeeaaeeeeannnbeneaaeeaanns 4
CONFIigUre:PP:DUMMY:IMODE .......coiiiiiiiiiiiieis e e e s sttt e e e e e s st e e e e e e e e ssnasbaeeeaaeesssnsntaeeeaaeessannsnneeaessanns 4
CONFIQUIE:PPIDUMMY:SLOT ...eeitiiiiiieeeiaittte et e e ettt e e e e e s et bba et e e e e e e e e taeeeeeaaaeeaaannbsseeeeaaeaeannsrsneaaeaaanns 4
CONFigure:PP:PROTOtYPe:FP:CAPADIILY ......ueiiiiee ittt e e e e e et rreeeeeeans 20
CONFigure:PP:PROTOtYPE:MULTIFIAME .....ueiiiiiee ettt e e e e e et eeae e 20
CONFigure:PP:PROTOtYPE:SYSTEMIINFO ....cciiiiiiiiieiie ettt e e e e e e s e e e e e e e e snnrraeeeaee s 20
CONFIQUIEIPPIRFILEVEL ...ttt e e e e ettt e e e e e e e e aaabbe e e e e e e e atbbeeeaaaeaaanns 5
CONRIGUIEIPPIRFPL ...ttt ettt e s e e ss e e e e enr e e are e e nnn e e nnreeeneas 4
CONFigure:PP:SIGNAIIINGIMODE .......co ottt e ettt e e e e e e b e e e e e e e e sannreaeaaeeeanns 5
CONFigure:PP:TABLE:QPACKEL:SEQUENCE ....cceeeeiiiiitieiie e e e e sttt et e e e e e st e e e e e e s s snastaaa e e e e e e s nnnnnraneaeaeeas 20
CONFIgUIe:PP:TRAFFICICARRIEK ..ottt ettt e e ettt e e e e e e e e s e e e e e e e e e annnbeaeaaeeaanns 5
CONFIQUIEIPPITRAFTICISLOT ..ottt ittt ettt ettt et e st e s e e e nere e e neennreennnees 4
CONFIgUre:PP:POW eI : PACK Lt TY PE] ..ttt e e e e e e s e e e eeaaanns 21
CONRIGUIEI TEST I TYPE] ..ttt ettt sttt et e e ne e et e e r et s nn e s e ennees 3
CONFigure:TIMING:AVERAGE:BURSL ...ttt e e e e e e e e e e e e e e nnereeeeeanns 26
F

FETCh:ARRay:FREQUENCY:DEVIALION?........eiiiiiieiiiiiiiit ettt e e e e e 16, 31
FETCh:ARRAY:POWETRANSIMIL? ...oeiiiiiiiiieiiii ettt sttt nnne e e 13
FETCR:XZFIEIO:IMAT CRING? ..ttt ettt ettt ettt b e it e e ettt e sabe e e be e e sabe e e bbeesmbeeeanaeanneesnee 16
FETCh[:SCALAI:BER:LTERM? .. .ottt nnn e 19
FETCR[:SCALAIT:BFIEIA? ...ttt ettt sttt sa e e e be e e e be e e st e e e sabeebeeennnee e 14
FETCh[:SCALarl:FREQUENCY:DRIFEMS? ..ottt 15
FETCh[:SCALar]:FREQUENCY:DRIFESLOT? ...iiiiieeie ettt e ettt et e e e e e e snebereeeaaeeaeannes 16
FETCh[:SCALarl:FREQUENCY:DRIFL? .......eiiiiieiiiie ettt 15
FETCh[:SCALAr:FREQUENCY:OFFSEI?......coeiiiiiiiitiiitei ettt ettt e e e e e e et e e e e e e e e e sneneeeeeaeeanns 14
[ S WO ] SO =T L =T PSPPSR PRSP 17
FETCh[:SCALAIT:PACKELDELAY? ......eeieiiiieiiie ettt sttt ettt st sebe s sbe e nbe e e sab e e e sbae e sabeeanee e 18
FETCh[:SCALarl:POWer-TRANSMItINORMAI? .........coiiiiiiiiieiiie e 12
FETCH[:SCALAI: TIME:ACCUIACY? ...t ieeteeeeete e ettt et e ettt e e e e e s e e aaabeee e e e e e e e e s annbbeeeeeaeesaaansnneeeaeeaanns 17
P

PROCedure:CONNECHONIRELEASE ........vviiiiiiiiie ettt ettt e e e e snne e 11
PROCEAUIE:CONNECHON: SETUPD .ettiieiiiiiiiiiiiiteeeesssititteeeee e s s s stteaeeeaeessssnstaaeeeaeessssnsstasseeeaeessaansnnsneenssanns 11
o @ L 0= (N o] = = Tod 1 i I =3 I SRS RRPT 3
R

READ:ARRay:FREQUENCY:DEVIALIONT ......uutiiiiiieii ittt e e e e e e e e e e 16, 31
READ:ARRAY:POWEINTRANSMIL? ...ttt ittt ettt ettt s e e e e s e sneeennne e 13
READ:XZFIEIA:MATCRING? ..ttt ettt ettt ettt sttt be e e s st e e e be e e sabe e e be e e sabe e s beeesabeeaeeeaneeesane 16
READ[:SCALAIN:BERILTERIM?......utiiiiiie ittt ettt e s r e e e ne s e 19
READ[:SCALAIT:BFIEIA? ...ttt ettt et ettt et be e e s abe e et e e e sabeebe e e aneee e 14
READ[:SCALarl:FREQUENCY:DRIFEMS? ...ttt 15
READ[:SCALarl:FREQUENCY:DRIFEISLOT? ..ottt e e e e e e e s eeeaaeaeannes 16
READ[:SCALarl:FREQUENCY:DRIFL? .....cieiiiiiiiiii ettt 15
READ[:SCALarl:FREQUENCY:OFFSEL? ...ttt ettt e e e e e et e e e e e e e e e nnaneeeeaaeanns 14
READ S C AL I T T I ittt ettt ettt ettt et sk e bt e skt e s E et e ne e e e be e e s e e e e r et e saneaneeennnee e 17
Sy B ST 07 I T H AV I = TR PSP 12
READ[:SCALAI:PACKELDELAY?......cctiiiieiiiteie ittt e e 18
READ[:SCALar]:POWer:-TRANSMIEINORMAI?..........oiiiiiiiieiiii e 12
READ[:SCALAIT:TIMEIACCUIACY? .....uveieiireeitieestree st e st st e sttt et e s e s snne e sne e e snneessre e e nnneesneeennee e 17
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O LU = (@1 @{o] o] s [=Tox (o] SN TP PP PO PP PPPPPPPPPPPP 29
S

SENSE:DETECted:DUMMY:CARRIEI? ...t eee e e e ettt ee e e e e et st e e e e e s s ssatat e e e e e e s e assntaneeeeeeessansnsrnnneeeeaanns 8
SENSE:DETECIEA:DUMMY: SLOT?...eeeiiiiie ettt ettt e ettt e e e e e s e ettt et e e e e e e e e e nnbbeeeeaaeeeaannaeeeaans 8
SENSEIDETECIEUIPARKT? ..ttt ettt e e sr bt e e e st et e e e sttt e e e anbbe e e e anbaeeeeabeeesanbeeeeans 9
] N ST B = =Tl (=0 B o PR EPTTP 9
Sy S N TR [ N F= g To TS Y 1 I = SR UPRRRR 8
SENSel:FP:CORRection:LOSS[:INPU]:MAGNITUAE] ....ceieeeiiiiiiiieii ettt 28
SENSel:PP:CORRection:LOSS[:INPULI[:MAGNItUAE] ......cccciiiiiiiiiiie e e e e 28
SENSe2:FP:CORRection:LOSS[:INPU][:MAGNITUAE] ...ceeieeeiiiiiiiiiei ettt e e 28
SENSe2:PP:CORRection:LOSS[:INPULI[:MAGNITUAE] ......ccceie it eesieee e ee e e e 29
SOURCe:DECT:CORRECHION:LOSS:COUPIEL ...cceiiiiiieeie ettt e e 29
SOURcel:FP:CORRection:LOSS[:OUTPUL][:MAGNITUAE] .......c.cvrriiiiee i cciieee e ee e e 28
SOURcel:PP:CORRection:LOSS[:OUTPUL][:MAGNItUE] ... 28
SOURce2:FP:CORRection:LOSS[:OUTPUL][:MAGNITUAE] ........cvriiiiieee i e e e e e e 28
SOURce2:PP:CORRection:LOSS[:OUTPUL][:MAGNItUE] ...t 29
STATUSIDEVICE? ..ttt ettt ettt e e ettt e e ok b et e e sttt e e e s bbbt e e e an b bt e e s e nbeeeeeaneeeeanbbeeeesnneeeas 35
SYSTEMIFIRMWAIEIVERSION? ...ttt ittt e ettt e e e e e et e et e e e e e e s e asbeeeeeaeaesaannbeeeeaaaeesaannnreeeeaaann 35
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Stichwortverzeichnis

Stichwortverzeichnis

Antennenkoppler
Antworten auf Abfragebefehle...........ccccccooiiniinn.
Applikationen fir den Autotest.........cccueeeeeeiiiiiiiieeeee e,
Applikationen fur den Manuellen Test
Aufbau einer Befehlszeile..................
Aufbau eines Befehls
Aufbau eines SCPI-Statusregisters .........ccccovvvvveeeeeenininnns
Auswahlmenis
AUSWANT FP TYP.ciiiiiiiiiiiei e
AUSWANT PP TYP oo
Eingabe FP Typ.....
KONfIg FP TYP oo .
KONfIG PP TYP et 6.7
Autotest...........oeeiienees .
Test des Fixed Part...... ...3.4
Test des Portable Part ..........
Autotest-Druckerprotokoll .............oocveieeiiiiiiiiiiiieeee i, 7.1
Autotest-Menis
Autotest-Ergebnismeni...........cccvveieiiiiiiiieee e, 6.16
Autotest-Menu Auswahl AKEON .........ccccoovciiiiiieeeen. 6.14
Autotest-Menu Testauswahl
Autotest-Meni Testeingabe
Autotest-Startmeni (Fixed Part Tests) ......cccccceeuveeen.
Autotest-Startmenu (Portable Part Tests).... .
Meni Autotest [AUft..........cccooviiiiiii e

B

Befehle.......c.cccoeeininnn.
Beschreibung der Befehle...............
Beschreibung der Statusregister ....
Betriebsvorbereitung ...............c.....

C

Common COMMANAS.......ccooveieieieieieeeee e 8.13

E

Editieren von Feldern

Editieren eines einzelnen Feldes............cccocoviviiieiinne. 6.4

Editieren mehrerer Felder .............cccccovvveenns
Eingabe der Code-Nr. zur Freischaltg. d. Option ..
Eingabe der Seriennummer..........cccocvveeriieeiiiiee e
EMV-SchutzmaBnahmen............ccceviiieeniiiiniiee e
Error-Queue-Abfrage...........cccc......
Event-Status-Enable-Register ESE .
Event-Status-Register ESR..........cccocoviiiiiiiiiiieciecc

F

Fehlermeldungen ... Anhang B
Fernbedienung
Frontansicht ..o,

G

Gerat ans Netz anschlieBen ..........cccccveeeeviciiiieee e, 2.4
Gerat aufstellen.........ccccoeevvveeenn.

Gerét einschalten.....

Geratenachrichten

8.11
..8.20
.21
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HF-ANSChIUR......coiiiiiiii e 5.1
Hinweise zur Konfigurierung eines Autotests .................... 3.12
HOME-MENU ....eiiiiiiiiiiiii e 6.5
I
Inbetriebnahme ... 2.4
K
Kanal-/Frequenz-Tabelle.........c.cccccoviiiiiiiiiiiiec 6.37
Konfigurationsmenis
Konfig. BER (AULOLEST) ...uvvvvveeeiiiiiiiiie e eeiieiee e e e 6.45
Konfig. BER (Manueller Test).......
Konfig. Sprung (nur fiir Autotest) .
Menil Konfig. HF-Modulation .......
Meni Konfig. Leistungsrampe ........ccccccveeevvieenineeenne. 6.40
Menu Konfig. Synchronisierung (Fixed Part)............... 6.35
Meni Konfig. Synchronisierung (Portable Part fur
AULOLESE) . 6.39
Menu Konfig. Synchronisierung (Portable Part) .......... 6.36
Meni Konfig. Timing (Fixed Part) .........ccccceeevieennnen. 6.42
Meni Konfig. Timing (Portable Part).............ccccveeenee. 6.43
Konfigurationsmenus (allgemein)
Konfig. - AUSWaNL........cccuviiiiee e 6.47
Konfig. Datum/Uhrzeit e ———— 6.48
Konfig. PaBWOIT........ccoiiiiiiiie et e e e 6.50
Konfig. SPrache..........coocvviiiiiiiiiic e 6.49
Menl Kommentar .. e —————— 6.53
Meni Konfig. laden...........cooviiiiiiiiiiiecec e 6.56
Meni Konfig. RS232.........ciiiiiiiiiiiiieee e 6.52
Meni Konfig. sichern ... 6.55
Meni Konfig. Tastatur ...........ccceeveeeiniieeiniiee e 6.54
PaRworteingabe ................ e ————— 6.51
Konfigurieren eines AUOtESES ........c.ccveveriieieiniiieiiieeeciieene 3.2
L
Liste der Befehle............cooiiiiiiiiiiiiii e, Anhang C
Liste der Optionen ... e 2.5
M
ManUEIIEr TEST....ccueviiiiiiieriite e 4.1
Empfangermessungen e ——————— 412
SeNAEIMESSUNGEN....ccceiiiriiireeeieiiirereeeeeserrereeeesnnreeeeas 4.8
Testdes Fixed Part ........cc.cceeeiiiiiiiieciecece e 4.2
Test des Portable Part e 4.5
MENUDAUM ... 6.2
Menis des Manuellen Tests
Meni Bitfehlerrate ...........ccooveeiiiiiiiieeccee 6.34
Meni HF Modulation ..........c.cceeeiieeiniieeiiee e 6.30
Meni Leistungsrampe ........coccveeerieeeenieeeeniiee e 6.28
Meni Synchronisierung (Fixed Part Tests)................ 6.17
Menu Synchronisierung (Portable Part Tests) ............ 6.21
Meni Timing (Fixed Part) .........ccocoeeeviieeiniiee e 6.32
Meni Timing (Portable Part)..........cccooceiiniieeiiieeene, 6.33
Menu Verbind. erstellt (Fixed Part Tests)............c....... 6.24
Menu Verbind. erstellt (Portable Part Tests)............... 6.26
Menustruktur
StatUS-ANZEIGEN ...eeiiiiiiiiiiieeee et 6.1
UBEIDICK ...t 6.1
N
NetzanschluBDUCNSE .........ooceuiiiiiiiii e 2.3
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OCXO-Referenzoszillator ...........ccccvvvveeeieiciiiiee e eeieeeee e 2.5

R

RUCKANSICAL .....eiiiiiiiiiiiiiieiiiii e 2.2

S

Schnittstellen..........oooviiiii e
SCPI-Einfiihrung .
Software-OptioNEN ........occuvieiiiiiiiiee e 9.1

U

Ubersicht der Statusregister
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